AE-SMART

Monoblok Asansor Kumanda Sistemi

KULLANIM KILAVUZU
/\E aybey elektronik

Dokiiman Adi : AE-SMART Kullanim Kilavuzu

Dokiiman Kodu : SM-UMTR
Dokiiman Versiyon :1.01f
Yazilim Versiyon :C2.50m /M 2.31b



icindekiler

OINSOZ ..eveeeiereeeiesteesteesteessesssesssesssesssesssesasesasessessesasessessesssesasessesssssssssesasesastsasesassssesssesssesastsssessstssssssssssstsnns 3
BOLUM 1 — SISTEM TANIM VE OZELLIKLERI ....veevveereieeeiieeereeireesseessseessesssesssssssesssssssssssssssesssssssssssesssssssssssssssssssssnses 5
1.1 GENEL OZELLIKLER ..eveveeteeteete et eeet et et eee e et e st eeeeeeeeeesesseasesseeseeaseeeesenseaseseseseeneenseasesseaseseeereessesensenseesesaneneeseennennens 5
1.2 URUN KODLARIVE IMODELLERI ...t tsteeeeteeeeee e et eeeee e eeeeteeseeeeeneseeesenesseeeeneseeseneseeeseneseeesenessensenesnessenesneseenens 5
1.3 ELEKTRIKSEL OZELLIKLER VE DEGERLERI (3XA00V SERIES) «..evuvreeeeeeeeeeeeeresseteeeeeeseeeeeeeeesesesesessesesesaeeeeessenenananasns 6
1.4 MEKANTK OZELLIKLERI .t eveeteteseee et eeeeee et eeeeeereseeeeesesseesenesseesesessesesessesenesseeseneseesenessessenessessenessensenessessenesneseenens 7
BOLUM 2 ELEKTRIK SISTEMI c.uveveeeireeiieeiseeiseeiseeiseeissesssesssesssesssesssesssesssesssssssesssesssssssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesnses 8
2. LICYAPIS] .ttt ettt et ettt ettt ettt et et et et ettt a et ae sttt et et et et e e et e aeas s b b e s s et et et esean s st b et et et etetetesens 8
2.2 SISTEM ICERISINDE YER ALAN ELEKTRONIK KARTLAR .....ocvivivitetetctitieeeceeeesete oot tetetessass s esesesese st sessssanesesesns 11
2.3 KOD TANIMLARI .ttt ettt et eeee et e ee et et e e et eueee et et eeaeeeueeeeateseeeeeeseeeeateeeeeeaeeneeeeseseseeasesesasaeeseneeaseneseeanenens 12
2.4 KUYU HABERLESIMESI ...ttt ettt sttt st sttt et st st st st stse et ess st et e st st et sat st es et st eseat et ene st ssensaserans 13
2.5 BYPAS SISTEMI ettt et et e et et et et e e eee et et eseeeenesaeeeseseeteneseesesesaeeeeseseeeenesaesereseesenenaeeeneseesseneenesnenens 14
2.6 GIRIS DONANIMI ..ttt ettt sttt et e st st eet st eae st st et ess et et e st se s s e et st et ese st et ess et ebess st essas et ete st saessaserans 14
2.7 CIKIS DONANIMI ..ottt t e et st e et st eaese st et e st et e s e st se e s e st et et e st st et est et et ese st essas et ete st stensassrans 15
BOLUM 3 — EKRAN VE TUS TAKIMI c..ueeveiuiieeeeeeiireseesseesiessessessssssessessessesssessessessssssessessesssessessessssssessessesssassessassens 16
3.1 LCD EKRAN VE TUS TAKIMI...o.vvvieieieieitcteeeteteteteeeteseess et st sssssssssassessssssssasasssssssssesesesesessssasssssssssssssssesessanasasssssans 16
3.2 ACILIS EKRANLARI ..ottt ettt ettt esees et st ss st sssas s et s sssesss et et et ss st et et et etesessssas et st st et sssssteteneenananassans 16
3.3 ANA EKRAN ..ttt eee et et eee et et e et et e et e e et eeeee et eeese et eeeea et eeeeeeseseeee e eeeee et eneeaeseseseesenesaeaseneeeeaseneeeeanenens 17
3.4 ANA EKRANDA BUTON FANKSIYONLARI ..ottt eeeeeeeeeeeeee et eseeeseeeseeesesesaeesesesseesenessessesessessenessessenessessenesnesnenens 19
BOLUM 4 — TEMEL FONKSIYONLAR VE SERVISLER ......veiveereeerreerseesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssssssesssesssesssesssesnns 24
4.1 KUYU KOPYALAMA ALT IMEENUSU ..ottt et e eeee et e e eee et e e aneneeseesenesaeasenesnsaseneeenasenseneasenseneaseneenen 24
A2 TEST & UCIM IMENU ..ottt et e e e e et seeseeeseneneseaneeeseneneseeaeesasereneseenensaserenesseneseeereneesenennaeenens 24
A3 MOTOR TANIMA ..ottt ee et et et eeese e et eseetesereneseeseneesereneseeseneaseseneseeaeesasereseseeseesaseresessssensasereneesenensaeenene 26
A A KAT AYARLARI .ttt et et e et et eee et ee e et et eseaseseseneseeseneasereneseasetasenenesesseasasereneseesensaserenessssensasereneesenensaeenene 27
B.5 SERVISLER ..ottt et ettt ee et et ea et et e v et e et esees et eeees e et eae s e et eeeesenteeeaseneeseeseneeeeasenteeeesenteaeeseneeeeanenseneerenneas 28
4.6 BAKIM KONTROL ....eeteteeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eeeeeeeeeeeeeseseeseeseseaseesesesseasesseseaseneaseaseneeseaseseaseaseneassaseneessaseneeseasenseneaseneenen 28
A.7 ARIZA KAYITLARI oottt ettt et e et eeteeeeseeseseeseeseseaseeseseaeeasesteeeaseneaeeaseneeseaseseeeeaseneaetaseneessaseneaseasenseneaseneenen 29
A8 SAYACLAR ..ottt ettt ettt ettt a et ettt et e et b e et et et et et e h e st et eeeee s e b ere et et et et et et et et ettt et ene st et ere e erans 29
A9 DEGISKENLER ...ttt ettt e et et eteeseeeeeeeee s s s s s et eeeeeseeeseseseseee st et seseseseseeeeeeenenen s et esseseeeeseneesenaeas 30
BOLUM 5 — ASANSOR YAZILIMI TEMELLERI «ccuvevevereeereeeissesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssssssesnns 31
5.1 ZAMAN DIYAGRAMI ...ttt eeeeetee et eeeaeeeesese e eeesesaseneeseeseesesesetssessateseressssessateresessesensesereneseenensaeenens 31
5.2 KABIN POZISYON BILGIST ALIMA ...ttt ettt ettt et e st et see e enesae et eresaeenenesaseseneseeesenesnesnenens 33
5.3 KURTARMA SISTEMI «.nveveeeeeteeee et eeeeee st et st et eesesseesesseasessteneeesesseasesaeasesatenseesessensesaeesesntesensessesseseseneetensensens 33
Bl HIZ EGRILERI ettt ettt ee et e eeeeeeeteeeeeeteeeteeeeeeueaeaseseaeeeeseaeaseueneaeeseatesesenteeeesateseseneeseseeeseseneaseseatesenensenensaeenene 34
5.5 DUBLEKS KULLANIMI <.ttt ettt ettt ettt e eeeeeteseeeesesaeaeesesseataseseeeeseseessesessesenesseaseseseensenesneasenessessenesnesnenens 35
BOLUM 6 — GiRiS VE CIKIS FONKSIYONLARIL........cootereeceeeriirineesessnssesseesesssesessessssssessessesssessessesssssssssessessssssassessnss 36
6.1 GIRIS FONKSIYONLARI......cviviiitititeteeieeeteetetetest et tessesetes st etessstesessssetessasetesssssssasstetesssteseasetesessesessasstesesesensasesens 36
6.2 CIKIS TANIMLARI ...ttt ettt se et et ese st s et et see st etes s st et esssaeteseseeseas st et ess st etensetetesssseteasetetessesensaserns 39

F/7.5.5.02.124 R:1 1 AE-SMART



BOLUM 7 — PARAMETRELER ....covtieeieeiseeisseissesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssssssesssssssesssesssssssssssesnns 41

7.1 POL-ANA PARAMETRELER ...ttt et eeee et ee et et eeeeeeeeeeeeeteeeeae et eeseaeesesseaseseseeseeseeeeeseseseeseseseessenesueaseneseeaseneeeeanenens 42
7.2 P02-B PARAMETRELERI ..ot eeeee e eteeee et eeeee et eee e et e e et eteeeeee et eeseateeeeeeeeseseeaeeseeeeaseseseesseseseeaseseeueaseneeeessenesneanenens 45
7.3 PO3-ZAMAN PARAMETRELERI. ...ttt eteetet ettt et et eeeee et eeee et eeeeeteueeeeeeseseeaeeeeseeeeesesaeseseseesseseeusaseneeeeaseneenesnenens 51
7.4 POA-HIZ PARAMETRELERI «.eveveeeeeteteee oot et et et eeeeeeteseeeeereseeeereseeetenesseesenesseeseneseeesenesseseressensenesnessenesnesseneenesnenens 54
7.5 PO5-KONTROL PARAMETRELERI «..veveeeeteeteeteeee et et eeeee et seeeeeueseeeeeneseeeeeresaeesenesseesenesseeseresseesenesaeseenesneseenesnesnenes 57
7.6 PO6-MOTOR PARAMETRELERI ..ottt ettt et et eeeeeeeseeeeeseseeesenesseeeeresaeeeenesseesenesaesereseesenesaessenesnessenesnesnenes 61
7.7 PO7-DONANIM PARAMETRELERI «.vevevet et eeteteeeeeeeteeeeee et seeee et eseeesenesaeeeesesseesenesseesenesseeseresseesenesaeesenessessenesnesnenens 63
7.8 PO8-OZEL PARAMETRELER ....veveeteteeeeee et eee et et eeeeeeeeeeeeeeeeeea e et eeseateeeeeeaseseseeaeeseeseeseseseeeseseseeaseseeasaseneeeesseneseeanenens 64
BOLUM 8 — GELiISMiS UYGULAMALAR VE OZEL FONKSIYONLAR........ccueruererreseernisessessessessesessessessessessssessessessesansens 65
8.1 ON TORK VE GERI KACIRMA KONTROLU .....cuiuiiiieiietctetcteeeteeet ettt vttt et et s sttt tsas s s s st esesebeteaesesens 65
8.2 SIMULASYON IMODU ...ttt ettt te e e et e st ene et et e sesseasesetasesateneeasenseasesseasesaeeneeneesenseneeareseteneestensennens 67
BOLUM 9 — HATA KODLARI VE HATA KAYITLARI.....ceieeireeiireisneisseisseisseissesssssssesssssssessssssssssssassssssssssssssssssssssssssssnns 68
O, 1 HATA KODLARI .ttt et ettt e ee e et et et eeeeseseeseeseneeseeseneeeeaseneeeeaseneeeeaseneeseaseneaseaseneeneaseneeeeaseneaseasenseneaseneenen 68

F/7.5.5.02.124 R:1 2 AE-SMART



ONSOz

AE-SMART, monoblok asansér kumanda sistemidir. Motor siirticti, kumanda karti vb. pargalarin
bir araya getirilmesinden ziyade bitlin kumanda sistemi olarak imal edilmistir.

Bu kilavuzda cihaz ve uygulamalari ile ilgili detayli bilgiler bulabilirsiniz. Ancak yazilimda strekli
gelismeler oldugundan kullandiginiz yazilimin bu kilavuzla tam uyumlu olmamasi mimkindur.
Boylesi durumlarda www.aybey.com adresinden en gilincel kilavuzu indirebilirsiniz.

Sistem hakkinda daha detayli teknik bilgi edinmek veya yorumlarinizi iletmek igin
destek@aybey.com adresine mail gonderebilirsiniz. Her tlrli sorun veya yorum igin litfen
bizimle iletisime gegmekten ¢ekinmeyin. Unutmayin ki tim bu sistemler temelde misterilerin ve
kullanicilarin elestirilerinden faydalanilarak gelistiriimektedir.

Aybey Elektronik
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I KURULUM ESNASINDA DiKKAT EDILECEK HUSUSLAR !

e Kuruluma baslamadan evvel kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz.

e Enerjisini (Sebeke, UPS ve Akii) kesiniz ve cihazin kapagini agmadan evvel en azindan
5 dakika bekleyiniz. Cihazi enerjilendirmeden evvel toprak terminalini (PE) baglamayi
unutmayiniz.

e Cihaz agikken herhangi bir terminali sékmeyiniz veya baglamayiniz.

e Kutu etrafinda hava sirkiilasyonu icin yeterli bosluk oldugundan emin olunuz.
Cihazinin alt ve st kisminda en az 15 cm bosluk olmalidir.

e Bu bosluk cihazin sogutulmasi igin oldukga énemlidir.

e Kutu Gzerinde havalandirma deliklerini asla kapatmayinizi.

e Cihazin konumlandirilacagi yerde cihaz icerisinde su ve sivi girmemesine dikkat ediniz.
Boyle bir durum cihaz igerisindeki elektronik parcalarin yanmasina neden olacaktir.

e Cihazi, asirt nem, toz, patlayici madde ve olagandisi kimyasal maddelerin bulundugu
yerlerde kullanmayiniz.

e Cihazi -10 °C altinda veya 40 °C Gzerinde ortamlarda kullanmayiniz.

e Dogrudan gilines 1sigina maruz kalacak sekilde cihazi kurmayiniz.

e Kurtarma talimatlari, cihaz kapaginin i¢ tarafinda yer almaktadir. Asansor igerisinde
mahsur kalan yolculari kurtarmak icin bu talimatlari takip ediniz.

e Bypas talimatlari cihaz kapaginin i¢ tarafinda yer almaktadir. Kapilarin bypas edilmesi
gerektiginde bu talimatlari takip ediniz.

e Uygun frenleme direncini baglamadan motor asla ¢alistirmayiniz. Aksi halde motor
sUrlicts, asiri rejeneratif gerilim nedeniyle zarar gorecektir.

e Gilvenlik veya UCM fonksiyonlarini engellemek veya képrilemek icin bazi parameter
veya parametreler mevcuttur. Bunlar sadece ve sadece test veya tamir amacl
kullanilabilir. Servisler altinda glivenlik veya UCM fonksiyonlarini képrili halde asla
birakmayiniz. Bu hususlar timiyle bakim veya kurulumu yapan kisi veya firmanin
sorumlulugundadir.

e Cihazi, kurulum esnasinda asla similasyon modunda ¢alistirmayiniz. Similasyon modu
sadece atdlye, demo alani veya gelistirme bdlgeleri gibi asansor kuyusu disinda test
veya gosteri amachdir.
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BOLUM 1 - SISTEM TANIM VE OZELLIKLERI

1.1 GENEL OZELLIKLER

Ozellikler Desteklenen Ozellikler Not
Asansor Tipi Elektrikli Asansor
Reduktorli makina (Asenkron Acik gevrim (Enkodersiz)
motor i i
Motor Tipi ) Kapali cevrim (Enkoderli)

Dislisiz
(Senkron motor)

Mutlak enkoderli
(EnDat, SinCos, biss, SSI)

Motor Siiriig sistemi

STO — Kontaktorsiiz

sebeke Gerilimi 3x400V 704xx serisi - 4...15 kW
3x190V 702xx Serisi - 4... 7,5 kW

Giivenlik Gerilimi 42V AC

Durak sayisi 12

Kapi sayisi 1

Asansor Standarti EN81-20/50 ENS81-1+A3 EN81-1+A2

Yangin Standarti EN81-73

Diger Asansor Standartlari

EN81-28 EN81-70

Elektrik Dagitim Panosu

Dislisiz makinalar igin opsiyonel

Kumanda — Kabin Devre Haberlegmesi

Seri

Dusuk Hiz, Hata toleransli CAN-bus

Kabin Kasedi Seri Kabin kumanda karti RBC ile
Paralel Kabin kumanda karti SCB ile
Seri Temel Konfiglirasyon
K da — Kat Kasedi Haberl i
fimanda = Rat Rased! Haberiesmes! Paralel RBIO karti opsiyonu kullanilarak
Paralel Temel Konfiglirasyon
K Dibi Girigleri
tya DT airglert Seri (CAN1 tzerinden) CIO opsiyon karti ile
Asansor Standarti EN81-20/50 EN81-1+A3 ENS81-1+A2

Kabin Pozisyon Bilgisi

Motor Enkoder

Kapali gevrimde desteklenir.

Kuyu Enkoder

Opsiyonel ENC karti gereklidir.

Mono Miknatis Anahtar

Miknatis anahtarli sayici

Bi-Stabil Miktanis Anahtari

Miknatis anahtarli sayici

CANO

Diguk Hiz CAN
Kabin devresi igin kullanilir.

CAN1 Yuksek Hiz CAN
CAN Portlart Kat Kasetleri icin kullanilir.
CAN2 Duslik Hiz CAN
Dubleks haberlesme igin kullanilir.
Kurtarma Sistemi Dahili Akdlerle
Harici UPS veya Akdlerle

1.2 URUN KODLARI VE MODELLERI

Asagidaki tablo, AE-SMART’In Urin kod agilimini gostermektedir.

F/7.5.5.02.124 R:1

AEC_;NI;%RT SAtzannds:rtu é:zil;: Kata Getirici Tipi Glg Model ve Motor Tipi
0 4 B 05 R
1 2 J 07 D
0: EN81-20/50 4: 3x400V J: Dahili Kata Getirici 11 E
1:EN81-1 2: 3x190V B: Harici Kata Getirici | 03: 3 kW R: Asenkron (Rediktorli)
veya 1x230V | Uriine dahil degildir. 05:5,5 kW | D: Senkron (Dislisiz)
07:7,5kW | E: Senkron (Dislisiz)
11: 11 kW Dahili Elektrik Dagitim Panosu
15: 15 kW
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1.3 ELEKTRIKSEL OZELLIKLER VE DEGERLERI (3x400V Serisi igin)

Teknik 6zellikler ve maksimum degerler Tablo 1.1’de gosterilmistir.

Maksimum degerler asilirsa veya uygun frenleme direnci kullanilmazsa cihaz bundan dolayi
zarar gorecektir. Bu nedenle asagidaki tabloya gore frenleme direncini seginiz.

Table 1.1 400V Serisi Elektriksel Ozellikler

MODEL (400V Serisi) SM403 | SM405 | SM407 | SM411 SM415
Nominal Motor Giicii 3 kw 55kW | 7.5kwW 11 kW 15 kW
(4,3HP) [(7.5HP)| (10HP) | (15HP) (20 HP)
Nominal Cikis Akimi 7A 13 A 18 A 25A 32A
Maksimum Akim izin Verilen Siire 14A 26 A 36 A S0A 64 A
5s 5s 5s 5s 5s
Kumanda Devresi Besleme Gerilimi 1-Faz 100V....... 240V AC 50/60 Hz +- %5
Sebeke Gerilimi 3-Faz 340V........ 420V AC 50/60 Hz +- %5
Motor Cikis Gerilimi 3-Faz OV......420V ACO0......100 Hz
Tasiyici Frekansi 6....16 kHz

Table 1.2 Frenleme Direng Elektriksel Ozellikleri (400V Serisi igin)

400V Serisi igin Frenleme Direngleri SM403 | SM405 | SMA407 SM411 SM415
Frenleme Direng Degerleri 120Q 80Q 60 Q 40Q 30Q
Asenkron Motor Minimum Diren¢ Glcd | ; ;55\ | 100w | 1.500w | 2.200wW | 3.000 W
(Kabin Hizi <= 1.2 m/s)
Asenkron Motor Minimum Direng Gl | | o)\ | 1 80w | 2.250w | 3300w | 4.500 W
(Kabin Hiz1 > 1.2 m/s)
Senkron Motor Minimum Direng Giicl 1.500 W | 1.800 W | 2.250 W | 3.300W | 4.500 W
(Kabin Hiz1 < 1.2 m/s)
senkron Motor Minimum Diren Gict 2.000W | 2.400 W | 3.000W | 4.400W |6.000 W
(Kabin Hizi1 > 1.2 m/s)
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1.4 MEKANIK OZELLIKLERI

D

Kutu Boyutlari

Models R ve D
Elektrik Dagitim Panosuz
H W D
805 405 275
Model E
Elektrik Dagitim Panolu
H w D
1060 405 275

Duvar Adaptorii

45 65 65 | 65 65

Cihaz, duvar aski adaptori ile duvara tutturulmalhdir.
Bu ylizden once aski duvara sabitlenmelidir.

Duvar adaptéri vida merkezinden, kumanda panelinin
Ustline olan mesafe 57 mm’dir.

1
o) ' ©,
S
—_— =
g o\A (e I e e O A o A e A
N
- / 199
Kutu duvar adaptoriine asildiktan sonra, bir vidayla i¢
plakadan panel duvara sabitlenmelidir.
150

PANEL ALTI VE USTU BOS ALAN

Kutunun altinda ve Ustinde en az 150 mm bos
birakilmahdir.

Bu, icerisinde yer alan elektronik parcalarin hava
sirktlasyonuyla sogutulmasi igin gereklidir.

Kutu Gstliindeki havalandirma deliklerini asla
kapatmayiniz.

Cihazin igerisine su veya herhangi bir sivi
girmeyeceginden emin olunuz.

F/7.5.5.02.124 R:1
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BOLUM-2 ELEKTRIK SISTEMi

2.1 CIHAZIN iC YAPISI

AE-SMART (i¢ ana modelde Uretilmektedir.

Model R

Model D

Model E

Rediiktorlii Makinalar igin

Dislisiz Makinalar igin

Elektrik Dagitim Panelli Dislisiz
Makinalar igin

AE-SMART

- HH ¢ Hﬁ" E—
. _l:iuu _ -

AE-SMART

:Lf;;;l"l‘ : -
ARRR . _

E__12

AL-SMART

Alt kissm (Model E’de orta kisima karsilik geliyor), tim modellerde ayni olup ayni devre kartlari
ve parcalari icermektedir. Ust kissm motor tipinin senkron veya asenkron olmasina gore
degismektedir. Model E’de ise elektrik dagitim panosu igin ilave bir kisim vardir.

F/7.5.5.02.124 R:1
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2.1.1 Ana Kart ve Sigortalar

Cihazin orta kisimi, ana fonksiyonlari
ayni oldugu icin tim modellerde
ortaktir.

Ana elektrik sigortasi, fren kontaktord,
ana kumanda karti RBM, terminaller,
topraklama bari ve terminal karti RBKL
bu kisimda yer almaktadir.

ihtiya¢ olmasi halinde SGD ve RBIO
kartlari dnceden hazir olan yerlerine
takilabilir.

TERMINALLER

S

RBKL, cihazin terminal karti olarak
islev gormektedir.

RBM, cihazin ana kartidir. RBL, tus takimi ve ekran, bypas soketleri ve SDB kapi kdpriileme
karti bu kartin Gzerine yerlestirilir.

Turuncu renkte gosterilen terminal bloklari, kabin devresi icindir ve fleks kablosuna
baglanmaldir.

Yesil olarak gosterilen terminal bloklari, kuyu ve makina dairesi baglantilari icindir.

XT-BRK XT-PWR | XT-24V} XT-FC

RBKL, cihazin terminal kartidir.
Ust sira etiketlerini dislisiz makinalar (Model D veya E) icin kullaniniz.
Alt sira etiketlerini ise rediiktorlii makinalar (Model R) igin kullaniniz.
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2.1.2 Ust Kisim

Model R Model D ve E

Rediiktorlii Makinalar igin Dislisiz Makinalar igin

MR5-A3

AE-SMART e A AE-SMART =
STOR 3| BE2
@ ’
1- ALIK
2 KARALI =

Dislisiz modellerde Ust kisim, elle kurtarma
butonlari ve elle fren agma butonlarini
icermektedir.

Rediiktorli modellerde Gst kisim, elle kurtarma
butonlari ve asiri hiz aktivasyon anahtarini
icermektedir.

ICA karti, senkron motorlar icin mutlak
enkoderler arayuzii olarak islev
gormektedir.

Artimsal enkoder araylizi de burada
bulunmaktadir.

UPS anahtari, sadece tiimlesik kurtarma

e L UPS anahtari, sadece timlesik kurtarma
Unitesi iceren modellerimizde mevcuttur.

Unitesi iceren modellerde mevcuttur.

Kumanda panelinde buton ve anahtarin

.. . o . o Kumanda panelinde buton ve anahtarlarin
gorevleri asagida gosterilmistir.

gorevleri asagida gosterilmistir.

Agirt hiz MRS-A3 EED
regililatdrij 0 1 0 1 Elle

elle Elle kurtarma Kurtarma
aktivasyon
anahtar

Hiz Regilatdrl
Test Reset Aktivasyon

Anahtan
anahtar Anahtar

Mekanik Fren
Aktivasyon Butonu 1

yukari

YUKARI
@ Elle kurtarma
ASAGI

sTop

Mekanik Fren

Alktivasyon Butonu 2

Stop Elle kurtarma

butonu asagi
Mekanik Fren
Aktivasyon Anahtan

;J::;IFT 1 ACIK

kapama 2 u

anahtar UPsLift 1-ACIK

UPs Arma-Kapama 2-KAPAL
Anahtan
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2.2 SISTEM iCERiSINDE YER ALAN ELEKTRONIK KARTLAR

AE-SMART igerisinde kullanilan elektronik kartlar asagida listelenmistir.

RBM | Ana Kumanda Karti

RBS RBS, motor hareketini kontrol eder ve yonetir.

RBL LCD Ekran ve Tug Takimi Unitesi

ICD Motor Suricu Gug Karti
Baglantilar hazir tesisat ise veya seri haberlesmeli COP kullaniliyorsa, revizyon kutusu
icerisinde RBC karti kullanilir. Bu kartin Gzerinde 3 adet programlanabilir réle cikisi ile

RBC 16 adet programlanabilir réle girisi, acil durum gii¢ kaynagi igin sarj Gnitesi ve kabinle
ilgili diger fonksiyonlar i¢in donanim yer almaktadir. Kartin Gizerine ANS (Anons Karti)
takilarak anons hizmeti de sunmaktadir.

RBKL | Kumanda Terminal Karti

SDB Bu kart, cihaz lizerine takilan kapi koprileme kartidir.
Monoblok asansor kumanda sistemi, ICA olarak adlandirilan senkton motorlari

ICA sirmek i¢in eklenebilir enkoder kartina gereksinim duyar, EnDat, SSI, BISS ve SinCos
enkoder turlerini destekler.

RBIO Eger kat kasetleri paralel ise, RBIO karti kullanilmasi gerekir. LOP’lerdeki sinyalleri ve
¢agri butonlarini surer.

REPB Bu kart, kuyu dibi kontrol olarak islev grmektedir. Opsiyonel olarak CIO karti ile
CAN-BUS uzerinden haberlesir.

csli CSl, iki kumanda kartinin dubleks ¢alismasi igin kullanihr.

ICG Dubleks ¢alismada gerekli olan grup haberlesme kartidir.

USN PC baglantisi icin USB arayliz kartidir.

ETN Ethernet kartidir. Yerel alan agi (LAN) veya internet tzerinden cihazi bilgisayara
baglamak icin kullanilir.

ANS Bu kart, takilabilir bir modilden olusur ve anons sistemi icin hafiza ve hoparlor
devresi barindirir.

SGD SGD, hiz reglilatori Gizerinde bobinin enerjilenmesini kontrol eder.

BDB Fren icin képri dogrultucu kart

BDC 24V DC kopri dogrultucu kart
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2.3 KOD TANIMLARI

Ana kodlar asagida listelenmistir, agiklamalarini elektrik semasindan bulabilirsiniz.

Kod Tanim Model
FMP Sebeke Faz Sigortasi R-D
FUTKR Kagak Akim Sigortasi 30 mA R-D
FTR1 Trafo Sigortasi Tuma
F18 24 VDC Sinyal Devresi Sigortasi Tumu
F110 Guvenlik Devresi Sigortasi Tima
FBAT Batarya Sigortasi Tama
KF Fren Kontaktori Tuma
EEK Elle Kurtarma Anahtari Tuma
upP Elle Kurtarma Yukari Butonu Timu
DOWN Elle Kurtarma Asagi Butonu Tima
MRS-A3 Asiri Hiz Reglilatori Elle Tetikleme Anahtari R
BS Diglisiz Makine Fren A¢gma Anahtari D-E
BB1 Diglisiz Makine Fren 1 Agma Butonu D-E
BB2 Dislisiz Makine Fren 2 Agma Butonu D-E
OR Asiri Hiz Reglilatéri Uzaktan Kontrol Anahtari D-E
STOP Acil Stop Anahtari Tumu
UPS 1-ON UPS Anahtari ACIK Durumu Tdma
UPS 0-OFF UPS Anahtari KAPALI Durumu Tima
RCD-M Kacak Akim Sigortasi 300 mA(Ana Sebeke) E
RCD-SL Kacak Akim Sigortasi 30mA/25A (230V Kabin ve Kuyu) E
FSKL Kabin ve Kuyu Aydinlatma Sigortasi E
FKAL Kabin Aydinlatma Sigortasi E
MS Ana Salter E
FML 4 Kutuplu Faz Sigortasi E
KSL-1 Kuyu aydinlatma Lamba Darbe Akim Rélesi E
u,v,w Siriict Cikislar Tamda
P+and BR [ Frenleme Direnci Baglanti Terminalleri Tima
BAT+ Batarya Arti Ug Tumu
BAT- Batarya Eksi Ug Tuima
2000 - 840 | Fren Bobinleri Cikisi Tuima
SG+ SG- 0OSG lizerinde UCM Kilitleme Bobin Cikisi R
ORR- ORR+ | OSG Reset Bobini D, E
ORT- ORT+ [ OSG Test Bobini D, E
PE Toprak Terminali Tuima
100 24V DC Sinyal Arti Ucu Tama
1000 24V DC Sinyal Eksi Ucu Tima
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2.4 KUYU HABERLESMESI

AE-SMART, her zaman full seri olarak teslim edilir yani kabin ve kat devreleri seridir.Kabin
devreleri CANO, ve kabin devreleriise CAN1’i kullanilir. Eger paralel kat kasetleri
kullanilacaksa o halde kumanda sistemi icerisinde RBIO karti kullanilmasi gerekir. RBIO, kat
kasetleri icin paralel arayuz olarak islev gordr.
Full Seri Sistem (Seri COP, Seri LOP) Paralel COP, Paralel LOP
AE-SMART AE-SMART
cant
CANO
CANO i E =
d _
. X
LT. &
(= =
tesisath . .
kabin kaseti o '
L|° o
Rovizyon Kutusu '-i Revizyon Kutusu "'i
Tl e o s = SCB
- i ©
: - 3 -
.sz seri kabin seri kat kaseti § paralel kat
B 1aseti #¢2  paralel kabin kasetleri
* w kaseti
Paralel COP, Seri LOP Seri COP, Paralel LOP
AE-SMART
AE-SMART
-
CANO i CANO N
. B
- e
LT o
‘i =
tesisath kabin
: kaseti o
‘-I (L)
Revizyon Kutusu 'i Revizyon Kutusu oi
: - : -
o33 paralel kabin seri kat knset! . paralel kat
Q‘ kaseti ".‘4,.:, Kaseti kasetleri
RBC karti ful seri hazir tesisat sistemi icin tasarlanmistir, seri kabin kasediyle dogrudan
haberlesen bir araylizdir. RBKL'nin ¢ikis terminalleri, hazir tesisati standart hale getirmek icin
RBC terminalleri ile ayni sirada dizilmistir.
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2.5 BYPAS SISTEMI

Revizyon modunda kapilari kdpriilemek icin
kullanilan bypas sistemi RBM kartinda yer alir. DS-0 DS-1 DS-2 DS-3
Sadece bir adet fis ve bu fisin girebilecegi 4
adet soket bulunmaktadir.
Normal modda fig, DS-0 soketine takilmahidir.
Eger tim soketler bosta ise veya fis diger BYPASS
soketlere takili ise bu durumda ekranda bir
hata mesaji belirecek ve asansor hareketi
engellenecektir.
Revizyon modunda ise fisi kat veya kabin kapi
kontaklarini képrilemek icin diger soketlere
baglayabilirsiniz.
Her bir soketin glivenlik devresi Gizerinde Ds-0 0s-1 Ds-2 DS-3
nereleri kbprileyebilecegi yandaki sekilde NORMAL| 120 125 ) 130 1
gosterilmistir.
Bu sayede KL-1 kabin kapal kontaginin kapali KBpridems
olmasi saglanarak revizyonda seyahat etmek yeu 125 130 140
mUmkdindur.
Bypas devresiyle ilgili daha fazla bilgiye elektrik
semasinda BYPAS SOKETLERI sayfasinda
ulasabilirsiniz.
2.6 GiRiS DONANIMI
ML1-ML2 ve giivenlik devresi
;{hm 'l harig tiim girisler aktif negatiftir. Vee
- L Bunun anlami bir giris DC gig i o
. R kaynaginin topraklama referansina | | lr ‘ =
(‘D [ = (| R (0V) baglandiginda sistem bu girisi @D i
: Iy devresl o tif olarak kabul etmesidir. Tam | i’K DEVRES|
= girisler  mikroislemciden %100 _L
AXTIF POZITIF galvanik olarak izole edilmistir ve —f_‘T -
N aadi bu devreye optik baglayicilar ile s
baglanmistir. GIRi$ DEVRESI
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GIRiS NO YERI / SOKETI KART ADI TERMINAL ADI
ANA KUTU /
11...116 TERMINAL RBM 11...116
N1..N16 KABIN / TERMINAL RBC N1..N16
N17 KABIN / TERMINAL PWS N17
N18..N21 | KABIN / TERMINAL PWS (INPS) 11...14
KUYU DiBI /
Y1..Y4 TERMINAL RBPB (CIO) Y1..Y4
2.7 CIKIS DONANIMI
V_[l?_lf‘
Tim kontaktorler ve programlanabilir } \ f"‘". e
_m1 ,L__ermma eri
cikislar, optokuplerler araciligi ile °

‘ role

MCU wy oz

ks

mikrokontrol devresinden %100
galvanik olarak izole edilmistir.

NO KODU YERI KONTAK V/I KONTAK TiPi
1 S1 RBM 220V AC/10A NO
2 S2 RBM 220V AC/10A NO
3 V1 RBPB (CIO) 220V AC/5A NO
4 V2 RBPB (CIO) 220V AC/5A NO
5 R1 RBC 220V AC/5A NO
6 R2 RBC 220V AC/5A NO
7 R3 RBC 220V AC/5A NO
8 R4 RBC (OUT) 220V AC/5A NO
9 RS RBC (OUT) 220V AC/5A NO
10 R6 RBC (OUT) 220V AC/5A NO
11 R7 RBC (OUT) 220V AC/5A NO
12 R8 PWS 220V AC/5A NO
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BOLUM 3 - EKRAN VE TUS TAKIMI

3.1 LCD EKRAN VE TUS TAKIMI

AE-SMART icerisinde RBL karti izerinde satir basina 20 karakterli, 4 satirli LCD ekran ve 6
butonlu tus takimi yer almaktadir. Butonlarin fonksiyonlari asagida gosterilmistir:

«— 1 —

ESC l ENT

Ok tuslarinin kullanilan meni ve ekrana bagli olarak farkli gérevleri vardir. Bununla birlikte, ESC
ve ENT butonlarinin islevleri genellikle degismemektedir, ESC butonu mevcut meniiden cikar,
ENT butonu ise secilen veya istenen segenegin icerisine girer ya da onaylar. YUKARI ("), ASAGI
(J), SOL (&), ve SAG (=) ok tuslari, ekranda imleci hareket ettirmek icin veya sayilari artirip
azaltmak icin kullanilir. Litfen bazi ekranlarda 6zel bir islevi yerine getirmek veya devam etmek
icin atanmis butonlar oldugunu aklinizdan gikarmayiniz.

Tuslarin Ortak islevleri
Giris degerini artirip azaltmak T01: . 0 7 - Il san. i . i
. MESGUL SURESI N butonu, imlegle isaretli
igin sirasiyla T ve | tuslan olan haneyi arttirmaktadir.
kullantlir.

& - butonlarina basarak
TO1: 07 .4 san. dijitler arasinda gecis TO1: 07 .4 san.
MESGUL SURESI yapilabilir. ¢ butonuna MESGUL SURESI

basarak imleg eger varsa

soldaki hanelere dogru

hareket eder.

TO1: 06 .4 san. ENT butonu girilen degeri
|butonu, imlegle isaretlenmis | | MESGUL SURESI kaydederken ESC butonu ise
olan hanenin degerini azaltir. girilen degeri iptal eder ve

kaydetmeden cikar.

3.2 ACILIS EKRANLARI

Aclilis esnasinda asagidaki ekranlar cihazla ilgili durum bilgisi vermektedir.

AE-SMART ver. 2.40a
Sistem starting...

Cihaz acilir agcilmaz bu ekran karsiniza gelecektir.
Kumanda sistemi yazilim version bilgisi, “ver. xxx”
olarak belirecektir.

AE-

SMART ver. 2.40a
Sistem starting...

parameters loaded.

Kumanda sistemi parametreleri okumayi bitirdiginde
acihs islemi tamamlanacaktir.
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3.3 ANA EKRAN

™0

0 =140REV > < 0? + 00

0O 0A[670V]SO.00 EO.O00O

30000

fayda saglayacaktir.

Acilis sonrasi ana ekran karsiniza gelecektir. Ana ekran bazi semboller veya harflerle 6nemli
degiskenlerin durumlarini verir. Bu ekranin anlasilmasi galisma esnasinda size ciddi bigcimde

TPO0=140REV€ 0?+00 | jlk karakter, yukari veya asagi ok isaretiyle hareket
-------- 30000 yoniine isaret eder. Eger hareket yoksa ‘—* karakteri
ekranda gosterilir.
0O0OA[670V]S0.00 EO0.00
M:lnuRE‘J-H- 0F+00
,,,,,,,, 30000 Ekrandaki 2. ve 3. karakterler ise kabin pozisyonuna
(kat numarasina) isaret eder.
0OO0A[670V]S0.00 EO,.00
40 @ 40 REV3€ 07+00 4. karakter ise asansorin kapi bolgesinde olup
________ e olmadigini gosterir. Esit isareti ‘=" kabinin katta
oldugunu yani kapi bélgesinde oldugunu belirtir.
Eger kabin, kapi bolgesinde degilse nokta isareti *.’
OO0A[670V]S0.00 EO.00 - .
ekranda goéziikecektir.
P —
T+00 =| 140 in EV?¢ 07+00 5, 6 ve 7. karakterler glivenlik devresinin durumunu
........ 30000 gosterir. Daima en yuksek numarali kapali denetim
noktasi ekranda belirtilir. 140, glvenlik devresinin
OOA[670V]S0.00 EO.O0O kapali oldugu anlamina gelir.
02-1a 't o sl < 57+00 8, 9 ve 10. karakterler grup oIarak"kar§.|r.n|za gel.ir.
....... LJ 50000 Normal modda hedef kat gosterilir. Revizyon
modunda “REV” karakterleri goriliir. Asansor bloke
oldugunda ise “BLO” ekranda gorilecektir. Kurtarma
00A[670V]S0.00 EO.00f | modundan ise ekrana “EKS” diye yazilr.
P
-02=140 U 1R+00 11 ve 12. karakterler, kapilarin durumunu gosterir.
........ 30000 -> € Kapi kapat komutuna isaret eder.
<-» Kapi a¢ komutuna isaret eder.
00A[670V]S0.00 EO0.O00 == Kapilara herhangi bir komut gitmedigini belirtir.
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0O0A[670V]SO.

-02=140 <2

oo

E0O.O00

17. pozisyondaki karakter agsagidaki bilgileri
sunmaktadir:

“?” Kabin pozisyonu hala resetlenmemis.

‘R’ Pozisyon reset islemi yapilmis ve asansor simpleks
calisiyor.

‘1’ Kabin pozisyon reset islemi yapilmis ve asansor no
1 ile dubleks c¢alisiyor.

‘2’ Kabin pozisyon reset islemi yapilmis. Asansor, grup
no 2 olarak dubleks ¢alisiyor.

-02=140
........ 30000
00A[670V]S0.00 .

Pozisyon 18, kart icin haberlesme ile ilgili bilgi
vermektedir.

Sistemin diizglin ¢alismasi i¢in daima ‘+’ olmalidir.
Aksi halde i¢sel bir hata var demektir.

[[PTC/TERMISTOR YOK |

-02=140 €3 1r+(00
30000 19 ve 20. pozisyonlar, kumanda ve motor fazlari,
hareket durumu hakkinda bilgi vermektedir.
Detayli bilgiye bolim 5.1’den erisebilirsiniz.
0O0A[670V]S0.00 EO.
-02=140 &> 1R+00
________ 30000 Ana ekranin 2. Satiri ¢agri kayitlarini géstermektedir.
[: Bu kisimda durak sayisi kadar karakter bulunmaktadir.
Cagri tirleri asagida gosterilmektedir:
O0OA[670V]S0.00 EO0.00
m Cagri yok L | Kabin ve Yukari Cagrisi
v Asagi A | Kabin, Yukari ve Asagl
Gagrisi M Gagrisi
A Yukari Y | Kabin ve Asagi Cagrisi
Cagrisi
- Kabin
Cagrisi
-02=140t063€ 01+00
30000 Ana ekrandaki 3. satir, hatalar da dahil olmak tizere

sistem mesajlarini gostermektedir.

O0A[&E70V]S0.00 EO. OO
-02=140t06=2¢ 01+00
30000

DDAlS?DV]SD.DD E0.00

4. satirdaki ilk iki hane motor akimini gosterir.
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-02=-140t06>¢ 01+00
........ 30000 R . L A .
Kbseli parantez i¢i DC Bara gerilimini gostermektedir.
DDAl[ 57nv1|su.uu E0.00
o —
-02=140t06>¢ 01+00
-------- 30000 4. satirda ‘S’ harfinden sonra gelen kisim sistemce

0O0A[670V]S0.00| EO.O0O0
e —

hesaplanan anlik hizi gostermektedir.

-02=140t06~>% 01+00
........ 30000

00A[670V]S0.00 |[EO.OQO

4, satirda ‘E’ harfiden sonraki kisim enkoder tarafindan
okunan hizi géstermektedir.

3.4 ANA EKRANDA BUTON FANKSIYONLARI

120 125 130 135 140
869 870 871 817 818
FKK PTC 804 CNT 141
ML1 ML2 MK U MKD BYP

p—

KABIN KAYDI:00

=>

-02=140 REV 3¢ OR+00
30000

OOA[ 670V] SO0O.00 EO.O0O

ESC

AYBEY ELEKTRONI K

AE-SMART SN: 123456
C: 2.40a M: 2.30a 5kw
19. 03. 2021 10:12

ENT

>G02-PARAMETRELER
G03-KUYU KOPYALAMA
GO04-TEST-UCM MENU
GO5-HIZLI KURULUM

Ana ekranda iken butonlarin fonksiyonlari asagidaki gibidir:

3.4.1 ENT Butonuna Basma -> ANA MENU

>GO2-PARAMETRELER
GO3-KUYU KOPYALAMA
GO4-TEST-UCM MENU
GO5-HIZLI KURULUM

ENT butonuna basildiginda ana meni karsiniza
gelecektir.
Meni agaci ve seceneklerin islevleri bélim 3.4.5 ve

3.4.6’da detayl bir sekilde verilmistir.
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3.4.2 ESC Butonuna Basma -> BiLGi EKRANI

AYBEY ELEKTRONI K Ana ekranda ESC butonuna basildiginda bilgi
AE-SMART SN: 123456 e!(ranl kar§|n|za gelec.ektlr.
Birkag saniye sonra, sistem tekrar ana ekrana
56 Zo B0 L8 Ze J0 B donecektir. ESC butonuna ikinci kez basilmasi
19. 03. 2021 10:12 derhal ana mentiye dondirecektir.
Burada:

SN: xxxxxxx cihazin seri numarasini belirtir.

C: 2.40a, Ana kumanda yazilim versiyonunu belirtir. Buradaki 6rnekte version 2.40a’dir.
M:2.30a, Motor siiriiciisiiniin yazilim versiyonunu belirtir. Buradaki 6rnekte versiyon

2.30a’drr.

5 kW: Cihazin gliclniin belirtir. Buradaki ornekte 5 kW’dir.

En alt satir tarih ve saat bilgisini verir.

3.4.3 SAG Butona Basma -> KABIiN CAGRISI VERME

KABIN KAYDI:00

(=) butonuna basarak ve sonrasinda kat
numarasi vererek kabin ¢agrisi olusturulabilir.

3.4.4 SOL Butona Basma -> GiRiS DURUMLARINI iZLEME

120*125*130 135 140
869 870*871 817 818
FKK PTC*804 CNT 141
ML1*ML2*MKU*MKD*BYP

(¢) butonuna basildiginda (ana ekranda)
sistem, girisleri izleme durumuna gecer.
Gorilecegi lzere ekranda “*’ isaretleri ve
belirli sayilar bulunmaktadir. Herhangi bir giris
aktif duruma geldiginde, saginda “*’ isareti
gorilecektir, pasif duruma geldiginde ise
isaret kaybolacaktir.

(/) butonuna basilirsa giris durumlarinin

K20 DTS FOT KL1 AL1 diger sayfalarini ekrana getirecektir.
500 501 550 551 KRR (d) ve (1) butonlarini kullanarak giris
510 511 K1C SIM MO durumlari ekraninda hareket edebilirsiniz.
BR1 BR2 SGC SGO DTP ESC tusuna basilirsa ana men karsiniza
gelecektir.
Giris ekrani gosterilirken ENT butonuna
basildiginda, gosterilen girislerin tanimlandigi
NG N7 N8 NS — term?nal!er gést.erilece.ktir.Béerce Pangi
N 3 N2 119 118 V1 terminalin hangi fonksiyona atandigi
kolaylikla gordlebilir. ML1, ML2, PTC, FKK,
Y3 Ya N9 o o CNT ve glvenlik hatti girisleri sistemde
- - - - | 2 1 N1O

onceden tanimlidir, kullanicilar tarafindan
degistirilemez ve sabittirler.
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3.4.5 MENU AGACI

ENT tusuna basildiginda, ana meni karsiniza gelecektir.

Men agaci asagidaki gibidir:

GO1-ANA MENU ‘ »

PO1-ANA PARAMETRELER

G02-PARAMETRELER

P02-B PARAMETRELERI

P03-ZAMAN PARAMETRELERI

P04-HIZ PARAMETRELERI

P05-KONTROL PARAMETRELERI

P06-MOTOR PARAMETRELERI

P07-DONANIM
PARAMETRELERI

P08-GiRiS AYARLARI

P09-OZEL PARAMETRELER

P10-CIKI$ AYARLARI

G03-KUYU KOPYALAMA | »

1-KUYU KOPYALAMA

2-KABINDEN KAT AYARI

3-ENK. KAT SEVIYELERI

4-ENK. KAT SEVIYELERI

5-ENK. KAT OGRENME

6-SEVIYELEME BASI mm

7-SEVIYELEME SONU mm

8-OGRENME KAYDI

9-ENK. VERI SIiLME

GO4-TEST - UCM MENU | »

1-OTO TEST MENU

‘ GO5-HIZLI KURULUM ‘

2-UCM HATA SiLME

3-UCM KONTROL

4-UCM TEST

5-SINIR STOP TESTI

6-PARASUT FREN TESTIi

7-TAMPON TESTi

‘ G06-MOTOR TANITMA ‘ »

1-TUNING iSLEM

2-TUNING MODU

3-ENKODER YONU

4-MOTOR YONU

5-ENKODER OFSET

GO7-KAT AYARLARI ‘ »

1-OTOM. DiSP. AYARI

2-KAT GOSTERGELERI

3-ERiSiM iZINLERI

‘ GO8-SERVISLER

»

1-LiSAN/LANGUAGE

G09-ARIZA
KAYITLARI

‘ G10-SAYACLAR

’ G11-iSLEMLER

2-SiFRE SERViS

3-TARIH-SAAT

4-BAKIM ZAMANI

5-SIMULATOR MODU

6-AGIRLIK VERI SiL

7-FABRIKA AYARLARI

8-HATALARI SIiLME

9-CiHAZA YEDIKLEME

10-PARAM. GERi ALMA

’ G12-DEGISKENLER

1-INFO EKRANI

2-ANA DEGISKENLER

3-TANIMLI ZAMANLAR

4-KART VERSIYONLARI

5-SISTEM ZAMANLARI

Meni igerisinde ok tuslari ile hareket edebilir, ENT tusu ile ise alt menileri veya islemleri

secebilirsiniz.
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3.4.6 MENU FONKSIYONLARI VE ALT MENULER

>GO02-PARAMETRELER
GO3-KUYU KOPYALAMA
GO4-TEST-UCM MENU
GO5-HIZLI KURULUM

ENT butonuna basildiginda ana meni ekrana gelir.

Bu meni agacinin baslangi¢ noktasidir. Bu noktadan
sistemdeki tim parametrelere, degiskenlere ve
uygulama mendlerine erisebilirsiniz.

(1) ve (V) butonlari men igerisinde sirasiyla yukari
ve asagl gitmeyi saglar ve ENT butonu ‘>’ oku ile
gosterilen fonksiyonu seger.

>G02-PARAMETRELER
GO3-KUYU KOPYALAMA
GO4-TEST-UCM MENU
GO5-HIZLI KURULUM

Genelde kullanilan parametreler G02-PARAMETRELER
menusi i¢erisinde bulunmaktadir.

Bu meniide icerisinde yer alandan cok daha fazlasi
oldugunu unutmayiniz. Tim parametrelere GO1-ANA
MENU icerisinden erisilebilir. Bununla birlikte GO02-
PARAMETRELER meniisi pekcok islem icin yeterli
gelecektir.

Genelde kullanilan parametreler G02-PARAMETRELER

[01] EO1: 1
TURKCE/TURKISH
[02] A0 : 2 (1) ve (V) butonlari yardimiyla parametreler arasinda
ASANSOR STANDARTI gidip gelebilirsiniz. ENT butonuna basarak bir
parametrenin degeri degistirilebilir.
EN81-20/50
Parametre degeri yukari ve asagi yon tuslari
A10: 2 i er e
kullanilarak degistirilebilir.
ASANSOR STANDARTI . D e
ENT tusu ile yeni degeri parametreye
kaydedebilirsiniz.
EN81-20/50 ESC tusu ile mevcut degeri degistirmeden

cikabilirsiniz.

GO2-PARAMETRELER
>G03-KUYU KOPYALAMA
GO4-TEST-UCM MENU

GO5-HIZLI KURULUM

G03-KUYU KOPYALAMA igerisinden kat segici olarak
enkoder secildiginde cesitli islemleri yerine
getirebileceginiz alt mentiye erisebilirsiniz.

Detayli aciklama icin béliim 4.1’e bakiniz.

GO2-PARAMETRELER

GO03-KUYU KOPYALAMA
>GO04-TEST-UCM MENU

GOS5-HIZLI KURULUM

GO4-TEST & UCM MENU icerisinden UCM ve asansér
testleriyle baglantili islemleri gerceklestirebileceginiz
alt meniye erisebilirsiniz.

Detayli bilgi i¢in béliim 4.2’ye bakiniz.
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GO2-PARAMETRELER
GO3-KUYU KOPYALAMA
GO4-TEST-UCM MENU

>GO05-HIZLI KURULUM

GO05-HIZLI KURULUM, kurulum esnasinda asansorle
baglantili ana parametrelerin ayarlanabilmesi igin
kullanilmak Gzere tasarlanmis bir 6zelliktir.

[A15] KURULUM MODU parametresinin aciklamasina
goz atiniz.

>GO6-MOTORTANITMA
GO7-KAT AYARLARI
GO8-SERVISLER
GO9-ARIZA AYARLARI

(=) tusuna basildiginda ana meninin sonraki sayfasi
karsiniza gelecektir.

G06-MOTOR TANITMA, motor ve enkoder
fonksiyonlari ile ilgili alt meni igermektedir.

Alt men detaylari igin boliim 4.3’e bakiniz.

GO6-MOTORTANITMA
>G07-KAT AYARLARI

GO8-SERVISLER

GO9-ARIZA AYARLARI

GO07-KAT AYARLARI, katlarla ilgili erisim ve ekran
islemlerini iceren alt menu barindirmaktadir.
Daha detayli bilgi igin boliim 4.4’e bakiniz.

GO6-MOTORTANITMA
GO7-KAT AYARLARI
>G08-SERVISLER
GO9-ARIZA AYARLARI

GO08-SERVISLER sistemle ilgili farkl islemler alt
menusl icermektedir.
Detaylar icin bolim 4.5’e bakiniz.

GO6-MOTORTANITMA
GO7-KAT AYARLARI
GO8—-SERVISLER
>G09-ARIZA KAYITLARI

GO09-ARIZA KAYITLARI ile hata kayitlarini
gorebilirsiniz. Bu kisim boéliim 4.7’de agiklanmistir.

GO9-ARIZA KAYITLARI
>G10-SAYAGLAR
G11-iSLEMLER
G12-DEGISKENLER

G10-SAYACLAR asansor seyahati ile ilgili sayaclari
buradan gorebilir ve degistirebilirsiniz.
Boliim 4.8'e bakiniz.

GO9-ARIZA KAYITLARI
G10-SAYACLAR
>G11-ISLEMLER
G12-DEGISKENLER

G11-iISLEMLER kod vererek yiiriitilen fonksiyon ve
islemleri icerir. Bazi parametrelerin yeniden
diizenlenmesi icin kullanilir. Bu kismi sadece Teknik
Destek ekibinin yardimiyla kullaniniz.

GO09-ARIZA KAYITLARI
G10-SAYACLAR
G11-iSLEMLER
>G12-DEGiISKENLER

G12-DEGISKENLER ile hem sistem degiskenleri hem
de harici kartlarla ilgili bilgi veren ekranlari
icermektedir.

Daha detayli bilgi icin béliim 4.9’a bakiniz.
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BOLUM 4 - TEMEL FONKSIYONLAR VE SERVISLER

4.1 KUYU KOPYALAMA ALT MENUSU

1-KUYU KOPYALAMA

Eger kat secici enkoder ise ve toplam durak sayisi 2’den
fazlaysa bu islemi seginiz. Bu, kuyu sinirlarini ve kat
pozisyonlarini otomatik 6grenme islemidir.

2-KABINDEN SEVIYE
AYARLAMA

Kabin igerisinden hareket ederek kat seviyelerini
ayarlamak igindir.

3-ENKODER KAT SEVIYELERI

Bu menu yardimiyla, kat seviyeleri ilgili bilgiler
degistirilerek ayarlanabilir.

4-ENK. ML OLCUMU

Eger kat segici enkoder ve toplam durak sayisi 2 ise bu
islemi seginiz. Bu islem ile ML/Pals orani 6lglliir. Daha
sonra 5-ENK. KATLARI OGRENME islemi yiritiilebilir.

5-ENK. KATLARI OGRENME

Bu islem, ML/Pals oranini degistirmeden kuyu sinirlari ve
katlari 6grenme igindir.

6-SEVIYELEME BASLANGIC mm
7-SEVIYELEME BITiS mm

Bunlar, yeniden seviyeleme islemini baslatip bitiren A21 ve
A22 parametrelerini degistirmek icindir.

8-KAYITLARI OGRENME

Basarili tamamlanan otomatik 6grenme, otomatik olarak
kaydedilir. Bazi fonksiyonlarin ¢alismasina bu kaydetme
islemi olmaksizin izin verilmez. Bu islem ile kayitlari elle
kaldirabilir ve olusturabilirsiniz.

9-ENKODER DATA SiLME

Bu fonksiyon kuyu ve kat bilgisi ile baglantili tiim datalari
silmek igin kullanilir. Bu islem 6zellikle similasyon islemi
icin faydahdir.

4.2 TEST & UCM MENU

1-AUTO TEST MENU

Asansor Seyahat Testi. Detayli bilgi icin bolim 4.2.1'e
bakiniz.

2-UCM HATA SiLME

UCM hatalari kalicidir ve ancak bu secenek ile silinebilir.

3-UCM KONTROL

Bu parameter A[16] UCM kontrol olup olmadigini tanimlar
ve bu kisimdan degistirilebilir.

4-UCM TEST

Bu test, asansér UCM fonksiyonlarinin performansini
gormek icindir ve boliim 4.2.2’de aciklanmistir.

5-SINIR STOP TEST

Bu test, kuyu limitleri asildiginda sistemin verecegi
reaksiyonu gorebilmek icindir ve bélim 4.2.3’de
aciklanmustir.

6-PARASUT TEST

Bu islem asansor parasit sistemini test etmek icindir ve
boliim 4.2.4’de agiklanmigtir.

7-TAMPON TEST

Henlz ylritlilmemektedir.
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4.2.1-AUTO TEST MENU

Asansorli normal modda iken test etmek amaciyla 6zel bir islem vardir. Kapilar ve ¢agrilar
kolaylikla iptal edilebilir. En alt veya en (st kata ¢agri olusturulabilir ve rastgele sayida asansor
seyahatleri otomatik olarak yGratulur.

Bu islem, ana menii icerisinde TEST MENU simgesi segilerek yiritilebilir.

Test menisu herhangi bir zamanda aktif duruma getirilebilir.

Fonksiyonlar soyledir:

a) En Ust Kata Gagni: En st kata kabin cagrisi yapilir.

b) En Alt Kata Cagri: En alt kata kabin ¢agrisi yapilir.

c) Cagrilar: Kabin ve Kat ¢agrilari aktif veya pasif duruma getirilir. *-* isareti pasif oldugunu,
‘+’ isareti ise aktif oldugu anlamina gelir.

d) Kapilar: Kapilar aktif veya pasif hale getirilebilir. Asansor kata vardiginda, ‘+’ isareti
kapilarin normal sekilde acgildigini, *-“ isareti ise kapinin agilmadigini gosterir.

e) Rastgele Cagrilar: Sisteme bir sayi girilir. Asansor, girilen sayi kadar rastgele kat ¢agrisi
Ureterek calisir. Yukarida kapilar tarafindan belirtilen durum muhafaza edilir. Bu prosedir
genellikle bir asansori hizmete sokmadan evvel test etmek amaciyla kullanilir.

KAPI+ CAGRI+

ESC GIT

4.2.2 UCM TEST

Uyari

Bu test prosediiriine baslamadan evvel, kabin icerisinde kimse olmadigindan ayrica asansoériin
kullanimda olmadigindan emin olunuz. Testi yerine getirebilmek icin sistemin normal modda
olmasi, kabin isiklarinin kapali (mesgul sinyali kapal)) olmasi gerekir ve ayrica asansoérin
kullanimda olmamasi gerekmektedir. Test islemi revizyon modunda kesinlikle yapilamaz.

Test Prosediirii

a.

TEST HIZI SECIMI: “TEST HIZI: YAVAS” ekranda gosterilir. SAG (>) ve SOL (<) tuslarina basarak
HIZLI VE YAVAS arasinda gegis yapabilirsiniz. Segilen test hizini onaylayiniz.

TEST YON SECiIMi: (1) ve ({) tuslarini kullanarak YUKARI veya ASAGI yonleri arasinda gegis
yapabilirsiniz.

Sonraki adimda “UCM TEST BASLA” ekrana gelecektir. Elle teste baslamak icin (") butona
basiniz.

. Elle test, kumanda sistemi tarafindan kapilarin acilmasi ile baslar. Kapilar acilmaya basladigi

zaman, glvenlik devresinin geri doniist acgik hale gelir (140=0).

Daha sonra kumanda sistemi, glivenlik devresinin geri donislinii (140=1) ACIK yapan SDB karti
vasitasiyla kapi koprilemeyi aktif hale getirir.

Guvenlik hatta acik ve kapi devresi kdprili oldugunda sistem aktif hale gelir.

Eger makina redliktorli ise asiri hiz bobini enerjilenir. SGO girisindeki sinyal KAPALI oldugunda
kumanda sistemi secilen hiz ve yonde hareketi baslatir.

. Eger makina dislisiz (senkton motor) ise, o zaman kumanda sistemi secilen hiz ve yonde

hareketine baslar.
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i. Kabin kapisi agikken kapi bélgesi disina (ML1=0 ve ML2=0) ¢iktiginda kumanda sistemi bunun
bir UCM durumu oldugunu varsayar ve kabini derhal durdurur. Kontaktorler ve kapi
koprileme acilir. Durusta tiim anahtarlama elemanlarinin gecikmeleri ihmal edilir.

jo Kabin pozisyonu, yani kabin esiginden kat seviyesine mesafe olgilmelidir. EN81-20
standartinin 5.6.7.5 nolu maddesi uyarinda mesafe belirtilen sinirlar dahilinde olmalidir.

k. Kumanda sistemi BLOKE moduna geger ve herhangi bir ¢agriya yanit vermez. “Hata No:72”
UCM HATASI ekranda gériiniir. Bu bir UCM hatasidir ve kalicidir. Asansdr sadece SERVISLER -
>UCM HATA SILME mendisiinde hata silinerek tekrar normal moda gegebilir.

I. Kabin kapilari agik kapi bolgesi disina gikarken eger hata olusmazsa o zaman sistemin UCM
fonksiyonu dizgin bigcimde calismiyor demektir. Parametrelerin, girislerin ve cikiglarin
dikkatlice kontrol edilmesi gerekmektedir. Problemin kaynagi tespit edilip, ¢oziildiikten sonra
asansori tekrar hizmete almadan evvel bu testin tekrar edilmesi gerekir.

4.2.3 SINIR STOP TEST

Kuyu sinir anahtarlari, bu test yardimiyla kontrol edilebilir. Teste baslamadan evvel asagidaki
kosullarin yerine getirilmesi gerekir:

- Kuyu alt sinir anahtarini test etmek i¢in kabinin en alt katta olmasi gerekir.

- Kuyu Ust sinir anahtarini test etmek icin kabinin en st katta olmasi gerekir.

- Asansorin normal modda olmasi gerekir.

- Mesgul sinyalinin kapali olmasi gerekir.

Test yuratilurken, asansor suriiklenme hizinda [S08] yukari (en Ust katta) veya asagi (en alt katta)
hareket eder. Kuyu sinir anahtarlarinin acilmasi ile hareket sonlandirilir. Bu sayede Acil Stop
hatasi, kuyu limit anahtarlarinin dizglin bicimde calistigina isaret eder. Eger hata olusmamissa
kuyu sinir anahtarlari istenildigi gibi calismadigi anlamina gelir.

4.2.4 PARASUT TESTI

Bu teste, asiri hiz regiilatori lizerinde yer alan bobini pasif hale getirerek parasutin test
edilmesi amaclanmaktadir. OSG bobini enerjilenmeksizin hareket baslar. Kabin harekete
baslarken, parasut aktif duruma gelir. Bu meydana geldiginde, parasiit sistemi diizglin bicimde
calistigi anlamina gelir.

4.3 MOTOR TANIMA

Bu 6zellik, calismaya baslamadan evvel motor tanima icin kullanilir.

1-TUNING BASLA
? Kurulum kilavuzundaki talimatlari okuyup yerine getiriniz.

2-TUNING MODU Burada, tanima modu [M18] statik veya hareketli olarak ayarlanir.
3-ENKODER YONU Enkoder yonii [M17] parametresinin degistirilmesi
4-MOTOR YONU Motor yoni [M19] parametresinin degistirilmesi

Enkoder offset icin [M15] parametresinin izlenmesi ve

5-ENKODER OFFSET oo .
degistirilmesi
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4.4 KAT AYARLARI

1-OTO GOSTERGE AYARLAMA

OTOM. DISP. AYARI

EN ALT KAT NO : [ 0]
)

Bu oOzellikle, kat gosterge otomatik olarak ayarlanabilir.
Bu uygulamada en alt kat ekrani girmeniz istenmektedir.
(1) ve (V) butonlarini kullanarak arti veya eksi deger
atayabilirsiniz. TUm kat ekranlari ENT tusuna bastiktan
sonra kaydedilecektir.

2-KAT GOSTERGELERI

Bu uygulamada herhangi bir kat gdstergesini manuel
olarak diizenleyebilirsiniz.
Her bir kat icin biri sag diger sol taraf olmak lizere 2 hane

>D02. KAT: 2
DO3. KAT: 3 kayithdir. Boylece ayri olacak sekilde her iki haneyi de
DO4. KAT: 4 diizenleyebilirsiniz. Seri gosterge modiillerinde, her iki
DO5. KAT: 5 hane (dijit) gosterilecektir. Bununla birlikte paralel kat ve
kabin gostergelerinde sol hanede sadece ‘- veya ‘1’
karakterleri gosterilebilir.
3-ERiSIM iZINLERI
Bu meni, kabin ve kat ¢agri erisimlerini kontrol etmek
>L01. KAT: 1 1 igindir.
LO2. KAT: O O ‘
LO3. KAT: 1 1 Ilk kolon kabin igin, ikincisi ise kat ¢agrilari igindir.
LO4. KAT: 1 O

1.KAT: KAYITizIN

KABIN: 1 KAT: 0
VAR YOK

Herhangi bir kat segiminden sonra 1’e ayarlayarak kabin
ve/veya c¢agrilarak izin verilebilir.

Benzer sekilde, herhangi bir kimse i¢in 0’a ayarlayarak
erisim engellenebilir.
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4.5 SERVISLER

1-LISAN

Men dili [EO1] parametresi ile degistirilebilir.

2-SIFRE SERVIS

Bu 6zellikle sifrenizi degistirebilirsiniz. Bu meniye girildiginde
sistem mevcut sifreyi sorar. Sifreyi dogru girmeniz
durumunda,sistem sifreyi degistirmenize izin verir.Sifre olarak 0 ile
32.000 arasinda bir sayi segebilirsiniz.

3-TARIH & SAAT

Bu 6zellikle cihazin tarihi ve saati degistirilebilir.

4-BAKIM ZAMANI

Sistem gercek zamanli saate sahiptir. Gelecek bakim zamani ileri bir
tarihe ayarlanabilir. Tarih ve saat, bakim tarihinden daha buylkse
asansor bakim moduna girer ve ¢alismaz. Normal moda ge¢mek igin
bakim tarihini ileri bir tarihe ayarlamak gerekmektedir. Glin ve ay 0
olarak ayarlandiginda bakim modu devre disi kalir.

5-SIMULATOR MODU

Simulasyon modu igin [A19] parametresini diizenleyiniz. Bu
uygulama icin Boliim 8.2’ye bakiniz.

6-AGIRLIK VERI SiL

Bu fonksiyon, 6n tork igin agirlik 6l¢lim cihazi kullanildiginda
kullanilir. Bu 6zellik, kabin yukiyle ilgili tim verileri temizler

7-FABRIKA AYARLARI

Cihaz ilk kez kuruluyorsa veya parametreleri yeniden diizenlemek
icin tim mevcut olan ayarlari silmek istiyorsaniz fabrika ayarlarina
doénebilirsiniz. Bu islemde tim parametreler énce silinir ve sonra
belirlediginiz asansor tipine gore ayarlanir.

8-HATA SiLME

Bu 6zellik hata kayitlarini silmek igin kullanilir.

9-CiHAZ YEDEKLEME

Bu 6zellik kullanilarak, mevcut parametreler kontrol sistemi iginde
ayri bir hafiza konumuna kaydedilebilir. Bu yedek parametre seti
herhangi bir degisiklige acik degildir.

10-PARAMETRELERI
GERi ALMA

Cihaza kaydedilen herhangi bir parametre veya veri bu 6zellik
kullanilarak geri ylklenebilir.
0. GIRIS AYARLARI: Girig tanimlari geri yiiklendi.
1. CIKIS AYARLARI: Cikis tanimlari geri yuklendi.
2. TUM PARAMETRELER: Tim parametreler (A,B,T,E,S,M,C,H)
geri yliklendi.

3. ZAMAN AYARLARI: Sayaglar geri yiklendi.

4. SURUS+MOTOR: (S,M,C) parametreleri geri ylklendi.

5. PARAM. A+B+E: (A,B,E) parametreleri geri yliklendi.

6. ERISIM KONTROL: Erisim kontrol parametreleri geri
yiklendi.

7. KAT AYARLARI: Kat displayleri geri yiklendi.

8. ENKODER VERILERI: Enkoder verileri geri yiiklendi.

4.6 BAKIM KONTROL
Bakim modunun etkinlestirilmesi icin iki adet bagimsiz kontrol sistemi mevcuttur. Bunlarin ilki
gelecekte bir tarih icin bakim zamani ayarlamak, ikincisi ise asansor icin maksimum kalkis sayisi
belirlemektir .Eger ayarl bakim zamani veya kalkis sayisi asilirsa asansoér bakim moduna gecer ve
bu andan itibaren cagrilara cevap vermez. Asansorii normal calisma moduna dondirmek icin
bakim icin ilgili sinir degerler sifirlanmalidir.Her iki bakim sistemi ayni anda aktif olabilir.
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4.7 ARIZA KAYITLARI

Sistem son 128 hatayi tarih, saat ve hata anindaki durum HATA: 8 [ 1]
degiskenlerini tutar. Eski hatalar GO9-ARIZA KAYITLARI .
et e . KAPI KAPANMADI
ekraninda gorilebilir.Eski hatalar arasinda (1) ve (/)
. e . 12.03.2021 - 11:41
butonlari ile gezinilebilir. ENT butonuna basildiginda
et (™ ENT)
hatanin ayrintilari gorilebilir.
112.03.2021 - 11:41
Mevcut hata ile ilgili 8 satir bilgi vardir. (1) ve (4/) KAT : 4 =
butonlari ile gezinilebilir. ESC butonu ile gikilabilir. Mod: 1
J C/MP: 10/0

4.8 SAYACLAR

Sistem, bazi seyahat ve yon sayaglarini barindirir. Bu sayaglar asansoriin ¢alistirma sayisini tutar
ve bakim kontroli icin kullanilabilir. Alti ekranda listelenirler. Sayag ekranlari arasinda (1) ve
(J/) butonlari ile gezinilebilir. Bunlara iliskin agiklama asagidaki tabloda yer almaktadir:

Cihaz Toplam
Kalkis Sayisi
[1]  XXXXXXX

(T™V)

Bu saya¢c TOPLAM KALKIS SAYISI'ni tutar.

Bu sayi degistirilemez.

Donemde Yapilan
Kalkis Sayisi
[2]  xxxxxxx

(T4 ENT)

Son resetten sonraki kalkislarin sayisini tutar.
Bu saya¢ KALKIS SAYACI olarak adlandirilr.
ENT tusuna basilarak resetlenebilir.

Bakim igin Ayarli
Kalkis Sayisi
[3]  XXxxxxx

(T4 ENT)

Bu ekranda BAKIM iCiN AYARLI KALKIS SAYISI goriilebilir ve
bakim igin bir alarm olarak kullanilir.

Bu ekranda ENT tusuna basarak bakima kadar kalkis sayisini
ayarlayabilirsiniz.

MAX. KALKIS SAYISI
XXXXXXX

Sayacin degeri sifir olarak ayarlanirsa, bu 6zellik engellenir ve
hicbir alarm etkinlestiriimez.

MAKSIMUM KALKIS SAYACI sifir olmayan bir deger ise

KALKIS SAYACI > MAKSIMUM KALKIS SAYACI oldugunda sistem
bakim moduna girer.

Bakim Kadar Kalan Kalkis
Sayisi
[4]  xxxxxxx

(™)

Bu ekranda [4] BAKIMA KADAR KALAN KALKIS SAYISI
gorilebilir.
(MAKSIMUM KALKIS SAYACI- KALKIS SAYACI).
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Yon Degistirme Sayisi " N .
Bu saya¢ YON DEGISTIRME SAYISI olarak adlandirilir ve asansoér

[5]  00000K hareketinin her yon degisiminden sonra artar.
(P4 ENT) ENT tusuna basilarak resetlenebilir.

Maksimum Yon . e .. . _
Degistirme Sayisi Bu ekranda MAKSIMUM YON DEGISTIRME sayacinin degeri

[6]  XXXXXXX gosterilmektedir.
(™ ENT) Bu sayag ENT tusuna basilarak degistirilebilir.

MAKSIMUM YON DEGISiMi SAYACI sifirsa, bu 6zellik engellenir
ve alarm etkinlestirilmez. Ayarlanan sayi sifirdan biyik olursa
aktiflesir.

XXXXXXX YON SAYACI > MAKSIMUM YON DEGiSiMi SAYACI oldugunda
sistem bakim moduna girer.

Max. Yon Degistirme Yon
Sayaci Sifirlanacak!

4.9 DEGISKENLER
Degiskenler menisu, sistemdeki kartlarin degiskenleri ve yazilim strimleri hakkinda bilgiler
icerir

1-INFO EKRANI Cihazla ilgili bazi bilgileri gosterir Boliim 3.4.2.

2-ANA DEGISKENLER Degiskenlerin durumunu verir.

3-TANIMLI ZAMANLAR Kullanici tanimli zamanlayicilarin anlik sayim degerini verir
4-KART VERSIYONLARI Sisteme bagli elektronik kartlarin yazilim versiyonlarini listeler.
5-SISTEM ZAMANLARI Kullanici sistem zamanlayicilarinin anlik sayim degerini verir
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BOLUM 5 — ASANSOR YAZILIMI

5.1 ZAMAN DiYAGRAMI

AE-SMART zaman diyagrami sonraki sayfada gosterilmektedir. Cihaz iki adet ana degiskene
sahiptir, bunlar hareket fazi ve motor fazi asamalaridir. Zaman gizelgesinde cihaza bir hareket
emri geldiginde nelerin oldugunu gorebilirsiniz. Diyagram’da stage olarak adlandiriimis satir
kumanda asamalarini, Motor Fazi olarak adlandiriimis satir ise hareket fazini géstermektedir. El
terminalinde bu iki degiskenin anlik durumlarini gorebilirsiniz. Cizelgeye daha yakindan
baktiginizda hangi asamalarda motor, fren, enable ve kontaktorlerin aktif ya da pasif edildigini
gorebilirsiniz.

Kontrol | Motor Hareket Acgiklama
Fazi Fazi
0 0 Hareket Yok Hareket komutu yok
10 0 Hareket Yok Hareket komutu var Guvenlik Devresi Kontrol
20 0 Hareket Yok Kontaktorler aktif Guvenlik Devresi Kapali
35 0 Hareket Yok Motor sirici aktif
41 Hareket Yok Sifir Hiz
42 Hareket Yok Frenler agik
43 Harekette Baslangic¢ hiz rampasi Kalkis Hizi
44 Harekette Baslangic hizli seyahat
40 45 Harekette Hizlanma
46 Harekette Sabit Hiz Normal Seyahat
47 Harekette Yavaslama
48 Harekette Suriklenme Hizi Kat Seviyesi Algilama
49 Harekette Durma Sifir Hiza Yaklasma
59 Harekette Durma Hizi Algilandi
38 60 Hareket Yok Frenler kapal Durusta Sifir Hhz
61 Hareket Yok Hareketin sonu
33 0 Hareket Yok Motor surici pasif Hareket Tamamlandi
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5.2 KABIN POZISYON BILGiSi ALMA
Kabin pozisyon bilgisi almak icin manyetik salter veya enkoder bilgisini kullanabilir. 817 ve 818
salterleri kuyunun sonlarinda kullanilir. 817 veya 818 bistabil manyetik salter veya mekanik
salter olarak kullanilabilir. Kabin en Ust katta iken 818 agik, en alt katta iken 817 agik olmalidir.
Ara katlarda ise ikisi birden kapali durumda olmaldir. Bu iki nokta kuyunun referans
noktalaridir.Kabin pozisyon verilerinin dogrulugu her zaman bu sinir noktalarinda kontrol edilir.

KAT SECICi MODLARI
Mono Stabil Sayici [A05=0]: Bu sistemde normal acik manyetik salterler, ML1, ML2, MKU ve
MKD (KPM206) kullanir. Yeniden kata seviyelendirme sistemi kullanilabilir.
Bi-Stabil Sayici [A05=1]: Bu yontemde bi-stabil MK ve MO manyetik salter kullanilir [A05=1].
Kata yeniden seviyelendirme bu yéntemde kullanilamaz.
Motor Enkoderi [A05=2]: Ek olarak donanim gerektirmez. Bu secenek motorun enkodere sahip
oldugu kapali ¢cevrim uygulamalarda kullanilir[A03=1,2].
a) Seviyelendirme Aktif: Seviyelendirme 6zelligini kullanabilmek icin ML1, ML2, MKU ve
MKD normalde agik manyetik salterlerinin (KPM206) kullanilmasi gerekmektedir [A11=0].
b) Seviyelendirme Pasif: Seviyelendirmenin kullanilmayacagi uygulamalarda sadece ML1
ve ML2 normalde agik manyetik salterlerin (KPM206) kullanilmasi yeterlidir.
Kuyu Enkoderi [A05=3]: Kabin pozisyon bilgisi edinmek icin kuyu enkoderi kullanildiginda ENC
karti kullanilmalidir. Kata yeniden seviyelendirme 6zelligi harici miknatislara gerek durusmadan
enkoder palsi Gizerinden yapilabilir. Bu yontemi segmek icin [A05=3], seviyelendirme 6zelligini
aktif etmek icin [A11=1] olarak ayarlanmalidir. Kuyu icindeki tnitelerin kurulumu ve ilgili
parametreleri ayarlamak igin AE-SMART KAT SECICi KURULUM KILAVUZU’nu okuyunuz.

5.3 KURTARMA SISTEMI
5.3.1 ELEKTRONIK KURTARMA SISTEMI
AE-SMART Kumanda Sisteminde elektrik kesintisi durumunda yolculari kurtarmak icin otomatik

bir kurtarma sistemi (ERS) vardir. Elektronik Kurtarma Sistemi, kontrol cihazi sebeke fazlarinda
bir hata tespit ettiginde otomatik olarak acilir.

Kurtarma Uygulamasi ile Kullanilan Parametreler

[A23] KURTARMA VAR Elektronik kurtarma islemi yalnizca [A23 =1] ise baslatilir.
Kurtarma durumunda devreye girecek glic kaynaginin
gerilimidir.

Kurtarma islemi bu parametrede belirtilen slire icinde
[T36] MAKSIMUM EKS SURESi | tamamlanamazsa, kontrol cihazi kurtarma islemini
sonlandirir.

Kurtarma islemi sonunda kata ulasildiktan sonra kapilarin
acik bekleyecegi siireyi tanimlar.

Asansori  kurtarma modunda tam kat seviyesinde
durdurmak icin gereken gecikmeyi tanimlar. Asansor
kurtarma hizi stiris hizindan ¢ok daha disitk oldugundan,
durdurma komutu etkinlestirildiginde kabin kat seviyesine
ulasmayabilir. Zemin seviyesine ulagsmak icin bu stire ile ilgili
olarak kabin hareketi uzatilabilir (durma gecikmesi).

[A24] EKS GERILiMi

[T32] EKS KAPI BEKLEME

[B20] EKS MK GECiKMESI
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Cihaz, Kata Getiricili veya Kata Getirici harig olarak liretilmektedir.

A) Entegre Elektronik Kurtarma Sistemli AE-SMART

7xxJxxx modelleri dahili kurtarma sistemi ile teslim edilir. Sadece 5x12VA bataryalari BAT+
ve BAT- terminallerine verilen kirmizi ve siyah kablolar ile baglayin. Baglanti sirasinda suna
dikkat ediniz: Kirmizi Kablo (+), Siyah Kablo (-)

B) Harici Kurtarma Sistemli AE-SMART

7xxBxxx modelleri kurtarma sistemi icermemektedir. Cihaza kurtarma sistemi daha sonra

eklenebilir.

Kurtarma gli¢ kaynagi olarak bir UPS veya UPS + bataryali bir sistem kullanilabilir. AE-SMART'a
nasil baglayacaginizi 6grenmek icin litfen elektrik semalarina bakin.

5.3.2 MANUEL KURTARMA SISTEMI

Kumanda sistemi sebekeden veya acil durum giic kaynagindan besleniyorsa, biitlin kayit sistemi
kabin igindeki yolculari kurtarmak igin kullanilabilir.

Model D ve E’de fren agma sistemi mevcuttur. Kabin frenler agilarak hareket ettirilebilir.

ilgili talimatlar, cihazin kapaginin arkasinda bulunmaktadir.

5.4 HIZ EGRILERI

5.4.1. Mesafe Bazli Calisma:

Hedefe olan uzakliga bagh bir seyir hizi secilir. Bu sekilde kisa kat arasi mesafeleri yonetmek
sorun olmaz. Kat segici olarak enkoder kullanildiginda [A05=2,3] mesafeye bagli seyahat sistemi
otomatik olarak aktif olur. Bu durumda tim hiz degisim noktalari cihaz tarafindan otomatik
olarak hesaplanir.

a) Direkt Durusg

Sistemi aktif etmek icin S23 parametresi 0’dan biyik olmalidir [$23=1,2,3]. Bu durumda
sistem hizlanma ve yavaslama egrileri S23 parametresinde secilen degere gore ayarlar.

HIZ

P ZAMAN
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b) Siriiklenme Hizi Kullanimi

Eger [S23=0] ise sistem durmadan 6nce suriklenme yolunu kullanir. Tim hiz egrileri
parametrelerine ulagilabilir. Kullanici, tim seyahat egrilerini S11...S15 parametlerini ayarlayarak
dizenleyebilir. Eger kag secici enkoder degilse [A05=0,1] veya sistem acik cevrim kullaniliyorsa
[A03=0], sistem otomatik olarak bu yontemi kullanir.

HIZ

[S12] [S14]

[S10]

[s11]

» zaman
5.5 DUBLEKS KULLANIMI

Sistem dubleks ¢alisabilir. Bunun igin her iki asansére de CSI (CAN arayuz karti) karti takilmalidir.
Grup yoneticisi olarak bir grup ICG kartini kullanmalidir. ICG ve grup asansOr arasindaki
haberlesme CAN-BUS sistemi tGzerinden gerceklestirilir ve distik hizli-hata toleranshdir.

Grup Kullanimi ile ilgili Parametreler: s
e [AO07] GRUP NUMARASI ’ ‘ .
e [A02] TRAFIK SISTEMI i i
e [B12] EKSIK ALT KAT (GRUP
ASANSOR) AE-SMART AE-SMART
e [T29] GRUP KAPI BEKLEME
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BOLUM 6 — GiRiS VE CIKIS FONKSIYONLARI

6.1 GiRIS FONKSIYONLARI
Cihazin yazihminda tanimlanmis gesitli giris islevleri bulunur. Her giris bilgisi 6zglin bir islev
numarasina sahiptir. ML1, ML2 ve glivenlik hatti gibi bazi giris terminalleri varsayilan olarak bazi
islevlere atanmistir; digerleri ise programlanabilir. Kullanici bu programlanabilir girislere herhangi
bir islev atayabilir. G02-PARAMETRELER mensi kullanilarak herhangi bir programlanabilir giris
terminaline herhangi bir giris isevi atanabilir. Bir giris islevi birden fazla giris terminaline
atanamaz.

GIRIS | GIRIS AKTIF
NO | KODU ACIKLAMA TANIM DURUM
1 869 | Kabin Ustii Revizyon Anahtari KULLANICI ACIK
2 870 |Pano Revizyon Anahtari KULLANICI | KAPALI
3 871 |Kuyu Revizyon Anahtari KULLANICI ACIK
4 817 |Mecburi Yavas Asagl KULLANICI ACIK
5 818 |Mecburi Yavas Yukari KULLANICI ACIK
6 500 |Kabin Revizyon Hareket Anahtari Asagi KULLANICI | KAPALI
7 501 |Kabin Revizyon Hareket Anahtari Yukari KULLANICI | KAPALI
8 550 |Pano Revizyon Anahtari Asagi KULLANICI | KAPALI
9 551 |Pano Revizyon Anahtari Yukari KULLANICI | KAPALI
10 BYP |Bypas Anahtari KULLANICI ACIK
11 510 |Kuyu Revizyon Hareket Anahtari Asagi KULLANICI | KAPALI
12 511 |Kuyu Revizyon Hareket Anahtari Yukari KULLANICI | KAPALI
13 KRR | Kuyu Revizyon Reset Anahtari KULLANICI GECIS
14 MKD |Asagi Yonde Durdurucu KULLANICI | KAPALI
15 MKU |Yukari Yonde Durdurucu KULLANICI | KAPALI
16 804 |Asiri Yik Kontagi (NO) KULLANICI | KAPALI
17 805 |Tam Yik Kontagi KULLANICI | KAPALI
18 K20 |Kapi 1igin Kapi Agma Butonu KULLANICI | KAPALI
19 DTS |Kapi 1igin Kapi Kapama Butonu KULLANICI | KAPALI
20 FOT |Kapi 1igin Fotosel 1 Kontagi KULLANICI | KAPALI
21 AL1 |Kapi1icin Kapi Agma Siniri KULLANICI | KAPALI
22 KL1 |Kapi1icin Kapi Kapama Siniri KULLANICI | KAPALI
23 K1C |Kapi 1icin Sikisma Kontagi KULLANICI ACIK
24 BR1 |Motor Birinci Fren Kontagi KULLANICI | BILGI
25 BR2 | Motor ikinci Fren Kontagi KULLANICI | BILGI
26 SGC |Asiri Hiz Denetim Kontagi (Normalde Kapali) KULLANICI | BILGI
27 SGO |Asiri Hiz Denetim Kontagi (Normalde Acik) KULLANICI | BILGI
Kapi Motoru Sicakhgi

28 DTP |Eger kapi motoru asiri isinirsa bu giris islevi aktif hale | KULLANICI ACIK
gelir ve kumanda her tir hareketi engeller.

35 PFK | Bu giris parasut fren devreye girdiginde aktif olur. KULLANICI ACIK
Kurtarma Anahtari

36 EKS | Eger baslangicta bu giris ve FKK girisi aktif ise, sistem | KULLANICI | KAPALI
kurtarma modunda baslatilir.
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GIRi$
NO

GIRi$
KODU

ACIKLAMA

TANIM

AKTIF
DURUM

37

HD

Asagi yonde yiksek hiz siniri
Bu giris 1,2 m/s tzerindeki asansor uygulamalarinda
kullantlir.

KULLANICI

ACIK

38

HU

Yukari yonde yiksek hiz siniri
Bu giris 1,2 m/s lizerindeki asansor uygulamalarinda
kullantlir.

KULLANICI

ACIK

40

MO

MO sayici salter. AO5 = 1 oldugunda bi-stabil
manyetik salter i¢in kat sayici girisi.

KULLANICI

BILGI

41
42

FR1
FR2

Yangin Girisi Anahtari
Bu giristeki aktif bir sinyal sistemi yangin moduna
gegirir.

KULLANICI

Bakiniz
[B40]

43

FRM

Kabin igindeki itfaiyeci anahtari.

KULLANICI

KAPALI

44

FRC

Kabindeki itfaiyeci Anahtari

KULLANICI

KAPALI

45

DSB

Devreden Cikarma Anahtari

Bu anahtar aktif durumdayken her tirli asansor
hareketi kisitlanir. Ancak gerekli oldugunda otomatik
seviyeleme yapilabilir.

KULLANICI

KAPALI

46

VP1

VIP Girisi 1

Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansor [B23]
BIRINCI VIP KAT parametresinde belirlenen kata
gider.

KULLANICI

KAPALI

47

VP2

VIP Girisi 2
Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansor [B24]
IKINCIi VIP KAT parametresinde belirlenen kata gider.

KULLANICI

KAPALI

48

VP3

VIP Girisi 3

Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansor [B25]
UCUNCU VIP KAT parametresinde belirlenen kata
gider.

KULLANICI

KAPALI

49

THR

Makine Odasi sicaklik kontrol girisi.

Bu giris makine odasinin sicakligl hakkinda bilgi
edinmek igin kullanilir. Makine dairesi sicakligi
tanimlanmis sinirlarin disina ¢iktiginda bu giris harici
bir 6lcim aygiti ile aktif hale getirilmelidir.

KULLANICI

ACIK

50

LDB

Yikleme Tusu
Bu giris islevi ylikleme sirasinda otomatik kapiyl uzun

stre acik tutmak icin kullanilir. Agik tutma stresi
[T39] YUKLEME SURESI parametresi ile belirlenir. Bu
slire boyunca DTS hari¢ tiim kapi kapama istekleri g6z
ardi edilir.

KULLANICI

KAPALI

51

WTM

Vatman Anahtari
Aktif haldeyken kat ¢agrilari engellenir.

KULLANICI

KAPALI

52

UCR

UCM Hatasi Silme Girisi

Sistemde UCM hatasl varsa ve hareket yoksa sistem
revizyona alinip bu giristeki konum degistirildiginde
UCM hatasi silinir.

KULLANICI

GECiS
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GIRi$
NO

GIRi$
KODU

ACIKLAMA

TANIM

AKTIF
DURUM

57

802

Minimum Yiik Kontagi
Bu giris kabin iginde yik veya insan yoksa KAPALI
olmahdir.

KULLANICI

KAPALI

58

PNB

Panik Butonu
Bu giris aktif oldugunda, asansor tanimlanan [B28]
parametresinde tanimlanmis olan panik katina gider.

KULLANICI

KAPALI

61

DPM

Deprem Alarmi Girisi

Bu giris islevi aktif oldugunda sistem deprem moduna
girer. Asansor hareket halindeyse en yakin kata gider.
Asansor durdugunda herhangi bir harekete izin
verilmez.

DEP girisi ile ayni fonksiyona sahiptir ancak algilama
yonu terstir.

KULLANICI

ACIK

62

SIM

Similasyon Modu Girisi
Bolim 8.2'ye bakiniz.

KULLANICI

KAPALI

63

FE1

Birinci Kapi Fotosel Hatasi Girisi
Bu giris, kapi 1 icin kullanilan fotosel Unitesinin hata
¢ikisina baglanmalidir.

KULLANICI

KAPALI

68

PER

Acil Durum Telefon Hatasi Girisi
Acil Durum Telefonu hataya gectiginde bu girisi aktif
ederek haber verir.

KULLANICI

KAPALI

69

FI1

Ozel Giris 1
Programlanabilir ¢cikislarda FREE OUTPUT-1 bu girisi

takip eder. FI1 ACIK ise, FREE OUTPUT-1 ACIK veya
tam tersidir. Bu girisin islevi, sistemdeki akilli CAN
kartlarini da kullanarak bir dijital bilgiyi kuyunun
herhangi bir yerine aktarmaktir.

KULLANICI

KAPALI

70

F12

Ozel Girig 2
FI1 de ki sekilde FREE OUTPUT-2 FI2 tarafindan

yonetilir.

KULLANICI

KAPALI

71

FI3

Ozel giris 3
FI1 de ki sekilde FREE OUTPUT-3 FI3 tarafindan
yonetilir.

KULLANICI

KAPALI

72

CDC

Bu giris aktif oldugunda bekleyen tiim kabin cagrilari
silinir.

KULLANICI

KAPALI

73

CDH

Bu giris aktif oldugunda bekleyen tim kat cagrilari
silinir.

KULLANICI

KAPALI

74

CDA

Bu giris aktif oldugunda bekleyen bekleyen tim
aramalar (kabin + kat) silinir.

KULLANICI

KAPALI

78

814

ASIRI YUK KONTAGI (NC)
Giris fonksiyonu 804'(in ters fonksiyonudur. Giris acik
devre oldugunda asiri yik fonsiyonu devreye girer.

KULLANICI

ACIK
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GiRiS | GiRiS AKTIF

NO KODU ACIKLAMA TANIM DURUM
MANUEL KURTARMA
31 MRC Fren manuel olarak acilarak kabin hareket ettirilirse, KULLANICI | KAPALI

kabin hizini izlemek igin MRC girisi etkinlestirilmelidir.
Bollim 8.2.2 ye bakiniz.

AGIRLIK SENSORU 1
82 LS1 |[S19=4] oldugu takdirde LS1 6n-tork hesaplamada KULLANICI | KAPALI
kullanilacaktir. B6lim 8.1.2 e bakiniz.

AGIRLIK SENSORU 2
83 LS2 |[S19=4] oldugu takdirde LS2 6n-tork hesaplamada KULLANICI | KAPALI
kullanilacaktir. B6lim 8.1.2 e bakiniz.

AGIRLIK SENSORU 3
84 LS3 [[S19=4] oldugu takdirde LS3 6n-tork hesaplamada KULLANICI | KAPALI
kullanilacaktir. Bolim 8.1.2 e bakiniz.

DEPREM NO-KONTAK

Bu giris aktif oldugunda (KAPALI) sistem deprem
moduna girer. Asansor hareket halinde ise en yakin
85 DEP |kata gider ve durur. Deprem girisi aktif oldugu stirece | KULLANICI | KAPALI
hareket etmez.

Bu giris fonksiyonu DPM nin giris tetikleme yoni
olarak tersidir.

6.2 CIKIS TANIMLARI
Her ¢ikis islevi herhangi bir ¢ikis terminaline atanabilir. Bir gikis islevi birden fazla ¢ikis terminaline
atanabilir.Cikis islevinin durumu anlasildiginda bu ¢ikis ayarlanir, yani kontagi kapatilir. Cikis
tanimlarini yapmak i¢cin G02-PARAMETRELER mendstini kullanabilirsiniz.

KOD | CIKIS FONKSIYONU ACIKLAMA
1 MC KONTAKTORU Sebeke kontaktori ¢ikisi.
2 FREN KONTAKTORU | Fren kontaktérii ¢ikis. Motor freni bobinlerini enerjilendirir.
3 REVIZYON Sistem revizyonda.
4 NORMAL KUMANDA | Sistem normal modda.
5 HATA VAR Sistemde bir hata var.
6 HATA YOK Sistemde hata yok.
Hareketin baslangicidir. Sistem harekete baslamak igin
7 START .
hazirlaniyor. Fakat heniiz bir hareket yok.
8 HAREKET VAR Kabin hareket ediyor
9 HAREKET YOK Kabin hareket etmiyor.
10 140 ACIK 140 Terminali ACIK
11 140 KAPALI 140 Terminali KAPALI.
12 KAT HiZASINDA Kabin kat seviyesinde.
13 EQLEE:#YE(S)IPDE Kabin hareketsiz ve kat seviyesinde.
14 cﬁ::ig:?r YONU Hareket yoni yukari.
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KOD | CIKIS FONKSiYONU ACIKLAMA
15 2;‘;;:@1- YONU Hareket yoni asagl.
16 MESGUL Sistem mesgul (Kabin 15181 agik).
17 MESGUL DEGIL Sistem mesgul degil (Kabin 15181 kapal).
18 120 YOK 120 devresi pasif.
19 120 VAR 120 devresi aktif.
20 | PARK SURESI Kumanda park siiresini bekliyor.
21 Zi\g\E(IEII;'EI'II\AE Kabin seviyeleme hareketi iginde.
22 | YANGIN -GIRILMEZ | Yangin sinyali aktif. (FR1 veya FR2).
26 LIRPOMP Kapi agma pompa ¢ikisl.
27 | SERVIS DISI Hizmet digi sinyali.
28 ASIRI YUK Asir1 yik (804 girisi aktif).
29 S/IA':\(IZSS:VIUM KALKIS Maksimum kalkis sayisi asildi.
30...35 | BO...B5 Binary kod cikislari.
36 FAZLAR VAR Gug hatti sorunsuz durumda.
37 FAZLAR YOK GuUg hattinda hata var.
38 KURTARMADA Asansor kurtarma modunda.
39 KURTARMA YOK Asansor kurtarma modunda degil.
40...45 | M0...M5 Gray kod gikiglari.
46 ZISSEJQEQE}AHAT Sistem VIP 6ncelik modunda.
47 HiZMET OKU YUKARI | Asagi yonli ok icin sonraki yon cikisi.
48 HiZMET OKU ASAGI | Yukari yénli ok icin sonraki yon cikisi.
49 WATMAN As?hsér sadece kabin icinden cagrilabilir. Dis kayitlar iptal
edilir.
50 FAN Fan gikisl.
51 YUKSEK SICAKLIK Bu ¢ikis sicaklik [B29]'dan daha yliksekse aktif hale gelir.
52 VOKLEME BUTONU YUk'I(?m.e suresi [T39] LDB girisi tarafindan aktif hale
getirildi.
53 KMACP§3NTAKTORU Motor kontaktori aktif degil.
54 KAYIT YOK Kayith cagri yok.
55 1.kapinin fotoseli [C34] sliresini gectiginde kap! yavasca
YAVAS KAPAMA 1 kapanmaya baslar. Bu cikis kapi-1'in yavas kapanmasi
icindir.
57 :gBI?IEiGULATOR Hiz diizenleyici bobini igin gikis.
58 1. KAPI KAPA Birinci kapiy1 kapatma cikisl.
59 1. KAPI AC Birinci kapiy1 agma cikisi.
62 BYPAS iKAZ Asanfér revizyonda.ve bypas modunda hareket halinde
oldugunda cikis verir.
63 SISTEM BLOKE Sistem bir hata sonucu bloke oldu.
64 YANGIN GIRILMEZ Yangin girilmez isareti sinyali.
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KOD | CIKIS FONKSiYONU ACIKLAMA
65 E(E)('S\I.TI;%TTAKTOR Hiz Reglilatoru kontak ¢gikisi.
67 | KABIN REVIZYONU Sistem kabin revizyon anahtari ile revizyonda.
68 KUY.UDIB' Sistem kuyudibi revizyon anahtari ile revizyonda.
REVIZYONU
69 KABFN VE KUYU DIiBI | Sistem hem kabin hem de kuyudibi revizyon anahtarlari ile
REVIZYONU revizyonda.
71 OZEL CIKIS 1 69 nolu giris aktif oldugunda bu cikis aktif olur.
72 OZEL CIKIS 2 70 nolu giris aktif oldugunda bu cikis aktif olur.
73 OZEL CIKIS 3 71 nolu giris aktif oldugunda bu ¢ikis aktif olur.
Sistem normal kumandada ve katta kapilar agiksa bu ¢ikis
74 | ALARM FILTRESI aktifdir. EN81-28 acil durum telefonunun gereksiz
kullanimini dnlemek igin kullanilr.
76 MAUK.Si.MFJM YON Maksimum yon degisim sayaci [H12] de sakl bulunan
DEGISIMI degeri astiginda aktif olur.
77 GONG Bu c¢ikis asansor hedef kata ulastiginda aktif olur.
78 ALARM Kapin kasedinde ALARM butonuna ba5|ld.|§|era bu cikis
aktif olur. (Sadece Alya ve Bella kaset serilerinde)

BOLUM 7 - PARAMETRELER

Asansor kontrol sistemi ayarlari ve zamanlamalari ile ilgili tim bilgiler sistem parametrelerinde
saklanir. GO1-ANA MENU ile herhangi bir fonksiyon icin tiim parametrelere ulasabilirsiniz.
Ayrica, GO2-PARAMETRELER mendsi en sik kullanilan parametreleri, girisleri ve gikislari igerir.
GO01-ANA MENU gelismis parametrelere erisim icin kullanilabilir.

Parametreler asagidaki gruplarda siniflandiriimistir:

PO1-GRUP A PARAMETRELERI: Bu parametreler Axx gibi “A” 6nekiyle simgelenir. Ana
parametreler asansoriin tipini ve temel islevlerini tanimlar. Bu parametreler sadece asansor
hareketsizken degistirilebilir.

P02- GRUP B PARAMETRELERI: Bu parametreler Bxx gibi “B” dnekiyle simgelenir. Asansériin
cogu islevini yan parametreler tanimlar. Herhangi bir zamanda degistirilebilirler.

P03-ZAMAN PARAMETRELERI: Bu parametreler Txx gibi “T” dnekiyle simgelenir. Kullanici
tarafindan tanimlanan tiim ayarlar bu parametrelerde saklanir. Herhangi bir zamanda
degistirilebilirler.

P04-HIZ PARAMETRELERi: Bu parametreler Sxx gibi “S” &nekiyle simgelenir. Kullanici
tarafindan tanimlanan tiim hiz ayarlari bu parametrelerde saklanir. Bu parametreler sadece
asansor STOP modunda ise degistirilebilir.
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PO5-KONTROL PARAMETRELERI: Bu parametreler Cxx gibi “C” dnekiyle simgelenir. Kullanici
tarafindan tanimlanan tiim hiz ayarlari bu parametrelerde saklanir. Bu parametreler sadece
asansor STOP modunda ise degistirilebilir.

P06-MOTOR PARAMETRELERI: Bu parametreler Mxx gibi “M” &nekiyle simgelenir. Motor ve
enkoder igin gerekli tim parametreler bu bolim altinda tanimlanir.

PO7-DONANIM PARAMETRELERI: Bu parametre cihazin donanim parametrelerini saklar. Bu
parametreler Exx gibi “E” dnekiyle simgelenir.

P08-GIRIS AYARLARI: Tiim giris terminallerine erisilebilir.
P09-OZEL PARAMETRELER: Bu parametreler, sistemin 6zel ayarlarini depolar.
P10-CIKIS AYARLARI: Tim cikis terminallerine erisilebilir.

7.1 PO1-ANA PARAMETRELER

Ana parametrelerde yapilacak tiim degisiklikler i¢cin asansor hareketsiz olmalidir.

[A01] DURAK SAYISI
2..12 ‘Bu parametrede asansoriin durak sayisi saklanir.
[A02] TRAFIK SISTEMI
0 Basit Kumanda
1 Karisik Toplama
2 Asagl Toplama
3 Yukari Toplama
4 Cift Buton Toplama
[A03] MOTOR TiPi
0 Asenkron motor acik cevrim kullanimi (enkodersiz)
1 Asenkron motor kapal ¢evrim kullanimi (enkoder ile)
2 Senkron motor enkoder ile
[A04] KAPI TURU
1 Carpma Kapi(Yari otomatik)
2 Otomatik Kapi
[A05] KAT SEGICi Detayli agiklama igin Béliim 5.2’ye bakiniz.
0 Mono Sayici
1 Bi-stabil Sayici
2 Motor Enkoderi
3 Kuyu Enkoderi
[A06] KAPI KOPRULEME
0 Yok
1 Seviyelendirme
2 Erken Kapi Acma
3 Seviyelendirme + Erken Kapi Acma
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[A07] GRUP NUMARASI

0

Simplex

1

Duplex

[A09] HABERLESME

0 |Kabin Seri- Kat ¢agrilari ve sinyaller RBIO karti tGzerinden surulir.
1 |Full Seri
[A10] ASANSOR STANDARDI

0 |EN81-1
EN81-1+A3

1 |Eger seviyelendirme veya erken kapi agma kullanilacaksa, SDB Kapi
Koéprileme Karti kullanilmahdir (A06>1).

2 |EN81-20/50 SDB Kapi Kopriileme Karti kullaniimalidir.

[A11] SEVIYE ALGILAMA

Kat seviyesini kontrol etmek icin MKU ve MKD salterleri kullanilir.

0
Bu secenek, kat secici motor enkoderi [A05=2] ise kullaniimalidir.
ENKODER

1 |Seviyelendirme hareketi enkoder verilerine gore baslatilip sonlandirilir.

Kuyu enkoderi kullanildiginda bu se¢enek secilmelidir. [A05=3].

[A12] GIRiS KATI

0..6

| Bu parametrede, eger varsa giris katinin altindaki kat(lar)in sayisi saklanir.

[A13] ASANSOR/HOMELIFT

0

Normal Asansoér
Asansor, EN81-20/50 standardina uygun normal bir asansér olarak calisir.

Homelift

1 Asansor sadece basit kumanda olarak ev asansérii olarak galisir
[A14] YANGIN STANDARDI
Bu parametre, yangin durumunda asansoriin davranisini belirler.
0 EN81-73
Yangin sinyali kaldirlldiginda ¢alismaya devam eder.
4 EN81-73 Bloke

Yangin sinyali kaldirildiginda asansor bloke kalir.

[A15] KURULUM MODU

Bu parametre sistemin ilk kurulumunu kolaylastirmak i¢in uygulanmistir. Bu modu
aktif etmek icin sistem revizyon modunda olmalidir. Bu mod aktif oldugunda bazi
girislerin islevi engellenir. Kumanda karti normal moda gectiginde veya yeniden
acildiginda bu parametre otomatik olarak sifirlanir, [A15=0].

0 |Pasif Sistem normal modda calisiyor.

Aktif

Sistem revizyon modunda, kumanda karti 871, DIK, BYP, KRR, DPM, SGO, KL1,
KL2, K1C ve K2C girislerine tepki vermez. Kuyu dibi revizyon ve UCM hatalari gz
ard edilir.

Aktif
Secenek 1 deki duruma ilave olarak, 817 ve 818 aranmaz.

F/7.5.5.02.124 R:1

43 AE-SMART



[A16] UCM KONTROL
0 |Pasif — UCM denetimi yapilmaz.
1 | Aktif — UCM denetimi yapilr.
[A18] KUYU DiBi KARTI
0 YOK — CIO karti kullaniimiyor.
1 VAR — CIO karti kuyu dibi kumanda karti olarak kullaniliyor.
[A19] SIMULATOR MODU
Simulatér modu cihazin sadece test ve egitim amaciyla bosa donen bir motorla veya

motorsuz olarak ¢alistirilmasi islemidir. Bu segenegi kesinlikle asansor kuyusunda
aktif etmeyiniz! [A19>0]. Simulatér modu ve islevi b6lim 8.2 de anlatiimistir.

0 Simulatér Modu Pasif.
1 Simulatér Motorlu

2 Simulatér Motorsuz

3 Simulator Sadece Cihaz

[A20] KAPI BOLGESI

Bu parametre kapi bolgesinin uzunlugunu kaydeder. Kapilarin acilmasina
izin verilen bolgeyi tanimlar.

[A21] SEVIYELENDIRME BASLANGIC mm

Bu parametre [A11=1] oldugunda aktiftir. Kabinin kat seviyesinden
15..30 |uzakligi bu parametrede tanimlanan mesafenin o6tesine gectiginde,
seviyelendirme hareketini baslatilir.

[A22] SEVIYELENDIRME BIiTiS mm

Bu parametre [A11=1] oldugunda aktiftir. Seviyelendirmede sirasinda
3..15 kabinin kat seviyesinden uzakligi bu parametrede tanimlanan mesafeye
geldiginde seviyelendirme hareketini sonlandirilir.

[A23] KURTARMA VAR

150...600

Pasif
0 . . .
Acil kurtarma islemi yapilmaz.
Aktif
1 Faz eksikligi veya sebekenin yoklugunda otomatik kurtarma sistemi
devreye girer.

[A24] EKS GERILiMi
Bu parametre, kurtarma islemi icin verilen besleme gerilimini belirler

0 |[220V AC
1 |380VAC
2 |110VAC
3 |60V DC
4 148V DC

[A25] YUKSEK HIZ SALTERLERi (HU/HD)

0 |Pasif — HU/HD kullaniimiyor.
1 | Aktif — HU/HD kullaniliyor.
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7.2 P02-B PARAMETRELERI

[BO1] KiLiT HATASINDA

Devam

Herhangi bir kitlenme hatasindan sonra sistem ¢alismaya devam eder.

Ayni Hata Bloke

1 |Belirli bir sayida tekrarlanan kitlenme hatasindan sonra sistem bloke olur. Bu
sayl [BO5] parametresinde belirlenen degerdir.

) Kayitlari Sil

Herhangi bir kitlenme hatasindan sonra tim ¢agri kayitlari temizlenir.
Bloke+TekrarDene

Belirli bir sayida tekrarlanan kitlenme hatasindan sonra sistem bloke olur. Bu
sayl [BO5] parametresinde belirlenen degerdir. Sistem 5 dakika sonra otomatik
olarak normal moda déner.

[B02] BASIT HATAYI ATLA

Dur

Sistem tiim hatalardan sonra durur.

Devam

1 |Guvenlik hattiyla veya kabin hareketiyle ilgili olmayan bazi basit hatalardan
sonra sistem c¢alismaya devam eder.

[B0O3] HATADA BLOKE

0 |Hata 45 SDB kopri hatasindan sonra sistem bloke olabilir.
1 |Hata 45 SDB kopri hatasindan sonra sistem bloke olamaz.
[BO4] UCM BLOKE KONTROL
Bu parametre, UCM ile ilgili herhangi bir hatanin meydana gelmesinden sonra

sistemin engellenip engellenmeyecegini belirler. (Bu hata numaralarinda 64, 68, 69
ve 72).

0

0

BLOKE OLABILIR

UCM hatasinda asansor bloke olabilir.

BLOKE OLAMAZ

UCM hatasinda asansor bloke olmaz.

1 | Uyari: Bu segenek yalnizca kurulum, onarim ve bakim amaciyla kullanilabilir.
Bu parametre, mevcut asansor standartlarina gére normal ¢alisma da ‘0’
olarak ayarlanamaz.

[BO5] MAKSIMUM HATA SAYISI

Asagidaki hata kodlariyla ilgili herhangi bir hata art arda olustugunda sistem
bunlari sayar ve hatanin art arda tekrarlanmasi BO5 teki degere ulastiginda
3..50 [sistem bloke edilir. Bu hatalara ait numaralar sunlardi:
6,7,12,13,21,23,27,28,30,38,40,41, 42,43, 44, 61, 62, 63, 65, 66, 67, 70,
71,73,74,75, 82, 88, 89,90, 91, 92, 116, 119, 120, 121

0
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[BO6] PARK SEGiMi
Bu parametre park katinin mevcut olup olmadigini ve park katindaki davranisini

belirler.
0 Park Duragi Yok
Tanimlanmis bir park kati yok.
Park Kati Kapi Kapali
1 Kabin, 151k sondiikten sonra belirlenen siire [BO7] iginde higbir ¢agri gelmezse

[TO2] parametresinde belirlenmis park katina gider. Kabin park katinda [BO7]
kapilari kapali sekilde bekler.
Park Kati Kapi Acik
Kabin, 1sik sondiikten sonra belirlenen siire [BO7] icinde hicbir cagri gelmezse
2 |[T02] parametresinde belirlenmis park katina gider. Kabin park katinda [BO7]
kapilari acik sekilde bekler.
Uyari: Bu secenek EN81-20/50 ve EN81-1 ile uyumlu degildir.
[BO7] PARK KATI
0...63 ‘ Bu parametre kabinin park halinde bekleyecegi kat numarasini belirler.
[B08] DIS KAYIT iPTAL
Bu parametre ile kat kayitlarinin iptal edilebilir.

0 |Dis Kayit Agik

1 |Dis Kayit iptal
[B0O9] MAKSIMUM KABIN KAYIT
Bu parametre herhangi bir zamanda kabul edilecek maksimum ¢agri sayisini
3...11 | belirler. Kabin ¢agri butonlarindan gelen ¢agri istekleri [B09]'da belirlenen
sayinin lzerine ¢iktiginda yeni ¢agrilar isleme konmayacaktir.
[B10] STOP YOKKEN KAPI

Kapilar Pasif
Kapi sinyalleri pasif duruma gecer. Kapi kartina ag/kapa sinyalleri gitmez.

0 Durdurma devresi (120) kat seviyesinde kapaliysa, kapi sinyalleri pasiftir,
kapilara ne agik ne de kapali komutlar uygulanmaz.
1 Kapilar Acik

Kapi sinyalleri aktif durumdadir.

[B12] EKSIK ALT KAT (GRUP ASANSOR)

Bu parametre sadece alt katlari ayni seviyede olmayan grup asansorleri igin
kullanihr.

0...10 [ Bunun disinda sifir olarak birakilmalidir.

Bu parametreye veri olarak bu asansoriin en alt katinin gruptaki diger
asansorlere gore kag kat yukarida oldugu sayisi girilmelidir.

[B13] KAPI SALTERLERI

Normalde Acik

AL1, KL1 girisleri terminalleri 1000'e baglandiginda aktif olacaktir.
Normally Closed

AL1, KL1 girisleri terminalleri acik birakildiginda aktif olacaktir.

[B14] YANGIN KATI 1

Yangin girisi 1 FR1 aktif hale getirildiginde kabin derhal bu parametrede
belirlenen kata gider.

0

1

0..63
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[B15] YANGIN KATI 2

Yangin girisi 2 FR2 aktif hale getirildiginde kabin derhal bu parametrede
belirlenen kata gider.

[B16] PTC KONTROL

0..63

0 PTC Kontrolli Yok

Motor termistor kontroli aktif degil.
1 PTC Kontroll Var

Motor termistor kontroll aktif.

[B17] FOTOSEL BYPAS KONTROLU

Pasif

0o |- . .
Fotosel bypas islemi yapilmaz.
AKTIiF-1 / Kapi Kapa Sinyali Pasif

1 Fotosel bypas islemi gerceklestirilir. Fotosel bypas isleminde kapi operatori
icin sadece YAVAS KAPAMA cikis aktive edilir. Zaman parametreleri igin
[T34]"e bakiniz.
AKTIF-2 / Kapi Kapa Sinyali Aktif

5 Fotosel bypas islemi gerceklestirilir. Fotosel bypas isleminde kapi
operatorinin kapiyl kapatmasi icin YAVAS KAPAMA cikisi ile birlikte KAPI
KAPAMA komutu da gonderilir. Zaman parametreleri icin [T34]’e bakiniz.

[B18] GONG KONTROL

Bu parametre varis gongunun nasil sdylenecegini tanimlar.

Durusta Gong

Gong sinyali asansor durdugunda aktif hale gelir.

Yavas Hizda Gong

Gong sinyali asansor yavaslamaya basladiginda aktif hale gelir.

Kabin Gong Yok

Gong sinyali Uretilmez.

[B19] MK GECIKMESI

Bu parametre, kat secici enkoder olmadiginda kullanilir (A05 <2). Stop
miknatis anahtari sistem tarafindan normal ¢alismada okunduktan sonra
durma gecikmesini tanimlar. Bu parametredeki bir birim 10 msn zaman
gecikmesine karsilik gelir. Bu parametre 0 olarak ayarlandiginda, bu islev
devre disi birakilir. Maksimum 50 deger, durmada 0,5 saniye gecikmeyle
sonuclanir.

[B20] EKS MK GECiKMESI

Bu parametre, durdurma miknatisi salteri kurtarma modunda sistem
tarafindan okunduktan sonra durma gecikmesini tanimlar. Bu parametrede
bir birim 10 msn zaman gecikmesine karsilik gelir. Parametre birimi 10
msn’dir. Bu parametre 0 olarak ayarlandiginda, bu islev devre disi birakilir.
Maksimum 120 birim kurtarma calismasinda durma sirasinda 1,2 saniye
gecikmeyle sonugclanir.

[B22] ViP KONTROL

0

2

0..50

o |Basif

VIP kontrol sistemini etkin degil.
| |Aktif

VIP kontrol sistemini etkin.
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[B23] 1. ViP KATI

VP1 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansor derhal
bu parametrede belirlenen kata dogru hareket eder. ViP sisteminde VP1 en
yuksek dncelige sahiptir ve VP2 ondan sonra gelir. Eger VP1 aktif haldeyken
VP2 veya VP3 de aktif ise VP1 segilir ve VP2 ve VP3 g6z ardi edilir.

[B24] 2. ViP KATI

VP2 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansor derhal
bu parametrede belirlenen kata dogru hareket eder. ViP sisteminde VP1 en
yuksek ve VP3 en disiik dncelige sahiptir. Eger VP2 ve VP3 birlikte aktif ise
VP2 secilir ve VP3 goz ardi edilir. VP1 aktif ise bu kez VP2 g6z ardi edilir.
[B25] 3. ViP KATI

VP3 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansor derhal
0...63 | bu parametrede belirlenen kata dogru hareket eder. VP3 en distk 6ncelige
sahiptir. Bu ylizden VP1 veya VP2 aktif ise VP3 gbz ard edilir.

[B26] KAPI ACIK BEKLEME

Bu parametre kapilarin nasil davranacagini belirler.

Kapi Kapal Bekleme

Kabin kat seviyesinde kapilari kapali sekilde bekler.

Kapi Acik Bekleme

1 Kabin kat seviyesinde kapilari agik sekilde bekler.

Uyari: Bu secenek EN81-20/50 ve EN81-1 ile uyumlu degildir.

[B27] MAK. DAIRESI SICAKLIGI

Bu parametre makine odasi sicakhigi bilgisinin nasil toplanacagini belirler.

Sicaklik Kontrold Yok

Makine odasi sicakligi takip edilmeyecektir.

THR Girisinden

Makine odasi sicakhgini 6lgmek icin harici bir sicaklik dedektéri kullanilir.
1 |THRislevine atanan giris terminalindeki her tirll aktif durum (ACIK) makine
odasi igin izin verilen sicaklik sinirlarinin disina ¢ikildigini gésterir ve béylece
tim hareketler yasanir.

[B28] PANIK KATI

Panik girisi [PNB] etkinlestirildiginde asansér mevcut cagrilari iptal eder ve
bu parametrede tanimlanan kata gider.

[B30] KABIN DISPLAY CIKISI

Bu parametre, kabindeki dijital ¢ikislarin RBIO karti tarafindan strildiGgini

0...63

0..63

0

0

0..63

tanimlar.
0 7 Segment Dijital
1 Gray Kod
A: GO, B:G1, C: G2 ve D: G3.
5 Binary Kod
A:BO, B:B1, C: B2 ve D: B3.
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[B31] KAT DISPLAY CIKISI
Bu parametre, panodaki dijital ¢cikislarin RBIO karti tarafindan struldigina

tanimlar.
0 7 Segment Dijital.
1 Gray Kod
A: GO, B:G1, C: G2 ve D: G3.
5 Binary Kod

A: BO, B: B1, C: B2 ve D: B3.
[B32] KONTAKTOR DENETIMI
Denetleme Yok - Kontaktor kontroli yapilmaz.
Uyari: bu secenek sadece kurulum, tamir ve bakim amaglarn igin
kullanilabilir. Mevcut asansor standartlarina goére bu parametre normal
kullanim i¢in 0’a ayarlanamaz.
1 Denetleme Var - Kontaktor kontroli surekli olarak yerine getirilir.
[B34] MENU KARAKTER SETIi
0 Latin Harf Seti (Standart) - LCD ekran Latin harflerine sahiptir.
1 Rus Harf Seti (Kiril) - LCD ekran Kiril harflerine sahiptir.
[B35] SIFIRLAMAYA GIT
Pasif
0 Sistem yeniden baslatildiktan sonra kat bilgisini sifirlamak icin hareket
etmez.
Sifirlamaya Git
Sistem ilk agildiginda kat bilgisini sifirlamak igin en alt ya da en Ust kata
gider. Sifirlama islemi kat segici mutlak enkoder olmadigi durumlarda
aktiftir. [A05<4]
[B36] YAVAS HIZ SURESi ASILDIGINDA BLOKE KONTROLU
Bloke Olabilir

0 " .
[T31] Yavas Seyir Siiresi asildiginda sistem bloke olur.
Bloke Olamaz

1 [T31] Yavas Seyir Siiresi asildiginda sistem bloke olmaz.

Eger [A10=0] ise, [TO5] Kat Gegcme Siiresi asildiginda da sistem bloke
olmaz.

[B37] REViZYON HAREKET SINIRLARI

Bu parametre revizyonda hareketin kuyu sinirlarinda nerede durdurulacagini
belirler.

817 / 818’e Kadar Git

0 Revizyon hareketi asagi yonde 817, yukari yonde ise 818 seviyelerinde
biter.

Son Kata Git

1 Revizyon hareketi asagi yonde en alt kat, yukari yonde ise en Ust kat
seviyesine kadar sirduralir.

F/7.5.5.02.124 R:1 49 AE-SMART



[B38] KAPI AC DENETIMI
Surekli Denetle
0 | Kapilarin acilip acilmadigi her agma komutundan sonra siirekli olarak
denetlenir.
ilk Acmada Denetle
Kapilarin acilip agilmadigl sadece asansér o kata ilk kez geldiginde
denetlenir. Eger bu denetlemede kapi kontaklari agilirsa o katta bir daha
acma denetimi yapilmaz. Eger agilmazsa sistem bloke edilir.
Denetim Yapma
2 | Kapilarin agilip agilmadigi denetlenmez.
Uyari: EN81-20/50 Standardina uygun degildir!
[B40] YANGIN ANAHTARI
0 Normalde Kapali-FRx girisi pasifse (giris yoksa) yangin alarmi etkinlestirilir.
1 Normalde Acik-FRx girisi aktifse (giris varsa) yangin alarmi etkinlestirilir.
[B41] YANGIN ANINDA KAPI DURUMU
0 | Yangin aninda kapilar agik bekler. (EN81-73)
1 | Yangin aninda kapilar kapali bekler. (EN81-73)
[B44] ACIL DURUM TELEFON BUTONU
INTERCOM butonuna 5 saniye basildiginda acil durum telefonu
etkinlestirilir.
1 ALARM butonuna 5 saniye basildiginda acil durum telefonu etkinlestirilir.
[B45] KABIN CAGRI iPTALI
0 | PASIF - Kabin ¢agri iptal sistemi pasiftir.

0

AKTIF - Kabin cagrisi butona bir kez daha basmak suretiyle iptal edilebilir.
Ancak hedef kata hareket ediliyorsa hedef kat cagrisi iptal edilemez.
[B47] MAKSIMUM KALKISLARI ASMAK
Bu parametre, bakim kontroli igin verilen maksimum kalkis sayisi asildiginda
asansoriin ne yapacagini belirler.

0 ALARM VE CALISMAYA DEVAM

1 ALARM VE BLOKE

1
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7.3 P03-ZAMAN PARAMETRELERI

Tiim T parametrelerinde (zamanlamalar) bir birim 0.1 saniyeye karsilik gelir.

[T01] MESGUL SURESI

20...999 ‘ Kabin i1s1ginin Mesgul gikisinin (16) aktif oldugu sire.

[T02] PARK BEKLEME SURESI

50...9999

Eger park sliresi BO6 parametresinde (1 veya 2) tanimlanmissa, son
seyahatin ardindan bu parametrede belirlenen siire boyunca higbir
cagri alinmadiginda asansor BO7 parametresinde belirlenen park katina
dogru hareket eder.

[T03] KATTA BEKLEME SURESI

31..999

Bu parametrede, kolektif sistemlerde kabinin bir sonraki cagri igin
hareket etmesinden dnce bekleyecegi siire tanimlanir.

[TO4] TASARRUF MODU SURESI

0...6000

Kat kasetlerinin asansor kullanilmadigi zaman igiklarini kapatma
suresini control eder. Sifir olarak ayarlandiginda islev gérmez.

[TO5] KAT GECME SURESI

60...3500

Bu parametrede asansoriin bir kattan sonraki kata gitmesi icin
maksimum zaman araligi tanimlanir. Bu zaman asilirsa Hata 6
olusturulur.

[T06] KAPI-1 ACIK BEKLEME

30...999

Bu parametrede kapi 1’'in agilma siresi belirlenir. Kapi 1 agilma
komutunun ardindan sistem bu siire dahilinde kapinin agihp agilmadigini
(veya daha dogrusu artik kapal olmadigini) kontrol eder.

[T07] KONTAKTOR BEKLEME KALKIS

.15

Harekete baslama komutu geldiginde cihaz ilk olarak MC cikisi Gizerinden
kontaktorleri aktive eder. Kontaktor g¢ekme komutu (MC=1)
gonderildikten sonra kontaktdr kontaklarin mekanik olarak yerine
oturup akim iletmeye hazir hale gelmesi igin bu parametrede kayitl
bulunan sire kadar beklenir. Sire bitiminde cihaz, motorun eneriji
verilmeden 6nce hareketsiz kalmasi icin, elektronik fren uygulanmasina
baslar.

[TO8] FREN BEKLEME KALKIS

Enable komutu geldikten sonra fren bobini aktif etmek icin bu

2.:50 parametre ile tanimlanan sure kadar bekler.
[T09] SIFIR HIZ KALKIS
Sadece kapali ¢evrimde kullanilir. Mekanik fren acildigi anda motoru
5 50 hareketsiz tutma siresidir. Bu periyod [T08] ile birlikte saymaya baslar.

[TO8] sonunda fren acar. Bu yilizden [TO8] her zaman [T09] dan kiicik
olmalidir.

[T10] BASLAMA HIZ YUKSELME ZAMANI

2..50

Hareket komutu geldiginde, cihazin [SO1] de tanimlanmis olan baslama
hizina ulasacagi zamani belirler. [S09] sifir oldugunda bu zamanin bir
etkisi kalmaz.
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[T11] BASLAMA HIZ SURESI

2..50

[TO5] zamani sistemin baglama hizinda bekleyecegi siireyi belirler.
Sistem bu silrenin bitiminde direkt olarak [S10] ivmesi ile hizlanma
egrisine gecer. [S09] parametre degeri O vyapildigl takdirde bu
parametreye erisilemez.

[T12] DC FREN SURESI

2..50

Yavaslama fazinin sonunda hiz [S18] degerine esit veya altina
distiglinde kapal gevrim sistemlerde sifir hiz kontroll, agik ¢evrim
sistemlerde ise DC Fren Kontrolii devreye girer. Aktif DC Fren siresi
[T12] + [T13] diir. Bu parametre [T13] sifira distliglinde saymaya baslar.

[T13] FREN GECIKME SURESI

.50

Yavaslama fazinin sonunda hiz [S18] degerine esit veya altina
dustliigiinde bu zaman saymaya baslar ve mekanik fren bu parametrede
tanimlanan gecikme siiresinin sonunda kapatilir. Bu noktadan sonra DC
Frenleme veya Sifir Hiz geri saymaya baslar ve [T12] slresinden sonra
sona erer.

[T14] KONTAKTOR GECIKMESi STOP

2..50

Bu zamanlayici, hareket ile ilgili tim islemler tamamlandiktan sonra
kontaktorlerin kapanmasi igin gecikmeyi tanimlar.

[T15] DTS GECIKMESI

40...500

Kata vardiktan sonra DTS (Kapi kapama tusu) bu parametrede belirlenen
siire boyunca engellenir.

[T16] KURTARMAYA BASLAMA SURESI

Sebeke geriliminin kesilmesi veya faz hatasi sonrasi kurtarma islemini

30...300 . .
baslatma gecikmesi.
[T17] KAPI KAPANMA GECiKMESi
5 30 Yari otomatik kapilarda kapi kontaklari kapandiktan sonra kapi kapa
komutunun uygulanmasi igin gereken gecikme zamanidir.
[T18] KAPI AC K20 SURESI
3500 K20 giris aktif oldugunda kap1 acilir. Daha sonra tekrar kapanmak icin bu

parametrede belirlenen sire kadar bekler.

[T19] FOTOSEL SURESI

20...500

FOT girisi aktif oldugunda kapi agilir. Daha sonra tekrar kapanmak icin
bu parametrede belirlenen sire kadar bekler.

[T20] KAPI-1 ACMA SURESI

30...80

Kapi-1 agma denetim siliresidir.

Kapi-1 e agma komutu génderilmesinden sonra bu silire sonunda kapi-
1'in acik olup olmadigini (veya daha dogrusu artik kapali olmadigini)
kontrol edilir.

[T21] KAPI-1 KAPANMA SURESI

0...999

Kapt 1 kapama komutu yerine getirildikten sonra sistem kapi 1’in
kapanmasi icin bu parametrede belirlenen siire kadar bekler. Eger kapi
1 bu siire icinde kapanmazsa bir hata (8) sinyali olusturulur.
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[T27] KAPI KONTAK TEST

6..999

Kapi kapa komutu verildiginde KL1 ve KL2 kapal kontak olmasina
ragmen givenlik devresi gelmez ise [T27] periyodu sonunda hata (40)
¢ikar ve kapi tekrar agilir.

[T29] GRUP

KAPI BEKLEME

300...3000

Bu parametre sadece grup asansorlerinde kullanilir.

Eger bir kapi, herhangi bir nedenle kapi kapa komutundan sonra bu
parametredeki zaman sliresince kapanamaz ise asansor grup disina
cikar.

[T31] YAVAS HIZ MAKSIMUM SEYiR SURESi

50...1000

Bu parametre yavas hizda kata ulasmak icin izin verilen maksimum
slreyi belirler. Bu stire asilirsa hata sinyali (6) olusturulur ve eger
[B36=0] ise sistem bloke olur.

[B36=1] bu durumda blokeyi engeller.

[T32] EKS KAPI BEKLEME

20...300

Bu parametre kurtarma islemi sonunda kapinin agik kalma siresini
tanimlar. Siire bitiminde kapi kapatilr.

[T33] MAKSIMUM MESGUL SURESI

0 Pasif
[TO1] siresi boyunca kapilar acgik kalir veya kapatilamazsa, [T33]
0..9999 slresine ulasildiginda yeni bir cagri gelene dek mesgul sinyali ve kabin

isiklari kapatilir. Yeni bir ¢cagri geldiginde ise kabin isiklari yakilir ve bu
fonksiyon devreden cikar.

[T34] FOTOSEL BYPAS SURESI

50...3000

FOT giris islevi bu parametrede belirlenen siire boyunca surekli olarak
aktif halde tutulursa, kapi 1 “yavas kapama-1” moduna gecer ve kapi 1
icin “yavas kapama-1"i baslatir, ancak bunun icin parametre [B17]'de
0 diginda bir deger segilmis olmaldir

[T36] MAKSIMUM EKS SURESI

600...5000

Bu parametrede acil durum kurtarma islemi igin izin verilen maksimum
slreyi tanimlar. Eger bu siire icinde kurtarma islemi tamamlanmamissa
kumanda tarafindan sonlandirilr.

[T37] REVIZYON CIKIS SURESI

30...600

Revizyon modundan c¢ikip normal moda gectiginde ilk hareketi
baslatmak icin sistem bu parametre ile tanimlanan siire kadar bekler.

[T38] YON OK GECIKMESi

Asansor yeni bir kata ulastiginda durmasindan 6nceki son hareket

40...110 |yoninin bu parametrede tanimlanan siire boyunca degistirilmesi
engellenir.
[T39] YUKLEME ZAMANI
LDB giris islevi (ylikleme butonuna) bir giris terminaline atandiginda
0..9999 LDB butonuna basmak kapilari bu parametrede tanimlanan siire

boyunca agik tutar. Kapi yeni bir cagri ylizlinden kapanmaz. Sadece DTS
ve DT2 butonlari (kapi kapama) bu islevi sonlandirabilir.
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[T40] ENKODER DONME KONTROL

Kabin pozisyonunu igin artimsal enkoder kullanildiginda [A05=2], bu
20...99 |parametrede tanimlanan siire boyunca hicbir enkoder palsi okunmazsa
hata (13) olusturulur ve hareket durdurulur.

[T41] ONCELIK TEPKi SURESI

Oncelik bekleme siiresi. Asansér bir dncelik anahtari ile cagrildiginda
300...3000 | bu parametrede belirlenen siire boyunca yeni bir ¢agri gelmemisse
oncelik kullanimi sonlandirilir.

[T42] LIR-POMP GECIKMESI

Bu parametre lir-pomp icin yari otomatik kapil sistemlerde kullanilir.
Hareket baslangicinda, kapi kontagi yerine oturduktan sonra lir-
pompun enerjilendirilmesi i¢in bu parametrede saklanan zaman kadar
beklenir.

0...60

[T43] LIR-POMP ZAMAN ASIM

Bu parametre yari otomatik kapili sistemlerde kullanilir. Lir-pomp
30...900 |enerjiendirildikten sonra 130 sinyali bu parametrede kayith siire icinde
gelmez ise hata (61) gikartilir ve lir-pomp geri dtguralir.

7.4 P04-HIZ PARAMETRELERI

[S01] NOMINAL HIZ (m/s)

0,01..1,6 lAsansérUn ana seyir hizi

[S02] ELLE KUMANDA HIZI (m/s)

0,01..1,0 lAsansérUn elektrikli elle kurtarma hizi

[S03] SEVIYELENDIRME HIZI (m/s)

0,005...0,1 ‘AsansérUn seviyelendirme hizi

[S04] REVIZYON HIZI(m/s)

Asansoriin revizyon hizi. Yukari harekette (817=1) ve asagl harekette

0,01...0,63 (818=1) iken bu hiz arahgi gegerlidir.

[SO5] REVIZYON YAVAS (m/s)

Asansor mecburi limitler icerisinde iken bakim hizi. Asagl yonde

0,01..0,30 (817=0, 818=1) ve yukari yénde (817=1, 818=0) iken.

[S06] KURTARMA HIZI (m/s)

0,01..0,50 ‘Asansér[]n kurtarma isleminde kullanacagi hizdir.

[SO7] RESETLEME HIZI (m/s)

ilk acihsta kabin konum bilgisini alabilmek icin yapacagi sifirlama

0,05...1,0 Seyahat hizidir.

[S08] SURUKLENME HIZI (m/s)

0,02..0,20 ‘Asansbrijn kata yanasma (slirtiklenme) hizidir
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[S09] KALKIS HIZI (m/s)

Bu parametre sifir ise asansor
hareketine sifir hizdan baslar.

Bu parametre sifirdan biylk ise [T10]
zamani iginde baslama hizina [S09]
0,0...0,10 |ulasir ve [T11] slresince bu hizda kalr
Baslama hizi daha ¢ok a¢ik ¢evrim < Ti0 ST Tl >
uygulamalarda kullanilir. Geri besleme
olmadigl icin ¢ok disik hizlarda
motorun kontroli ¢ok zorlasir.
HIZLANMA, YAVASLAMA VE S-EGRILERI

[S23=0] olarak ayarlandiginda S10...515 ve S22 parametrelerine ulasilabilir. Aksi
halde parametreler S23’e gére otomatik olarak ayarlanir.

HIZ

509 -

HIZ
A
[512] [514]

[S13]

[S15]

- ZAME

[S10] HIZLANMA iVMESI ( (m/s?)

Asansorin hizlanma ivmesinidir.

Deger arttinldiginda asansor hedefe daha kisa strede ulasir.

[S11] HIZLANMA iVMESi BASLANGICI (m/s3)

Kalkista S-Egrisi

0,1..3,0 |Bu parametrenin disiik tanimlanmasi kalkisi yumusatir fakat seyahat
slresini uzatir

[S12] HIZLANMA iVMESI BITiSi (m/s3)

Hizlanma sonunda S Egrisi.

0,1..3,0 |Bu parametrede duslik bir deger, hizlanma yolunun sonunda daha
yumusak bir gecise neden olur, ancak seyahat siiresini artirir.

[S13] YAVASLAMA IVMESI (m/s?)

Asansorin yavaslama ivmesini belirler. Degeri arttikca asansor daha
0,1..3,0 |kisasilirede ve mesafede yavaslar.Degeri azaldikca yavaslama mesafesi
uzar.

[S14] YAVASLAMA iVMESi BASLANGICI (m/s3)

Yavaslama ivmesine gecis egrisi Deger arttikca yavaslama ivmesine
0,1..3,0 |gecis daha hizli olur ve durus yolu kisalir. Deger azaldik¢ca yavaslama
ivmesine gecis daha yavas olur ve konfor artar.

0,1..5,0
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[S15] YAVASLAMA iVMESI BIiTiSi (m/s3)
Yavaglama yolu sonu gegis egrisi
0,1..3,0 |Deger arttikga yavaslama yolunun bitisi daha hizli olur ve durus yolu
kisalir. Deger azaldik¢a durus daha yavas olur ve konfor artar.
[S16] YAVASLAMA SEKLI
Senkron
Asenkron
Senkron+Hizli
Asenkron+Hizli
Azalan Tork
[S17] DURMA HIZI (m/s)
[S18] parametresinde tanimlanmis referansa gore asansér yavaslama
egrisinde iken referans hiz bu parametrede kayith bulunan degerin
0,0..0,1 |altinadustiglinde sistem bunu durma komutu olarak algilar, hiz ¢ikisini
sifir hizda silirerek hareket modundan ¢ikip durma siirecini baglatir.
Referans hiz icin mutlaka [S18] parametresini kontrol ediniz.
[S18] DURMA Hizl REFERANSI
Gercek Hiz Gergek Hiz
Asansorin enkoder ile 6lglilen gergek hizi [518]=1
0 durma referansi olarak alinir.
Kapali gevrim uygulamalarinda bu

.. [517]
segenegin kullanilmasi daha uygundur. Zal

AP WINIFL|O

. surme huz
Sirme Hizi

Cihazin hesapladigi hizdir.
Agik gevrim sistemlerde bu segenek
kullaniimalidir. [517)

[S19] KALKIS MODU

Cihazin senkron motorda olusan kalkistaki geri kagirmalara karsi verecegi tepkilerini
ayarlar.
Detayli bilgi icin Bolim 8.1’e bakiniz.

0 Kapali

1 Geri Kagirma Onleme - Akilli

2 Geri Kagirma Onleme - Hizli

3 Geri Kagirma Onleme - Akilli+Hizl

4 On-Tork-Dijital agirlik geri beslemesi opsiyonu.
5 On-Tork-Analog agirlik geri beslemesi gereklidir.

[S20] STOP iVMESI (m/s)

Bu parametre asansor suriklenme hizinda seyrederken durma
komutu geldiginde durma ivmesinin oranini belirler.

[S21] STOP S-EGRISi BASLAMA (m/s)

Bu parametre asansor suriklenme hizinda seyrederken durma
komutu geldiginde durma ivmesine gegisi yapan S-egrisidir.

0,1..5,0

0,01..5,0
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[s22] SURUKLENME YOLU
0..500 ISUrUkIenme hizinda gidilecek mesafeyi mm cinsinden belirler.

[S23] SEYAHAT EGRISi

[51E 1S4

$10...515 ve S22 parametreleri
manuel olarak ayarlanmalidir.

hie

1 Direkt Durus Sistemi - Yavas .

2 Direkt Durus Sistemi - Orta

3 Direkt Durus Sistemi - Hizli zaman

7.5 P05 KONTROL PARAMETRELERI

Kontrol parametreleri, motorun davranisini kontrol etmek icin kullanilan parametrelerdir.

[CO1] TASIYICI FREKANSI

Tasiyicl frekans motor siriictiniin ¢ikis sinyalini saniyede kag kez yeniden
hesaplayacagini belirler. Daha yiiksek bir frekans daha hassas bir siiris saglar.
Frekans distikece hiz kontrol kalitesi diisebilir. Ancak bazi motorlar yiksek
frekanslarda ses cikarabilirler. Genellikle kullanilan degerler 8-10 kHz dir.
6...16 |Ta§|y|C| frekans [kHz]
[C02] - ENKODER FiLTRESI
Bu parametre enkoderin hangi siklikla hizi okuyacagini belirler. Kisa sire hiz
sapmalarinin dizeltilmesinde daha hizli bir tepkiye neden olur. Ancak kisa siire ayni
zamanda osilasyona da neden olabilir. Eger enkoder 500 ppr (turdaki pals sayisi)
veya daha distk ise bu parametreyi 3 veya daha kiclk ayarlayin.

0 1ms

1 2 ms (Senkron motorlar icin tavsiye edilen deger)
2 4 ms (Asenkron motorlar icin tavsiye edilen deger)
3 8 ms

4 16 ms
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PID Kontrol

AE-SMART vektor kontrolli bir motor suiriicidir.Asansorii kumanda sistemi tarafindan belirlenen
hizda sirmek icin her saniyede taslyici frekans kez matematiksel hesaplar yapar ve motora
iletilecek sinyalin suris gerilim ve frekansini belirler. Bunun yaninda motorun miline bagl
enkoder olarak adlandirilan hizélger cihaz tarafindan olgllen motor hizi da cihaza iletilir. Cihaz,
istenilen hiz dlglilen hizdan farkli oldugu takdirde hesaplarini bu farki yok edecek sekilde yeniden
yapar. PID kontrol sistemi bu diizeltme isleminin ne sekilde yapilacagini tanimlar.

Sifir Hiz PD Kontroli

Kalkista, mekanik frenin agilmasi sirasinda kabinde yiik dengesizliginden dolayi olusacak
kaymayi 6nlemek amaciyla sifir hiz siirme islemi uygulanir.

[CO3] - SIFIR HIZ Kp

1,0...200 ‘Slflr hiz isleminde kullanilan oransal katsayi Kp'yi saklar.

[CO04] - SIFIR HIZ Kd

0...200 ‘Slflr hiz isleminde kullanilan tlrevsel katsayi Kd’yi saklar.

Baslama Hizi Pl Kontrolii
Referans hiz, [S09] kalkis hizindan distk oldugunda CO5 ve C06 degerleri Pl parametreleri
olarak kullanilir.

[CO5] — BASLAMA HIZ Kp

Referans hizi Baslangic Hizi [S09] parametresinden daha diisiik oldugunda PID

0.1...100.0 igleminde kullanilan Kp katsay|5|.

[CO6] — BASLAMA HIZ Ti

Referans hiz Baslangic Hizi [SO9] parametresinden disik oldugunda PID
isleminde kullanilan Ti (1 / Ki) katsayisi.

Hareket Pl Kontrolii

Referans hiz baslangic hizindan ylksek oldugunda, referans hiza gore [CO7] - [C12]
parametrelerinden Kp ve Ti parametreleri segilir. [CO7] ve [CO08] referans hizinin [C11] PI
Disik Hizindan distk oldugu yerlerde kullanilir; referans hizinin [C12] PI Yiksek Hizindan
daha yiksek oldugu yerlerde [C09] ve [C10] kullanilir. Kp ve Ti parametreleri [C11] ve [C12]
referans hizlari arasinda dogrusal olarak degisir.

0..9999

Kp & Ti A
- N - N
co9 - | c10 :
| |
cn c12 » Hiz cn c12 > Hiz
Kp'deki degisim Ti'deki degisim

[c07] - DUSUK HIZ Kp

Hiz [C11] parametresindeki degerden distk oldugu slirece sistem Kp katsayisini
bu parametreden alir.

[c08] — DUSUK HIZ Ti

0.1..100.0

Hiz [C11] parametresindeki degerden diisiik oldugu siirece sistem Ti katsayisini

00 9999 bU parametreden a||r,
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[C09] - YUKSEK HIZ Kp

Hiz [C12] parametresindeki degerden yliksek oldugu slirece sistem Kp katsayisini

0.1..100.0
bu parametreden alir.

[C10] - YUKSEK HIZ Ti

Hiz [C12] parametresindeki degerden yliksek oldugu siirece sistem Ti katsayisini

0.0..9999 |\ ' o rametreden alir.

[c11] - PI DUSUK HIZ

0.0..1.0 ‘Cll PID katsayilari Kp ve Ti igin alt gegis hizi noktasi saklar.

[C12] - PI YUKSEK HIZ

0.0..10 ‘C12 PID katsayilari Kp ve Ti igin Ust gegis hizi noktasi saklar.

[C13] - Kp AKIM

0.1..9.9 ‘Aklm PID fonksiyonunda kullanilan oransal kazang katsayisi, Kp.

[C14] - Ti AKIM

0.0....9999 ‘Aklm PID fonksiyonunda kullanilan integral kazang katsayisinin tersi, Ti.

Acik Cevrim Kontrol

Acik cevrim, disik kapasiteli asansor uygulamalari ve hizi Im/sn hizin altindaki asenkron
motorlarla kullanilir. Agik ¢evrim kontrol gerilim/frekans (V/f) kullanir. Sekilde gorilecegi
Uzere, tim frekanslarin farkh gerilim degerleri mevcuttur. Frekanstaki artik, stiriict
gerilimini artirmaktadir. Bununla birlikte disuk frekanslarda sistem disuk gerilim
degerinden dolayl motoru sliremez. [C16] ve [C17] parametreleri ile dislik frekans ayarlarini
degistiriniz.

v vk

mac] |

- - -
i1 f {S0E] [ELE) L f

agik gevrim V/F dogrusal egim agik gevrim V/F gergek egim

[C15] - DC FREN SEVIYESI (%)

Bu parametre agik ¢evrim uygulamalarda kullanilir. [C15] parametresi kalkista
ve durusta uygulanacak DC frenin seviyesini belirler. Kalkis esnasinda mekanik
fren acilmadan Once ve durusta fren kapatmadan énce motor sargilarina DC
fren uygulanarak motor mili sabit tutulur. Mekanik fren motoru sabit
tutabilecek hale geldiginde DC fren wuygulanmasina son verilir. Bu
5.0..100.0 |parametredeki degerin yiksekligi elektronik fren siddetine dogru orantilidir.
Yiksek deger motorun daha kuvvetli bir sekilde tutulmasini saglar fakat
parametre degerinin olabildigince kii¢lik secilmesinde fayda vardir. Clink(i DC
fren motor sargilarina direkt olarak DC gerilim uygulama islemi oldugundan
motorun Isinmasina neden olunur. Parametre degeri duslik girilirse, kalkis
esnasinda motor sabit kalmayip agir olan tarafa hareket edebilir
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[C16] -V/f BASLAMA HIZI

Bu parametre agik gevrim uygulamalarda kullantlir.

Acik cevrim kalkis isleminde statik yiki yenme gereksiniminden dolayr V/f
0.1..1.0 egrisi tam sifir hizdan baslatilamaz. Bunun yerine belirli bir hiza kadar V/f
egrisindeki degerin Ustiinde bir gerilim uygulanir. [C16] parametresi V/f
egrisinin dogrusal olarak kullanilmaya basladigi hizdir.

[C17] - V/f KALKIS TORKU

Bu parametre acik cevrim uygulamalarda kullanilir. Kalkis ve durusta, hiz [C16]
parametresinde belirlenmis seviyenin altina disttiginde, [C17] motora
uygulanacak minimum tork seviyesini belirler. [C17] direkt olarak durus ve
kalkis glclni etkiler. [C17] gereginden fazla yiksek oldugunda vibrasyona
neden olur. Dustk oldugunda ise disuk hizlarda, asansori slirmeye gicl
yetmeyebilir.

0,1..1

[C18] - TORQUE Kp

0.1..9.9 |Sistemin tork bileseninin Kp katsayisidir.

[C19] - TORQUE Ti

0.0...9999 | Sistemin tork bileseninin Ti katsayisidir.

[C20] - TUNING AKIMI (%)

Senkron motor tuning isleminde uygulanacak olan motor akimi. Birim
0.0..100.0 |nominal akiminin % degeri olarak verilir. Tuning islemi basaril bir sekilde
tamamlanamazsa [C20] yi arttiriniz.

[C21] — ALAN ZAYIFLATMA

Motor nominal hizinin tizerinde kullaniimak istendiginde motora uygulanan miknatislanma
akiminin disurilmesi gerekir. Bu isleme alan zayiflatma denilmektedir.

[C21] parametresi alan zayiflatmanin kullanilip kullanilmayacagini ve yontemini belirler.

0 Pasif- Alan zayiflatma kapali. Miknatislanma akimi azaltilmaz. (Motor
maksimum hiza ulasamayabilir.)

1 Aktif 1 - Alan zayiflatma var. Miknatislanma akimi hiz artisina ters orantili
dustralar. (Y1)

) Aktif 2 - Alan zayiflatma var. Miknatislanma akimi hiz artisina ters orantili
dusaralar. (Y2)

[C23] - PALS/mm

Bu parametre kuyu boyunu dlcmek icin kullanilan pals/mm kat sayisini
0.1...1000 |saklamaktadir .Bu parametre kuyu 6grenme isleminden sonra otomatik olarak
hesaplanir.
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7.6 P06 MOTOR PARAMETRELERI

[MO1] - ENKODER PALS SAYISI

Gercek motor hizini 6lgmek icin kullanilan enkoderin, bir turda Grettigi darbe
(pals) sayisidir. Kapali ¢cevrim uygulamalarda gereklidir. Bu deger direkt olarak
enkoder etiketinden okunmalidir.

100...500
0

[M02] - MOTOR HizI

Makinenin nominal hizi. Bu deger direkt olarak motor lzerindeki etiketten

01..16 alinmalhdir.

[MO03]- MOTOR RPM VALUE

Makinenin devir sayisidir. Bu deger direk olarak motor lizerindeki etiketten

10...3000
alinmalidir.

[MO04] - MOTOR FREKANS

Motorun nominal ¢alisma frekans degeridir. Bu deger direk olarak motor

2250 uzerindeki etiketten alinmalidir.

[MO5]- MOTOR AKIM

Motorunun nominal akimidir (tam yikte cektigi akim). Bu deger (In) motor

1..60 uzerindeki etiketten alinmalidir.

[MO06] - MOTOR GERILIMi

100...450 ‘ Motorun ¢alisma gerilimidir.Bu deger motor lizerindeki etiketten alinmalidir.

[MO7] - MOTOR COS Phi

0,1..1 | Motorun Cos Phi degeridir. Bu deger motor Gzerindeki etiketten alinmahdir.

[MO08] — MOTOR KUTUP SAYISI

Asansor tahrik motorunun kutup (pole) sayisidir. Bu deger motor lizerindeki

2..200 etiketten alinmalidir.

[M09] - MOTOR YUKSUZ AKIMI (%)

Motorun yiiksiuz calismada cektigi akim degerinin, nominal (In) akima olan
oranidir. Deger yliksek ise motor fazla akim ¢ekip ¢cabuk isinabilir. Deger diistik
girilirse asansor sarsintili bir kalkis yapabilir veya hig kalkis yapamayabilir.

Bu parametrenin senkron motorda (dislisiz makine) islevi yoktur.

5...100

[M10] — STATOR DIRENCI (ohm)

0,1..10 | Motorunun stator direng degeridir. Tuning isleminde otomatik olarak o6l¢lir.

[M11] - KACAK ENDUKTANS (mH)

Asansor tahrik motorunun stator endiktans degeridir. Tuning isleminde otomatik

10...3000 el e
olarak olculir.

[M12] — ROTOR DIRENCi (ohm)

Asansor tahrik motorunun rotor direng degeridir. Tuning isleminde otomatik

0,1..10 olarak olcgulir.

[M13] — MIKNATISLANMA ENDUKTANSI (mH)

Asansor tahrik motorunun bagil endiiktans degeridir. Tuning isleminde otomatik

10...3000 -
olarak olcgulir.

[M14] - ROTOR ZAMAN SABITi (ms)

Motorun rotor zaman sabiti degeridir. Tuning isleminde otomatik olarak olcldr.

10...3000
Bu parametrenin senkron motorda (dislisiz makine) islevi yoktur.
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[M15] - ENKODER OFFSET

Senkron motor icin enkoder offset aci degeri. Tuning isleminde otomatik olarak

0..359.99 | . ..
Olgulur.

[M16] - ENKODER TiPi
Sistemde kullanilan enkoder tipi. Asenkron motor kapali gevrim igin O (arttirirmsal) ayarlayin.
Diger secenekler (1...7) senkron motorlar igindir.

0 | ARTIMSAL 4 | ssI(Gray)

1 | ENDAT 5 | ENDAT-SPI

2 | SINCOS 6 | BISS-BIN (Binary)
3 | BISS (Gray) 7 | SSI-BIN (Binary)

[M17] - ENKODER YONU

Enkoderden gelen yon darbesinin 6ncelik sirasini degistirir. Kurulumda enkoder yon hatasi
ciktiginda bu parametrenin degerini degistin. Hata ortadan kalkmaz ise enkoderi ve
baglantilarini kontrol edin.

1 SAAT YONUNDE

2 SAAT YONUNUN TERSINE

[M18] - TUNING MODU

Durarak Tuning
0 Bu secenek secildiginde motor frenleri agilmadan tuning yapilir. Motor dénmez.
Frenler kapali tutulmalidir.

Hareketli Tuning
Motora hareket ettirilerek yapilan tuning islemidir. Frenler agilmahdir.

1

[M19] - MOTOR YONU

Bu parametre motorun donis yonini belirler. Tuning isleminden sonra eger motor yukari
haraket komutunda asagi dogru hareket ederse veya tam tersi durum olursa bu
parametrenin degerini degistirin.

1 Yon 1

2 Yon 2

[M20] - KABIN YONU

Bu parametre motor enkoderi kat segici olarak kullanildiginda [A05=2] sayma y6niini
belirler. Kurulumdan sonra kabin pozisyon sayisi hareket yoniine gore ters bir sekilde
degisiyorsa bu parametrenin degerini degistirin.

1 Yon 1

2 Yon 2
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7.7 P07 DONANIM PARAMETRELERI

[EO1] - LISAN
Bu parametre, LCD ekran dilini belirler.

0 |Tuarkge 4 |Rusga

1 |ingilizce 5 |ispanyolca
2 |Almanca 6 |Yunanca

3 |Fransizca 7 |italyanca

[E02] - BUTON ARIZA KONTROLU
Bu parametre, hatali butonun kontrol edilmesini etkinlestirir veya engeller.

0 Pasif Buton ariza kontoli etkin degil.
Aktif  Kabin seri baglantili sistemde herhangi bir kat butonu 5 dakikadan
1 daha uzun siire basili tutulursa, sistem onun baglh oldugu girisi iptal eder ve bir

daha okumaz. Asansor revizyon moduna alindiginda veya tekrar baslatildiginda
iptal islemi kaldirilir ve sistem bu butonu yeniden okumaya baslar.

[E04] — HiZMET YON OKU
Bu parametre kat oklarinin ne sekilde kullanilacagini belirler.

0

Hareket Yonu - Katlardaki ok ¢ikislari asansoriin hareket yoniinu gosterir.

1

Hizmet YOnU - Katlardaki ok cikislari asansoriin bir sonraki hareket yonini
gosterir.

[EO5] - SERi PORT 1
Bu parametrede seri baglanti noktasi SP1’nin hangi amacla kullanilacagi belirlenir.

0 Serbest - Kullaniimiyor.
1 PC HABERLESMESi
Ethernet veya USB ara yizli ile bir bilgisayara bilgi iletmek icin kullaniliyor.
2 GSM - SP1 GSM sistem icin kullanihyor.
[E07] - KABIN CAN KANALI
0 Jcano
[EO8] - KAT CAN KANALI
0 CANO
1 CAN 1
2 CAN 2
3 Kullaniimiyor
[E09] - GRUP CAN KANALI
2 CAN 2
3 Kullaniimiyor
[E10] - ENKODER CAN KANALI
0 CANO
3 Kullaniimiyor

[E13] - EKRAN AYDINLATMA
Cihaz Uzeri

ndeki LCD ekranin arka aydinlatmasinin ne sekilde aktif olacagini belirler.

0 OTOMATIK KAPAT
1 SUREKLI ACIK
2 SUREKLI KAPALI
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7.8 P08-OZEL PARAMETRELER

[uo1] - ISI LiMITI

55-85

Sistemin is1 limitidir. Cihaz i1sisi bu parametrede belirlenen limiti asarsa ¢alismayi
durdurur. Isi belirlenen limitin altina dlserse tekrar galismaya baslar.

[U02] - AKIM GARPANI

0.1-5.0

‘Sistem bu parametrede belirlenen degeri akim algilama fonksiyonunda kullanir.

[U03] - DINAMIK FREN ACMA

350-770

DC-Bara bu parametrede belirlenen gerilimi asarsa dinamik frenleme baslatilir.
Cihaz asiri gerilimini fren direnci tizerine bosaltarak dustrir.

[U04] — DINAMIK FREN KAPAMA

345-765

DC-Bara gerilim degeri bu parametrede belirlenen degerin altina distiginde
dinamik frenleme sonlandirilr.

[UO5] — DINAMIK FREN ZAMANI

0-6

‘ Bu parameter dinamik fren isleminin frekansini belirler.

[U06] — MAKSIMUM CIKIS FREKANSI
Bu parameter cihazin gikis frekansinin limitini belirler.

0

100Hz - Motor frekansi 100 Hz veya altinda.

1

250Hz - Motor frekansi 100 Hz in Gzerinde. Maximum 250 Hz desteklenir.

[U07] — SEBEKE GERILIMi
Bu parameter cihazin sebeke béliminiin gerilim seviyesini belirler.

0 Sebeke Gerilimi 3x400V
1 Sebeke Gerilimi 3x200V
2 Sebeke Gerilimi 1x220V/230V

[U08] — ON-TORK Kp

1-100

Bu parametrenin degeri on-tork uygulamasindaki tork buylklGgini belirler.
Deger bliyludlkce uygulanan tork buydir.

[U09] - ON-TORK PALS

2-50

Kalkista motor bu parametrede kayitli darbe sayisi kadar kaydiginda sistem 6n
tork uygulamasini baslatir.

[U10] - ON-TORK BASLAMA HIZI

0.0-0.1

Kalkista motor geri kaymasi bu parametrede kayith hiza ulasirsa sistem 6n tork
uygulamasini baslatir.

[U11] - ON-TORK ZAMANI

1-500

Bu parameter 6n-tork uygulamasinda kullanilacak Ti peryodunu belirler. Ti
azaldik¢a 6n-torkun kuvveti artar.

[U12] - HIZ FILTRESI

1-20

‘ Hiz geri besleme donglisiindeki algcak gecirgen filtre seviyesi.
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BOLUM 8 — GELISMiS UYGULAMALAR VE OZEL FONKSIYONLAR

8.1 ON TORK ve GERi KACIRMA KONTROLU
Motorun kalkistaki davranisi S19 parametresi tarafindan kontrol edilmektedir. Bu parametre
kalkista sifir hiz agsamasinda hangi fonksiyonlarin devreye girecegini belirler. Eger [S19=0] ise bu
asamada hig bir kontrol yapilmaz. Geri kagirma énleme ve 6n tork uygulama seklinde iki farkl
yontem kullanilmaktadir.
8.1.1 Geri Kagirma Kontrolii

Bu yontemde kabinin kaymasi gézlenmekte ve motora karsi yonde bir tork uygulanmaktadir.
Herhangi bir agirlik geri besleme kullanilmamaktadir. Segenekler sunlardir:

[S19] |Kontrol Methodu

Geri Kacirma Kontroli - Akilh

1 Hareket yoniinde bir kayma gozlenirse hemen sifir hiz modundan ¢ikilip hizlanma
fazina gecilerek normal harekete baslanir.

Geri Kacirma Kontroli — Hizli

2 Enkoder okuma periyodu kisaltilarak her tiir kaymaya cok hizli tepki verilerek ters
yonde tork uygulanir.

Geri Kacirma Kontrold — Akilli+Hizli

Bir ve ikinci segenekler bir arada uygulanir. Hem enkoder okuma periyodu kisaltilarak
her tir kaymaya cok hizli tepki verilir hem de hareket yoniinde bir kayma goézlenirse
hemen sifir hiz modundan ¢ikilip hizlanma fazina gegilerek normal harekete baslanir.

8.1.2 Senkron Motorlar igin On-Tork Uygulamasi

On tork uygulamasi icin agirlik dénistiiriictilii bir geri bildirim déngiisii istege baghdir.
Genellikle elektronik bir asiri yiik cihazidir.On tork sistemini kurmak icin AE-SMART ON TORK
SENSORU KILAVUZU'ndaki talimatlari okuyunuz.

8.1.2.1 On-Tork (Dijital Geri Besleme Opsiyonel)

[S19] Kontrol Metodu
On-Tork
4 Sifir hiz asamasinda 6n-tork yontemi kullanilir. Geri beslemesiz
uygulanabilecegi gibi kabin agirlik sensériinden gelen dijital bilgiden de
faydalanilabilir.

Kabin agirlik sensoriinden veri almak icin LS1, LS2 ve LS3 adlarinda li¢ adet giris fonksiyonu
bulunmaktadir. Bu girisler agirlik sensort olarak kullanilan cihazin dijital cikislarina baglanip
cihazin cikislari da Tablo 8.1'de gosterildigi sekilde ayarlanmahdir.

Tablo 8.1
x% : Kalkistaki Kabin Yukii / Nominal Kabin Yiikii LS1 LS2 LS3
CL: Kalkistaki Kabin Yiku %25 %50 %75
CL< 25% 0 0 0

25% <= CL < 50%
50% <= CL< 75%
CL>75%

[ N =
=)
RO |O
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o 3 cikis kullaniliyorsa, sirayla LS1, LS2 ve LS3’ii 25%, 50% and 75% vyiik, olarak ayarlayiniz.
o 2 cikis kullaniliyorsa, LS1 ‘i 30% ve LS2’i 60% yiik olarak ayarlayiniz.
e Icikis kullaniliyorsa, LS1’i 50% yiik olarak ayarlayiniz.

Sistem, Tablo 8.1'deki bilgileri kullanarak anlik kabin ylkiiniin geri kagmasini énlemek igin gerekli
On torku hesaplar ve uygular.Bu yontem geri beslemeden olmadan da calisir. Fakat mikemmel
bir sonug elde edilemez.

e Eger geri kacirma devam ediyorsa P09-OZEL PARAMETRELER meniisiinden, U08, U09, U10 ve
U11 parametreleri ayarlanabilir.

e Bu parametrelerin islevleri asagida agiklanmistir.

e Eger geri kagirma yoksa fakat sarsinti varsa U08 degeri azaltilir.

e Litfen en iyi konforu saglayan konfiglirasyonun motor tipine ve uygulamaya bagli olarak
degisebilecegini unutmayin.Dogru degerleri bulmak icin birkag deneme yapilmahdir.

ON TORK iSLEMINDE KULLANILAN PARAMETRELER -

T S:ht:;tvk:::?::lleh:elr:: ve degerin artirllmasi 6n torku :1: : i
5N TORK PALS E::?ilammetrf siftfmi:\ill::gbzal:::Ll:.kaglrmadan sonra on tork :12 : :
[Uio PREENINE R Ftcorett oot B
U owroncamman ks i e o

8.1.2.2 On-Tork Analog

[S19] |Kontrol Metodu

On-Tork Analog

5 Sifir hiz asamasinda kabin agirlik sensoriinden alinan analog geri besleme ile 6n-tork
yontemi kullanilir

Bu yontemi en iyi kayma onleme sistemidir. Kabin icindeki anlik ylke orantili ¢cikis veren bir analog
agirlik sensori kullanilmasi sarttir. Timlesik cihaz bu veri ile kabini sabitleyecek en uygun kayma
Onleyici 6n torku hesaplayarak motora uygular.

Bu yontemde tiimlesik cihaz her yilik degeri icin basarili olan 6n-tork degerini kayit ederek daha
sonraki uygulamalarda kullanir. Sistem degisik yukler geldiginde bu tabelayi doldurarak belirli bir
slire sonra tim yliklerde en uygun On-torku kaydetmis olacaktir. Bu nedenle sistemin
performansi ancak degisik yukler ile yapilan belirli bir kalkis sayisindan sonra ortaya cikacak ve
vuruntu veya kayma goriilmeyecektir. Agirlik tablosu GO8-SERVISLER->6-AGIRLIK VERi SiLME
boliiminde silinebilir. Sistemi yukaridaki tabelada anlatildigl sekilde U08-U11 parametreleri ile
ayarlayabilirsiniz.
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8.2 SIMULASYON MODU

Cihazi simiilasyon modunda galistirmak mimkindir. Similasyon, cihazin motora bagl olarak
veya bagli olmadan calisabilecegi test, demo veya egitim amaciyla yapilabilir. Cihaz asansor
sistemine baglh halde iken simiilasyon modunda galigtirilmasi ¢ok tehlikelidir.

Simulasyon modunda c¢alistirildiginda, cihaz kuyu posizyon anahtarlarini ve enkoder palslarini
simile eder. Bu nedenle, ML1, ML2, MKD, MKU, 817, 818 salterleri ve enkoder simiile edilir,
okunmaz. Bu girisleri simulator modunda bog birakabilirsiniz.

Similasyon modunda, kuyu konum salterleri ve enkoder palsleri harig¢ tiim islevler normal sekilde
gerceklestirilir. Ancak modele gore bazi hatalar engellenir. Sadece ¢agri vererek hareketi simiile
edebilirsiniz. Sanal kabin katlara hareket edecek ve kapisini acip kapatacaktir. Glivenlik devresi
kapali olmalidir. Eger sistem bir kapiya baglanmiyor ise kapi kontaklari bir ¢ikis rolesi lizerinden
surilmelidir. Bu sekilde kapi agma ve kapama fonksiyonlari da yerine getirilmis olur.

[A19] SIMULATOR MODE

Pasif

Simulasyon kapall.

Simulatér Motorlu

Bu modda yukarida listelenen girisler haric motor dahil tim devreler baglanir.

Similatér Motorsuz

2 | Bu modda yukarida listelenen girisler ve motor haric tiim devreler baglanir.

Motor siirme ve kablolama ile ilgili hatalar engellenir.

Similatér Sadece Cihaz

Cihaz ne motor ne de diger kartlar baglanmaksizin tek basina ¢alisabilir.

3 |Sadece giivenlik devresi ve cikis rolesi lizerinden kapi kontaklarinin simiile edilmesi
yeterlidir. Motor sirme, kablolama, kontaktér ve haberlesme ile ilgili tim hatalar
engellenir.

0

Prosediir asagidaki gibidir:
1- 1- [A19] parametresini yukaridaki tablodan sectiginiz modele gore ayarlayin [A19>0].

2- 2- Bir girisi SIM (62) olarak ayarlayin ve bunu 1000 terminale baglayarak etkinlestirin.
3- 3- Kat segici parametresini motor enkoder olarak ayarlayin [AQ5 = 2].

4- Enkoder verilerini siliniz

5- Eger similasyon modunda kullanacaginiz sistemde kapi yoksa cikis rélelerinden ikisini
KAPI KAPA (cikis fonksiyonu 58) olarak programlayiniz. Eger kabin kumanda karti varsa
sadece bir ¢ikis yeterlidir.

6- Gilvenlik devresini sectiginiz kapi tliriine bagh olarak kapi kontaklarindan veya 5.
maddede tanimlanan rélelerden birinin tGzerinden gegciriniz.

7- KL1 girisini 6. maddede tanimlanan diger rélenin kontagi tizerinden 1000 terminaline
baglayiniz.

8- 5, 6 ve 7. maddeler sistemde tek kapi bulundugu durum icindir. Eger sistemde iki kapi
varsa bu takdirde bu islemlerin aynisini ikini kapi icin de uygulayiniz.
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BOLUM 9 — HATA KODLARI VE HATA KAYITLARI

AE-SMART Kontrol Sisteminde belirlenen tiim hatalar calisma sirasinda ana ekranda gosterilir ve
kalici hafizaya kaydedilir. Sistemin hata saklama kapasitesi 128 dir. Eger hafizada 128 adet hata
kayithiyken yeni bir hata olusursa, en eski hata kaydi silinir ve yenisi kaydedilir. Kaydedilmis son

128 hatayi

istediginiz

gorlntileyebilirsiniz.

9.1 HATA KODLARI

zaman LCD ekrani

kullanarak veya bilgisayar baglantiniz ile

KOD

HATA

ACIKLAMA

1

STOP KESINTISI

STOP devresi-120 (Hiz regllatorl, parasiit kontagi, STOP
butonlari...) acik.

2 120-135 YOK Kapi Kontak devresi 125-130 hareket sirasinda agildi.
3 140 YOK Kapi Kilit devresi-140 hareket sirasinda agildi.
1-Hizli harekette sistem [TO5] parametresinde belirlenen siire
.. . icerisinde yeni kat bilgisi alinamadi.
6 KAT GECME SURESI
¢ 2-Yavas harekette sistem [T31] parametresinde belirlenen siire
icerisinde yeni kat bilgisi alinamadi.
Kapragma komutunu gonderildikten sonra A kapisi icin [T20] ve
7 KAPI ACILMADI B kapisticin [T25] te tanimlanan stire icinde Kapi Kilit veya Kapi
Kontak sinyalleri kesilmedi.
Kapi kapama komutunu génderdikten sonra A kapisi i¢in [T21
8 KAPI KAPANMADI ve B kapisi igin [T26]’'te tanimlanan siire icinde Kapi Kilit veya
Kapi Kontak sinyalleri kapanmadi (KL1=0, KL2=0).
9 817- 818 YOK Yukari ve asagl yon limit salterleri (817 ve 818) ayni anda acik
devreler.
10 |KAT BILGISi YANLIS Kat bilgisi yanlis.
Ekranlardaki kat sayisi ile kabin pozisyonunda tutarsizlik. Bu
hata kabin en alt kattayken [817 = 0] ve [818 = 1] kat numarasi
11 | SAYICI HATASI o, . .
0 degilse veya kabin en Ust kattayken [817 = 1] ve [818=0] kat
sayisl en Ust kat degilse ortaya cikar.
12 | ENKODER YON HATASI Kabin hareket yoru'J 've enkodfar' donms anu ayni degil.
Artimsal enkoder girisinde A ve B'yi yer degistirin.
Kabin hareket halindeyken [T40] parametresinde tanimlanmis
13 |ENKODER SINYALI YOK |olan siire icinde hic enkoder palsi alinmadi. Enkoder elektrik
devresini ve enkoderin mekanik baglantisini kontrol ediniz.
14 | BYPAS HATASI Bypas girisi aktif [BYP=0] ve asansor normal modda ise bu hata
cikar. Bypas anahtari normalde kapali olmalidir.
o [BO7])'te tanimlanmis olan park kati maksimum durak
1 D L
> | PARK DURAGI HATALI sayisindan [AO1]’'den biyiik. [BO7] en fazla [A01]-1 olabilir.
o [BO5]'te tanimlanan yangin kati maksimum durak sayisindan
1 D
6 | YANGIN DURAGI [A01] fazla. [BO5] en fazla [A01]-1 olabilir.
U2 HABERLESME Dabhili eIektron|1< kartlar arasmda. haberle§n?§ hat§5|. Clhav2|
17 HATASI kapatip aciniz eger hata devam ediyorsa yetkili teknik destege

basvurunuz.
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Kabin Unitesinde bulunan seri haberlesme karti ile haberlesme
yok. Kabin ile anakart arasindaki haberlesme durumunu BE ve
LE ledlerinden kontrol ediniz. Kabin CAN siriculeri dnlindeki
bu ledler yanik ise ya kabin seri haberlesme devresinde bir
yanhs vardir ya da CAN-lnitelerinin sonlandirma direng

18 |KABIN CEVAP HATASI |degerleri hatalidir. Kabin CAN portu [EO7] parametresinde
tanimlanmistir. Kabin seri haberlesme devresinin [EQ7] de
belirlenmis CAN portuna bagh oldugunu kontrol ediniz. Kabin
devresi igin kullanilan CAN kanalini tanimlar. Kabin iletisim
kablolarini  [A18] ile belirtilen CAN baglanti noktasina
baglamalisiniz.
Sistemde ana sebeke hattina kontaktér kullaniimasi
durumunda kontaktor denetim hatasi. Bu hata alinmigssa MC

19 |MCIKISA DEVRE kontaktori aktif edildikten sonra MCI girisinin pasif olup
olmadigini kontrol ediniz.
Motor termistor devresi agik [PTC=0]. Motor asiri isindigindan

20 |PTC-TERMISTOR YOK |dolayi termistdr acik devre olmustur veya PTC devresi bagli
degildir.

21 | KAT PALS HATASI Kat palslerinde bir hata var yeniden 6grenme yaptirin.
Otomatik kapi motorunda yliksek sicaklik tespit edilirse veya

22| KAPIISTHATASI DTP girisi baglanmamigsa [DTP=0] bu hata gikar.

23 | SEVIYELEME SAVISI Seviyelendirme 20 kere baslamasina ragmen basari ile
sonu¢lanmadi.
Kat secici olarak artirimsal veya mutlak enkoder secildiginde

24 |KUYU OGRENME YOK | kuyu yapiimalidir. Ogrenme heniiz basarili olarak
tamamlanmamis ise bu mesaj ¢ikar.

25 |ENKODER VERi HATASI | Pals verileri eksik veya hatali. Kuyu 6grenme yapilmal..
[B27=1] ise THR girisi kullanilarak i1si kontroli yapilir. THR girisi

26 MAKiNEuDAiRESi actk devre oldugunda hata mesaji verilir. THR girisin bagh olup

SICAKLIGI olmadigini ve buraya baglanmis olan isi 6lcer cihazin dogru
¢alisip calismadigini kontrol ediniz.
Mc kontaktori cekmedi.
. STO modu kullanilmadiginda MCI girisi motor kontaktoérinin

27 MC CEKMEDI (MC) cekildigini denetler. MC cekildiginde MCI girisi 1 ise bu
hata cikar.

28 |MCDUSTU Mc kontaktori seyir esnasinda birakti.
Kontaktorler ¢ekili olmamasina ragmen CNT terminalinde

29 | KONTAKTOR YAPISIK sinyal yok. CNT giris terminal_in_i,_tanlmlnl, kontaktérulerin kapal
yardimci kontaklarinin CNT girisine dogru olarak baglanmis
oldugunu kontrol edin.

31 |GERILiM DUSUK DC bara voltaji diisiik.

32 |GERILIM YUKSEK DC bara voltaji yiiksek.
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Kabin katta beklerken, kapi agma bdlgesi igerisinde, ML2 girisi
pasif duruma gecerse [ML2=0] bu hata ¢ikar. Kapilar acik iken

33 |MLKATTA ACIK bu hatanin ¢itkmasi UCM hatasi olusturur ve sistem bloke
edilir. ML1, ML2 salterleri, karsilarinda miknatislarin durumu
ve ML1, ML2 salterlerinin baglantilarini kontrol ediniz.
Kabinin kat bolgesinden ayrilmasina ragmen ML2 girisi hala

34 | ML2 KISA DEVRE aktif ise [ML2=1] bu hata belirir. ML2 manyetik salteri, karsi
miknatis yeri ve ML2 elektriksel baglantilarini kontrol edin.

35 |L1/R-FAZI YOK L1/R fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.

36 |L2/R-FAZI YOK L2/S fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.

37 |L3/R-FAZI YOK L3/T fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.

ANAHTARLAMA Giris roleleri anahtarlanmamis olmasina ragmen DC bara
38 .
HATASI voltaji var.

39 |SPI HATASI Dahili islemciler arasinda haberlesme hatasi var.
Kapinin fiziki olarak kapanmasina ragmen kapi kontaklari agik

40 |KAPI KONT. HATASI durumda. Kapinin fiziki durumu KL1 ve KL2 girisleri ile kontrol
edilir.

41 | SEVIYELEME ZAMANI Seviyeleme islemi 10 saniye sliresince tamamlanamazsa bu
hata olusur.
Sistem Bypas modunda iken kapilar gercekten kapanmamis

44 | KL1-KL2 YOK yani KL1 ve KL2 girisleri aktif degil. Kapi kontaklarini ve KL1,
KL2 girisleri kontrol edin.

45 | SDB KOPRU HATASI SDB karti giivenlik hattini koprileyemiyor. 140, ML1 ve ML2

girislerini ve kargi miknatislarini kontrol edin.

47

SIFIRLAMA KAPALI

Acilistan sonra kabinin sifirlama hareketi icin kalkis yapmasi
[B35] parametresi tarafindan engellenmis. Bu bir hata degil
uyari mesajidir.

48

EKS AKU HATASI

Elektronik kurtarma sistemi aki gerilimi diislik.

49

EKS KAPI ACILMADI

Elektronik kurtarma islemi sirasinda, kapi [T32]
parametresinde belirlenmis olan zaman isinde agilamadi. Kapi
besleme gerilimini ve kapi sinyalleriniini kontrol edin.

50

EKS KAPI KAPANMADI

Elektronik kurtarma isleminde kapi sistem [T32]
parametresinde belirlenmis siire zarfinda kapanmadi. Kapi
besleme gerilimini ve kapi sinyallerini kontrol edin.

52

EKS MAKS. SURE

Elektronik kurtarma isleminde gecen siire, zaman parametresi
[T36]'te kayith sireyi asti. [T36] slresini kontrol edin.

53

ML1 KATTA ACIK

Kabin katta beklerken, kapi agma boélgesi icerisinde, ML1 girisi
pasif duruma gecerse [ML1=0] bu hata ¢ikar. Kapilar acik iken
bu hatanin ¢itkmasi UCM hatasi olusturur ve sistem bloke edilir.
ML1, ML2 salterleri, karsilarinda miknatislarin durumu ve ML1,
ML2 salterlerinin baglantilarini kontrol ediniz.

54

ML1 KISA DEVRE

Kabinin kat bdlgesinden ayrilmasina ragmen ML1 girisi hala
aktif ise [ML1=1] bu hata belirir. ML1 manyetik salteri, karsi
miknatis yeri ve ML1 elektriksel baglantilarini kontrol edin.
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56

YANGIN RESET

Al14 parametresi 4 ise [A14=4] yangin durumunun ortadan
kalkmasindan sonra sistem hemen normale donmez, bloke
olur ve bu mesaji verir. Bloke ancak revizyon durumuna girip
¢itkma ile veya sistemin yeniden agilmasi ile ortadan kalkar.

57

KAT BUTONU HATASI

Katlar paralel haberlesmeli sistemde kat butonu 300
saniyeden fazla bir stire basili okunursa sistem o kat butonunu
arizal kabul eder ve bir deha okunmaz. Bu kontrol sadece
[E02=1] ise yapilir. Basili buton oldugu siirece bu hata rapor
edilir. Revizyona girilmesi bu hatayi siler.

58

DEPREM iKAZI

Deprem girisinden aktif sinyal algilandi [EQK=0]. Asansor
deprem senaryosuna geger.

59

KUYU ALT LiMiTi

Kabin kuyu alt limit salterini asagiya dogru gecti.

60

KUYU UST LiMiTi

Kabin kuyu Ust limit salterini yukariya dogru gecti.

61

LIRPOMP ZAMANI

Yari otomatik kapil sistemde Lirpomp enerjilendikten sonra kat
kilit kontaklari (125-130) belirlenen siire icerisinde kapanmadi.

62

KUYU DiBi KARTI iLE
HABERLESME YOK

Eger [A18=1] ise sistemde kuyu dibi karti aranir. Kuyu dibinde
karti ile haberlesme hatasi olmasi durumunda bu hata gikarilir.
CAN kuyu baglantilarini, A18 parametresini kontrol edin.

63

FRENLER KAPANDI

Eger frenler hareket sirasinda kapanirsa bu hata gikar.

64

FREN ACIK KALDI

Fren bobinine enerji verilmemesine ragmen fren geri bildirim
kontagindan sinyal alinmadi. BR1 ve BR2 terminallerini kontrol
edin. Bu hata sadece [A16=1] ise ¢ikar.

65

FREN ACILMADI

Fren bobinine enerji verilmesine ragmen fren izleme
kontagindan sinyal alindi. BR1 ve BR2 terminallerini kontrol
edin. Bu hata sadece [A16=1] ise cikar.

66

SGC HATASI-1

SGD karti1 RSG gikisi ile aktif edilmemesine ragmen SGC girisi
pasif [SGC=0]. Bu hata sadece [A16=1] ise ¢ikar. RSG cikisl ve
SGC girisi ile ilgili terminali, tanimlar ve kablolamayi kontrol
edin. SGD kartinin dogru calisip ¢calismadigini kontrol edin.

67

SGC HATASI-2

Start aninda SGD karti RSG gikisti ile aktif edilmesine ragmen
[SGC=1] kalmaya devam ediyor. Bu hata sadece [A16=1] ise
cikar. SGD cikisi ve SGC girisi ile ilgili terminali, tanimlar ve
kablolamayi kontrol edin. SGD kartinin dogru calisip
calismadigini kontrol edin.

68

FOTOSEL HATASI 1

FE1 girisinden harici fotosel hatasi algilandi.

70

REG. KONT. HATA-3

Hareket baslamis ve hiz regiilator bobini enerjilendirilmis
olmasina ragmen SGO girisi aktif olursa bu hata cikar. Regiilator
bobini ve SGO kontaginin baglantisini kontrol edin.

71

KURTARMA HIZI ASILDI

Frenleri manuel olarak acarak yapilan kurtarma isleminde
sirasinda izin verilen 0,3 m/s kabin hizi asildi. Fren agma
butonlarina devamli basmak yerine kisa kisa basiniz.
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72

UCM HATASI

Kabin katta kapilari agikken kat boélgesi disina ¢cikarsa UCM
hatasi olusur. Bu hata kalicidir ve el ile meniiden silinmesi
gerekir. ML1 ve ML2 salterlerini ve karsi miknatislarini kontrol
ediniz. UCM kontroli yaptiginiz cihazin ayar ve baglantilarini
kontrol ediniz.

73

REG. KONT. HATA-1

A3 bobini aktif edilmemis olmasina ragmen SGO=0 durumda.
Reglilator Gizerindeki A3 bobininin pasif oldugundan emin
olun. Kontagin baglantisini kontrol edin.

74

REG. KONT. HATA-2

A3 bobini aktif edilmesine ragmen SGO=1 kalmaya devam
ediyor. Reglilator Gzerindeki A3 bobininin aktif oldugundan
emin. Kontagin baglantisini kontrol ediniz.

75

PARASUT FREN HATASI

Parasit fren devreye girdi. Bu bilgi PFK girisinden alinir.

77

HD/HU HATASI

Yiksek hiz salterleri (HU veya HD) dogru ¢alismiyor.

78

ENKODER
HABERLESME
HATASI

Kat secici olarak CAN mutlak enkoder kullanildiginda [A05=4]
sistem CAN enkoder ile haberlesemez ise bu hata ¢ikar.
Enkoder baglantilarini ve [AO5] parametresini kontrol ediniz.

79

ENK.OGRENME HATASI

Kat secici olarak artirirmsal enkoder kullanildiginda [A05=2
veya 3] enkoder kuyu 6grenme islemini dogru olarak
tamamlayamadiginda bu mesaj gosterilir. Durak sayisinin
yanhs girilmesi veya 6grenme aninda alt ve st limit salterleri
okunamazsa bu hata meydana gelir. Enkoder baglantilarini ve
ML1, ML2, 817,818 salterlerini kontrol ediniz.

82

CNT KISA DEVRE

Asansor hareket halinde olmasina ragmen [CNT=1] pasif
olmuyor.

Kontaktorlerin ¢ektiginden ve yardimci kontaklarinin dogru
calistigindan emin olun. CNT baglantisinin kisa devre
edilmedigini kontrol edin.

85

SDB 141 HATASI

Kapi bolgesi belirleme salterleri (ML1, ML2) aktif olmasina
ragmen SDB karti glivenlik réleleri hatali galisti. ML1, ML2
baglantisini kontrol edin. 24V DC seviyesini kontrol edin.

86

KAPI TEST HATASI

Kapi testi sirasinda hata alindi. Kapi kontaklarinin baglantisini
ve mekanigini kontrol edin.

87

KUYU REV. RESET

Kuyu dibi muayene anahtari 871 bir kez aktif edildikten
[871=0] sonra sistemin normal moda donmesi icin muayene
anahtarinin normal duruma getirilmesi [871=1] yeterli
degildir. Bunun icin kuyu dibi reset anahtari KRR’nin bir kez
olsun el ile cevrilmesi gerekir. Sistem revizyon modundan
ciktiktan sonra KRR ¢evrilinceye kadar ekranda bu mesaj cikar.
KRR kapilar kapali iken anahtarlamahdir.

88

KL1 KISA DEVRE

A kapisi kapama limit girisi kapi acilsa da strekli aktif [KL1=1].
KL1 baglantilari, tanimi ve kontagini kontrol edin.

91

HIZ HATASI

Motor cihazin slirdGgu hizi yakalayamiyor.

92

YAVASLAMA ZAMAN
ASIMI

Suriklenme hizini referans alindiginda yavaslama rampasinda
gecen slire [T31] de tanimlanmis slireyi gecti.

93

GRUP TRAFIK SISTEMI

Trafik sistemi parametresi [A02] grup asansorlerinin hepsinde
ayni degil.
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Motor akim degerinin 2 katindan fazla akim algilandi. (2.5 sn
boyunca)

101 | ASIRI AKIM Karsi agirlik yanhs ayarlanmigs olabilir.
Dislisiz motorda enkoder offset agisi yanlis olabilir. Tuning
isleminin tekrar yapilmasi gerekir.
Motor freni tam agmiyor olabilir.
Motor akimi okunamiyor.
Hata Bekleme Modunda Cikiyorsa: Cihazin akim okuma
devresinde ariza olabilir. Akim okuma kablo baglantisinda

102 | AKIM HATASI temassizlik olabilir.
Hata Hareket Halinde Cikiyorsa: Motor siirme sirasinda olusan
parazit akim okuma devresine etki ediyor olabilir. Motor ve
cihaz topraklama baglantisinin kontrol edilmesi gerekir.
IPM modili hata sinyali gonderiyor.
Kalkista: [TO8]-FREN BEKLEME SURESI motor freninin mekanik
acllma stresinden daha disik ayarlanmis olabilir. [T08]
degerinin kontrol edilmesi ve gerekiyorsa artirilmasi gereklidir.
Seyir Halinde: IPM moduli anhk yuksek akim algilamistir.
Motor parametre degerlerinin sisteme dogru girildiginden ve
karsi agirlik dengesinin dogru sekilde yapildigi kontrol
edilmelidir.

103 | IPM HATASI Durusta: [T13]-FREN GECIKME SURESI motor freninin mekanik

olarak kapanma siresinden daha diisik ayarlanmis olabilir.
[T13] degerinin kontrol edilmesi ve gerekiyorsa degerin
artirilmasi gereklidir.

[S17]-DURMA HIZI parametresi ylksek ayarlanmis olabilir.
Senkron motorda 0.001; senkron motorda ise 0.002
ayarlanmahdir.

Tuning islemi Sirasinda: IPM modilii anlik yiiksek akim
algilamistir. Sistemin topraklama baglantisinin kontrol edilmesi
gereklidir.
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Enkoderden veri alinamiyor
Beklemede: Mutlak enkoderden veri alinamiyor, enkoder
baglantisi kontrol edilmelidir.
Hareket Halinde: Hareket komutu olmasina ragmen hareket
algilanmadi. Motorda hareket olusuyorsa enkoder baglantisi
ve topraklamasi kontrol edilmelidir. Motorda hareket
olusmamigsa senkron motorda tuning isleminin tekrarlanmasi
104 | ENKODER HATASI gereklidir, asevnkron‘ motorda P;S—KO!\ITROL PARAMETRELERI
parametre degerleri kontrol edilmelidir.
Donerek Tuning Esnasinda: Beklenenden daha fazla donme
hareketi algilanmistir. Hareketli tuning islem gliclini artirmak
icin [C20]-TUNING AKIMI degeri artiriimalidir.
Durarak Tuning Esnasinda: Motorda dénme hareketi algilandi.
Motor freninin kapali oldugu ve motoru hareket ettirmeden
tutabildigi kontrol edilmelidir. [C20]-TUNING AKIMI degeri
azaltilmalidir.
Komut yonii ile enkoder yonii ters.
Senkron motorda: tuning islemi dogru tamamlanmamis
105 |MOTOR YON HATASI olabilir, tekrari gereklidir.
Asenkron motorda: [M17]-ENKODER YONU parametresi degeri
degistirilmelidir.
Cihaz ile motor arasindaki motor kablo baglantisi yok veya
106 |MOTOR KABLO HATASI | hatali.
Motor kablo baglantilarinin kontrol edilmesi gereklidir.
Mutlak enkoder karti ile haberlesme yok.
Bekleme Modu: Mutlak enkoder arayiiz karti ile
haberlesilemiyor. Mutlak enkoder kartinin (ICA) bozuk
ENKODER KART oIabiIecegi.g.ibi enkoder ile arasindaki kablo baglantilari da
107 HATASI yanls olabilir.
Hareket veya Tuning Esnasinda: Motor slirme sirasinda
olusan elektromanyetik parazit enkoder-cihaz arasi veri ve
sinyal aktarimini etkiliyor olabilir. Motor ve cihaz topraklama
baglantisinin kontrol edilmesi gerekir.
Enkoder hizi komut hizindan %20 fazla.
108 | ASIRI HIZ HATASI P5-KONTROL PARAMETRELERI parametrelerinden PID dgerleri

kontrol edilmelidir. Asiri hiz algilanan bolgenin Kp degeri
motorda vibrasyona yol agmadigi degere kadar artirilmahdir.

109

DUSUK HIZ HATASI

Motor komut hizina ulasamiyor.

P5-KONTROL PARAMETRELERI parametrelerinden PID dgerleri
kontrol edilmelidir. Dlsik hiz algilanan bélgenin Kp degeri
motorda vibrasyona yol agmadigi degere kadar artirilmahdir.
Senkron motorda tuning isleminin tekrarlanmasi; asenkron
motorda ise enkoder baglanti ve sinyalleri kontrol edilmelidir.
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Motor donis hizi motor etiket hizindan %50 fazla.

110 |MOTOR ASIRI HIZ Refe_r._ans hiz motor nominal hizindan daha yuksek ayarlanmig
olabilir.
Hizlanma ivme degeri S10 ¢ok yliksek ayarlanmis olabilir.

112 | KALICI IPM HATASI IPM moduli sureli olarak hata sinyali gonderiyor.

Cihazin IPM moddli ariza gérmistir, degistirilmesi gereklidir.

113

CiHAZ iCi HABERLESME
HATASI

Cihaz icindeki mikroislemciler arasinda haberlesme hatasi.
Hata sadece motor siirme aninda ¢ikiyor ise olusan
elektromanyetik parazit haberlesme devresine etki ediyor
olabilir.

Motor ve cihaz topraklama baglantisinin kontrol edilmesi
gerekir.

Hareket yokken hata veriyorsa cihaz arizalidir.

115

DC-BUS OKUMA
HATASI

Motor hareketsiz olmasina ragmen bara gerilimi dinamik
frenleme gerilim degerlerinden daha yliksek okunuyor.
U03-DINAMIK FREN ACMA ya da U07-SEBEKE GERILIMI
parametre ayarlari yanlis ayarlanmis olabilir, kontrol
edilmelidir.

116

STO GERILiM HATASI

Hareket komutu olmamasina ragmen STO devresinde besleme
gerilimi algilandi.

Kalkista: STO siirme devresinin (SER karti ya da kontaktorler)
baglantisi kontrol edilmelidir.

Durusta: [S17] parametresini kontrol ediniz.

117

SIFIR HIZ HATASI

Sistem motoru sifir hizda tutamiyor.

ilk 6nce karsi agirlik dengesi kontrol edilmelidir.

Motorda hareket olmadigi halde hata varsa enkoderden yanlis
veri gelmistir, topraklamanin kontrol edilmesi gereklidir.
Kalkista: Senkron motorda pre-tork fonksiyonunun aktif
edilmesi gereklidir.

Durusta: Karsi agirlik dengesi kontrol edilmelidir. [S16]-
DURMA SEKLI parametre degeri kontrol edilmesi gereklidir.

118

KALAN MESAFE
HATASI

Kalan mesafe hesaplamada hata algilandi.
Enkoderden yanlis veri gelmistir, topraklamanin kontrol
edilmesi gereklidir.

119

STO ENABLE YOK

Motor siirme devresi besleme gerilimi yok.
STO stirme devresinin (SER karti ya da kontaktorler) baglantisi
kontrol edilmelidir.

120

HAREKETSIZ AKIM VAR

Hareket komutu olmamasina ragmen motordan akim
okunuyor.

Akim okuma devresinde ariza olabilir.

Motordaki sase kisa devre olabilir.

122

KABIN POZiSYON
HATASI

Kuyu tanima isleminde okunan kuyu bilgilerinde hata algilandi.
Kuyu tanima islemi dogru yapilmamis olabilir.

Miknatislari ve salterleri kontrol edip kuyu okuma verilerini
sildikten sonra kuyu tanima isleminin tekrarlanmasi gereklidir.
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123

TUNING HATASI

Donerek Enkoder Tuning islemi sirasinda hata algilandi.
Tuning isleminde donme hareketi algilanmadi. Motor tanima
isleminin bosta yapildigini kontrol ediniz.

Motor freninin agik oldugunu kontrol ediniz.

Motor bosta ise hareketli tuning islem gliclini artirmak igin
[C17]-TUNING AKIMI degeri artirilmalidir.

124

GERILiM YUKSEK

Bara gerilim degeri sistemin gerilim Ust limitinden daha
yuksek.

Frenleme direnci ve baglantisi kontrol edilmelidir. Ayrica
kullanim kilavuzundan frenleme direng degerinin uygulamaya
uygun secilip secilmedigini kontrol edilmelidir.

125

STATOR DIRENCiI
DENGESIZ

Motor sargilarinin direng degerleri arasinda dengesizlik var.
Motor pano arasi baglantilar s6kiiliip motor sargilar
Olgilmelidir.

Sargilardan motor gévdesine kacak olup olmadigi 6lctlmelidir.
Eger Uc sargi degeri de esit degilse veya sargilardan motor
govdesine kacak varsa motor Ureticisine danisiimahdir.

Motor lizerinde sargi degerleri dengeli ise motor — pano arasi
kablolar kontrol edilmelidir.
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