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ONSOz

ALC Serisi Kontrol Sistemi, elektrikli ve hidrolik asansorler icin yeni EN81-20 / 50 standardinin gerekliliklerini
karsilamak amaciyla tasarlanmistir. Sistem genis bir uygulama yelpazesini 64 kata kadar desteklemektedir.
ALC, asansor sisteminin tamaminda CAN-BUS aracihigiyla iletisim kuran akilli elektronik birimleri kullanir.
Sistem CAN birimlerini baglamakta esneklik saglayan i adet CAN baglanti noktasina sahiptir. Kabin ve kontrol
cihazi arasindaki iletisim, baglantidaki elektronik arizalara karsi saglamhgi arttirmak igin hata toleransli CAN
olacak sekilde tasarlanmistir.

ALC butonyerler ve grup islemleri icin sekiz asansore kadar paralel ve seri baglantilari destekler. Belirli islevleri
desteklemek ve esnekligi arttirmak icin ALC sisteminde farkli islev panelleri bulunmaktadir. Ayrica yazihminda
asansor kullanimini kisitlamak igin entegre asansor erisim kontrol sistemine ve VIP yolculuk 6zelligine sahiptir.

ALC serisinde gelismis bilgi iletisim Ozellikleri vardir. Tim kullanicilarin kontrol cihazi ile parametreleri
degistirmesi veya asansorin hareketini bir bilgisayar ya da akilli cihaz ile yerel olarak veya internetten
izleyebilmesi icin ALC serilerinde Ethernet, USB ve Bluetooth ara yizleri bulunur.

Bu kilavuzda ALC Serisi Asansor Kontrol Sistemi ile ilgili detayli bilgiler bulabilirsiniz. Ne var ki yazilimda sirekli
gelismeler oldugundan kullandiginiz yazihmin bu kilavuzla tam uyumlu olmamasi mimkiindir. Boylesi
durumlarda www.aybey.com adresinden en giincel kilavuzu indirebilirsiniz.

ALC hakkinda daha detayh teknik bilgi edinmek veya yorumlarinizi iletmek igin destek@aybey.com adresine
mail goénderebilirsiniz. Her tirli sorun veya yorum igin litfen bizimle iletisime gecmekten g¢ekinmeyin.
Unutmayin ki tim bu sistemler temelde musterilerin ve kullanicilarin elestirilerinden faydalanilarak
gelistirilmektedir.

Aybey Elektronik
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BOLUM 1 - SISTEMIN TANIMI
1.1) SERI iLETiSIM VE KURULUM

ALC serilerinde kabin ve kontrol cihazi arasinda daima seri iletisim vardir. Bununla birlikte kat butonyerleri
hem seri hem de paralel sekilde baglanabilir. iletisim sistemi ise CAN -Bus’tir (Controller Area Network). Kat
butonyerleri paralel ise kurulum ‘Kabin Seri’ olarak, kat butonyerleri seri ise ‘Full Seri’ olarak adlandirilir. Full
seri kurulumda ALSK terminal karti, kabin seri kurulumda ise ALPK terminal karti kullanilmalidir.

1.2) CAGRI KAYITLARI
1.2.a) KABIN CAGRILARI:

i)  Hazir tesisat olmayan sistemlerde: Kabin ¢agrilari 16 duraga kadar kabin kontrol karti olan SCB
karti ile toplanir. 16 duraktan fazlasi icin kabin kartina CAN-10 yardimci karti eklenerek cagrilar
toplanmalidir. Her CAN-IO kart1 16 duraklik ekstra bir kapasiteye sahiptir.

ii) Hazir tesisath sistemlerde: Kabin ¢agrilari 16 duraga kadar kabin kontrol karti PWS ile toplanir.
16 duraktan fazlasi icin kabin kartina APE yardimci karti eklenerek ¢agrilar toplanmalidir. Her
APE karti 16 duraklik bir kapasiteye sahiptir.

1.2.b) KAT BUTONYER GAGRILARI:

i)  Kabin seri sistemlerde: ALPK terminal kartinda 8 adet yerlesik cagri kaydi vardir. Cagri
kayitlarini 16’ya ylkseltmek icin ALPK (izerine bir I/O yardimci karti takilabilir. Daha fazla kat
cagri kayitlariigin CAN 1/0 karti sayisi arttirilabilir. Her CAN 1/0O karti 16 ¢agri kaydina sahiptir.

iii) Full Seri sistemlerde: CAN seri haberlesme sistemi kat ¢cagrilarini kumanda sistemine iletir.
Durak sayisi kag olursa olsun ilave karta ihtiyag¢ yoktur.

1.3) KAPILAR

ALC asansor sistemi birbirinden ayri olarak iki asansér kapisini desteklemektedir. iki kapi icin ayri kapi agma,
kapi kapama, fotosel ve kapi sinirlama girisleri bulunur. Kapilar i¢in ayni zamanda farkhlar da mevcuttur.
Yari otomatik ve tam otomatik kapi sistemleri icin EN81-20/50 asansér standardina uygun sekilde yeterli
kapi testleri Tek ve Cift kapili sistemler gore gelistirilmistir. Kapilari kata geldiginde test etmek igin SDB kapi
koprileme karti her zaman gereklidir. Bu ylizden kart, otomatik seviyeleme ve kapi 6n agma gerekmedigi
zamanlarda dahi daima ALC ana karti lizerinde takili olmalidir.

1.4) CAN BAGLANTI NOKTALARI

ALC ana karti izerinde ¢ adet CAN baglanti noktasi vardir. Bunlardan bir tanesi diisiik hiz hata toleransh
mod icin Ana Kart (CO) Uzerinde sabittir ve kabin ile varsayilan baglanti olarak kullanilir. C1 ve C2 baglanti
noktalarinin aktif olmasi i¢in ana karta ilave bir CAN ara yiz karti takilmalidir. Ancak herhangi bir CAN
baglanti noktasina herhangi bir devre icin (kat, kabin, grup, mutlak enkoder vb.) kurulum yapilabilir.

1.5) SISTEMDEKi ELEKTRONiK KARTLAR
ALC sisteminde kullanilan elektronik kartlar ve tanimlari asagidaki gibidir:

ALC: ALC sisteminin temel kontrol kartidir. Sistemi yénetmek icin bir mikro denetleyici, bir LCD ekran ve tus
takimi icerir. Bu kart elektrikli ve hidrolik asansérlerde kullanilabilir. Uzerinde 8 programlanabilir giris ve 9
programlanabilir role ¢ikisi bulunur.

SDB: ALC Uizerine takilan kapi kdprileme kartidir.

SGD: Hiz reglilatori Gzerindeki bobinin devreye girmesini kontrol eder.
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SCB: Bu kart revizyon kutusunda kullanilir ve kabin kontrol karti olarak islev goriir. Kabin devresi iginde
kabin gagrilarini detektor girdilerini toplar. 5 adet programlanabilir réle gikisina ve 12 programlanabilir
girise, 16 adet c¢agri kaydina, acil durum gii¢ kaynagi icin bir aki sarj birimi ve kabin icerisindeki diger
asansor islevleri icin donanima sahiptir. Ayni zamanda AFM (Anons karti) takili oldugunda anons sistemini
de destekler.

OUT: Bu kartta 4 adet programlanabilir ¢ikis rélesi bulunur.
INPS: Bu kartta 4 adet programlanabilir giris bulunur.

CSl: Bu kart hata tolerans modundaki CAN ara yiiz kartidir. Grup islemlerinde diger asansorlerle iletisim
kurmak icin veya kat c¢agrilari icin ayri bir CAN BUS hatti icin kullanilabilir.

CCl: Bu kart yiiksek hiz modundaki CAN ara yiiz kartidir. Kat butonyerlerinin yiksek hizli CAN ara yuzleri
oldugu zaman kat butonyerleri icin ayri bir CAN BUS olusturmak amaciyla kullanilr.

ETN: Bu kart Ethernet ara yiz kartidir ve kontrol cihazini yerel ag veya internet araciligiyla bir bilgisayara
baglamak igin kullanilir.

ETW: Bu kart kablosuz (WI-FI) Ethernet arabirim kartidir ve kontrol cihazini yerel ag veya internet
aracihgyla bir bilgisayara baglamak icin kullantlir.

USN: Yerel bilgisayar baglantisi icin USB ara yiiz kartidir.
RS232: RS232 ara yuz kartidir.
10: Bu kartta 8 adet ¢agri kaydi bulunur. ALPK {izerindeki ¢agri kayit sayisini arttirmak igin kullanilir.

CAN-IO: Bu kart CAN-BUS araciligiyla iletisim kurar ve ¢agri kayitgisi olarak islev gorur. Bir CAN-1/0 karti 16
cagri kaydi tutabilir. 16 katin Gzerinde veya kat butonyerlerin seri olmadigi sistemlerde 16 ¢agri kaydinin
Uzerinde, kabin devresindeki ¢cagri kayit sayisini arttirmak igin kullanihr.

ALSK: Bu kart kat butonyerlerin seri oldugu sistemlerde kullanilir ve kontrol cihazi ile PTC'deki
programlanabilir girisler ve gikislar icin bir terminal olarak islev gorir. 12 adet programlanabilir girise
sahiptir.

ALPK: Bu kart kat butonyerlerin paralel oldugu sistemlerde kullanilir ve ¢agri kaydettigi gibi kontrol cihazi ve
PTC'de programlanabilir girisler ve ¢ikislar icin terminal karti olarak islev gorir. 12 adet girise sahiptir.

SPB: Bu kart kuyu dibi kontrol karti olarak islev gériir. CAN-BUS araciliglyla haberlesme saglar.

PWH: Bu kart sadece hazir tesisat sistemlerde, revizyon kutusunda kullanilir. Kabindeki flexible kablonun
terminal baglanti karti olarak islev gorr.

PWL: Bu kart sadece hazir tesisat sistemlerde, revizyon kutusunda kullanilir. Kabin kontrol cihazi olarak islev
gorur. Kabin cagrilarini ve kabin (st devresindeki detektor girislerini toplar. 5 adet programlanabilir réle
cikisina ve 14 programlanabilir girise, acil durum glic kaynagi icin bir adet akd sarj aletine ve kabindeki diger
islevler icin donanima sahiptir.

PWS (PWF): Bu kart sadece hazir tesisat sistemlerde kabin butonlarini sirmede kullanilir. Kabin ¢agrilarini
toplar, kabin panelindeki sinyalleri ve ekran goruntilerini yonetir ve kabin i¢i anonslari ylratir.

PWSC (PWFC): Bu kart sadece hazir tesisat sistemlerde Aybey kabin butonlarini slirmede kullanilir. Kabin
cagrilarini toplar, kabin panelindeki sinyalleri ve ekran gortntilerini yonetir ve kabin ici anonslari yuratdr.
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1.6) GUVENLIK DEVRESI
1.6.1) Giivenlik Devresi Gerilimi:

Guvenlik devresinin gli¢c kaynagi 110 ve 150 olarak etiketlenmistir; burada 110 baslangi¢ terminalidir ve 150
de donis terminalidir. Glivenlik Devresi Gerilimi musteri tarafindan segilebilir. Glivenlik devresi icin 48Vdc,
60Vdc, 110Vac ve 230Vac voltajlar secilebilir. Kontaktorlerin ve valflerin bobin gerilimi, glivenlik devresi
gerilimi ile tam olarak ayni olmalidir. Uygulamada bu mimkin olmadiginda kontaktoérlerin ve/veya valflerin
direkt olarak glivenlik devresi ile yiiriitiilmesi mimkiin olmayacaktir. Bu durumda Sema 1.1’de gosterildigi
gibi standarda uygun iki adet kontaktér veya giivenlik rélesi ile yiiriitiilmesi gerekir. ilave réleler veya
kontaktorler glivenlik devresi tarafindan yiritilmelidir ve glivenlik devresi ile ayni bobin voltajina sahip
olmalidir. Glvenlik devresi gerilimi ile kontaktor (veya valf) bobin geriliminin ayni olmadigi durumlarin bir
ornegiicin Sekil 1.1’e bakiniz.

RST
Giivenlik Hath I
el S— R1
RZL
. Kumanda l
Karti -
48V 220V ¢
DC AC s Kontaktér
R1 R2 1
| | » Kontaktdr
sekil 1.1

1.6.2) Giivenlik Devresinin Yapisi:

Guvenlik devresi, terminal 110’dan kuyu elemanlarina dogru baslar. Asansoér kapilari harig glivenlik
devresinin gectigi tim elemanlar 110 ile 120 arasinda olmalidir. Kapi baglantisi 140 terminalinde sona erer.
140, glivenlik devresinin sonu ve kontaktorler ve valf bobinlerinin gii¢ kaynagidir. Kuyudaki herhangi bir
kapi veya giivenlik kontagi aciksa terminal 140’ta gerilim olmamalidir. Eger var ise bu durum yanlis kablo
baglantisina veya elemanlarda baska herhangi bir hataya isaret eder.

Kapi kontaklari ve kuyu elemanlarinin baglanti terminalleri, ilgili uygulamanin baglanti semalarinda bulunur.
Belirli asansor uygulamalari, kapi tlrleri ve kapi sayisi icin farkli baglanti semalari vardir. Liitfen ilk olarak
mevcut elektrik semasinin sizin uygulamaniza tam olarak uygunlugunu kontrol edin.

Guvenlik devresinin durumunu A’dan G’ye kadar harflerle belirtilen ana ekranda gérebilirsiniz; burada G
glvenlik devresinin kapali oldugunu gosterir. ALC kartinin ekran kisminda bulunan 113’ten 140’e kadar
etiketlenmis LED isiklar direkt olarak glivenlik devresindeki kapali terminalleri gésterir.
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1.7) PANEL GERILIMI

Guvenlik devresi harig sistemde sadece 24Vdc olan bir adet gii¢ kaynagi vardir. Bu kontrol cihazindaki tiim
elektronik kartlara, sinyallere ve detektorlere gii¢ saglayan gii¢c kaynagidir. Kaynagin mevcut giicd,
panellerin mevcut tiketimi gz 6niinde bulundurularak secilmelidir.

1.8) GIRISLER

Tum girisler mikro kontrol6ér devreden %100 galvanik sekilde izole edilmistir zira bu devreye optik
baglayicilarla baglidirlar. Giris islevleri ve giris terminal gbrev prosedirleri bolim 3’te agiklanmaktadir.

1.9) CIKISLAR

Tum ¢ikislar mikrodenetleyici devresinden %100 galvanik sekilde izole edilmistir zira bu devreye optik
baglayicilarla baglidirlar. Temelde réleler gikis olarak kullaniimaktadir. RU, RH, RF gibi bazi ¢ikis terminalleri
belirli islevler i¢in varsayilan olarak atanmisken, digerleri programlanabilirdir. Kullanicilar boylesi
programlanabilir ¢cikis terminallerine herhangi bir islev atayabilir. Cikis islevleri ve ¢ikis terminallerinin gorev
prosediirleri bolim 4’te a¢iklanmaktadir.

1.10) iSTENMEYEN KABIN HAREKETI (UCM)

ALC kumanda sistemi rediiktorli, dislisiz ve hidrolik asansor sistemleri icin cok sayida UCM testini ve kontrol
aracini destekler. Yazilimin icinde farkli manuel ve otomatik UCM test rutinleri bulunmaktadir. UCM test
rutinleri herhangi bir zaman manuel veya otomatik (zamana (glinlik) veya asansoriin kalkis sayisina gore
periyodik) olarak gergeklestirilir. Bu tercih B37 parametresi ile segilebilir. UCM araglari 12. Bolimde detayli
olarak anlatilmaktadir.

1.11) KABIN KONUM BILGISI
ALC dahilinde kabin konumu bilgisi miknatisl salterler ve enkoderler ile toplanabilir.
1.11.1) MANYETIK SALTER

Bu modda sayag yontemi kullanilir ve her baslatista sifirlamak gerekir. Baslatilirken asansor en ust katta
veya en alt katta degilse, kendisini sifirlamak icin derhal en alt kata gidecektir. ALC normal acik manyetik
salterler (KPM206) kullanir. Bu yontemle yalnizca iki tiir bilgi edinilebilir. Bu bilgilerin biri kat numarasi digeri
ise asansoriin kapi bolgesinde olup olmadigidir. Bu yontem sadece disiik hizli basit asansor
uygulamalarinda tavsiye edilir. Bu yéntemi secmek icin AO5 parametresini ‘0’ konumuna getirin.

1.11.2) ARTIMLI ENKODER

Kabin konum bilgisi edinmek i¢in bir artiml enkoder kullanilabilir. Bu uygulama icin enkoderin Pals A ve Pals
B cikislari ALC kumanda karti tGzerindeki ENC terminallerine baglanmalidir. Artimh enkoder kullanildiginda
kabinin konumu mm hassasliginda belirlenebilir. Bu bilgi kontrol cihazinin, 6zellikle yavaslama ve durma
esnasinda hiz durumunu yonetmesine yardimci olur. Artimli enkoder yonteminde de her baslatilma sonrasi
sifirlama gereklidir. Boylelikle asansor kendisini kalibre etmek i¢in her baslatiima sonrasi taban katina
gitmektedir. Bu yontemi segmek icin, AO5 parametresini ‘2’ konumuna getirin. Ayni zamanda 6.6 numarali
kisimda yol uzunluklari sayisini belirlemelisiniz.

1.11.3) MUTLAK ENKODER

Kabin konum bilgisi edinmenin en iyi yolu mutlak enkoder kullanmaktir. Bir mutlak enkoder kontrol cihazina
daima kesin kabin konum bilgisi verir. Hi¢cbir noktada sifirlanmasi gerekmez. ALC sisteminde mutlak enkoder
CAN-BUS lizerinden baglanir. Kabin konumu hakkinda mm hassasliginda, hatta daha hassas seviyede bilgi
verir. Bu bilgi kontrol cihazinin, 6zellikle yavaslama ve durma esnasinda hiz durumunu yénetmesine
yardimci olur. Bu yontemi segmek icin, AO5 parametresini ‘3’ konumuna getirin. Ayni zamanda 6.6 numarali
kisimda yol uzunluklari sayisini belirlemelisiniz.
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1.12) MESAFE TABANLI KULLANIM

Kabin konum bilgisi edinme sisteminde artimli veya mutlak enkoder secildiginde ALC mesafe tabanli bir
kullanim sistemi sunar. Mesafe tabanli kullanimda kat yerine, hedeflenen kata olan mesafe mm Uizerinden
kullanilir. Mesafe tabanh kullanimin yiksek hizli asansorlerde ¢cok dnemli avantajlari vardir. Yiksek hizli
asansorlerde ara hizlar yoktur. Asansor hedef kata dogru herhangi bir hizdan direkt olarak yavaslayabilir.
GOz 6nlinde tutulmasi gereken 6nemli nokta bu slirecin tamamen ALC yazilimi ile yonetildigi ve asansor
motorunun herhangi bir motor siirlici ile strilebilecegidir. Bu sistemin acgiklamasi 8.4.3. numaral
kisimdadir.

1.13) GRUP KULLANIMI

ALC kontrol cihazi sekiz asansore kadar asansor gruplarinda kullanilabilir. Kumanda sisteminde haberlesme
CAN-BUS lizerinden gergeklesir. Sistem ¢ok esnektir. Sabit bit yonetici bulunmaz. Gruptaki bir asansoér
kapatildiginda veya diizglin calismadiginda yeni bir asansor yonetici olarak calismaya baslar ve grup
kullanimi kesintiye ugramadan devam eder. Grup baglantilari ve kullanimi 8.1. numarali kisimda
aciklanmaktadir.

1.14) YANGIN FONKSIYONLARI

ALC asansor standartlari EN81-72 ve EN81-73’(i desteklemektedir. Asansér kullaniminda hangi standardin
kullanilacagi B46 parametresinde tanimlanmalidir. EN81-73’{in segcildigi durumlarda, BO5 ve B40
parametrelerinde tanimli iki adet yangin kati bulunur. Yangin giris islevleri FR1 ve FR2'nin etkinlik durumuna
bagl olarak, BO5 ve B40 parametrelerinde tanimlanmis katlardan biri asansér icin hedef kat (yangin kati)
olarak secilecektir. Eger FR1 ve FR2 ayni anda aktif ise, hedef kat olarak yangin kati 1 segilir.

1.15) VIP SEYAHAT

ALC, VIP Seyahat islevine sahiptir. VIP baglantil VP1 (62), VP2 (63) veya VP3 (64) giris islevlerinden
herhangi biri aktif hale geldiginde, asansor derhal sirasiyla B33, B34 ve B35 parametrelerinde tanimlanan
kata hareket eder. Eger asansor yeni hedef ile ayni dogrultuda hareket halindeyse VIP katina varana dek
hareketine devam eder. Eger hareket yonii ile yeni hedef yoni ters istikametteyse asansor vardigi ilk katta
durur, hareket yonini VIP katina dogru terse cevirir ve tekrar hareket eder. VIP 1 en yiksek dncelige
sahiptir, VP 2 orta seviye, VIP 3 ise en dislik dnceliktedir. Bunun anlami, birden fazla aktif VIP terminali
oldugunda en yiksek oncelikli terminalin secilmesidir (VP1 >VP2> VP3).

1.16) ONCELIK SISTEMI

ALC yazihmi 6ncelik islevine sahiptir. Bu islev umumi asansorlerin ¢alistig binalarda ¢ok yararhdir. Acil
durumlarda bu asansorler ¢agrilabilir ve normal kullanim kisitlanarak 6zel bir asansor olarak kullanilabilir.
Bu sistem sadece kat butonyerlerin seri oldugu Full Seri sistemlerde kullanilabilir ve tiim katlarda ve
kabinlerinde erisim kontrol okuyuculari (RFID veya i-Button) gereklidir. Oncelik islevi 8.2. numarah kisimda
aciklanmaktadir.

1.17) ERiSIM KONTROL SISTEMi

Erisim kontrol 6zelligi sadece uygun izne sahip kullanicilarin asansoéri kullanmasina izin verir, baska bir
deyisle belirli bir kat veya zaman araligi icin asansori kullanma yetkisi verilmemis kisileri kisitlar. Bu amacgla
her asansor kullanicisinin 6zglin bir kullanici kimligi olan RFID karti veya i-Button anahtari olmalidir. Bu
ozellik ALC yaziliminda mevcuttur. Hayata gecirmek icin baska erisim kontrol sistemine ihtiyag yoktur.
Yalnizca kat ve kabin butonyerlerinde erisim kontrol okuyuculari gereklidir. Erisim kontrol sistemi 8.3.
numarali kisimda agiklanmaktadir.
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1.18) TUS TAKIMI VE EKRAN AKTARIMI

ALC anakarti tGizerindeki ekrana ve tug takimina bir HTC el terminali ile erisilebilir. Terminal CAN-BUS ile
baglanarak kuyudaki herhangi seri haberlesme lnitesinden veya makina dairesinden kullanilabilir. El
terminali aktif iken ana kart tGzerindeki tus takimi etkisiz hale gelir.

1.19) BiLGi AKTARIMI

ALC serisi kumanda sistemleri, Aybeynet yazilimi ile USB veya Ethernet lizerinden bilgisayar baglantisini
destekler. Aybeynet kullanarak bir bilgisayar yerel ag (LAN) veya internet lzerinden direkt olarak
baglanabilir. Aybeynet bilgisayar ara ylizi, ana karttaki tus takimi ile yapilabilecek tim islemleri
desteklemektedir. iki satir ekran ve tus takimindaki 6 tus ile kiyaslandiginda, sistemin Aybeynet ile
ayarlanmasi ve takip edilmesi, insan-makina ara yliziini ¢ok Ust bir seviyeye ylkseltmektedir.

Aybeynet asagidaki 6zelliklere sahiptir:

e AsansOr hareketi ve cagrilar gercek zamanli olarak takip edilebilir

e TUm zamanlamalar ve girislerin ve ¢ikislarin durumlari gercek zamanli olarak gézlemlenebilir
o Hata listeleri dijital bilgi olarak alinabilir

o TUm parametreler denetlenebilir ve degistirilebilir

e TUm parametreler kaydedilebilir, ylklenebilir, aktarilabilir ve bastirilabilir

Aybeynet yazilimini ve ilgili sGrictleri http://www.aybey.com/index.php/urunler/kumanda-kartlari/530-
destek/alc-3/alc-uygulama-yazilimlari/839-uygulama-yazilimlari-2 linkinden indirebilirsiniz. ‘Aybeynet
Kurulum Kilavuzu’nda detayli kurulum ve kullanim bilgisi mevcuttur.

1.19.1) USB

Herhangi bir bilgisayari Aybeynet ile USB (izerinden asansdr kumanda sistemine baglamak i¢in ALC ana
kartina ek bir USN karti takmak gereklidir. Bu sekilde parametreleri ve zamanlari ayarlamak veya hatalari
tespit etmek icin sisteme dairesinden baglanilabilir.

1.19.2) Ethernet

Bir bilgisayari yerel aga (LAN) veya internete baglamak icin ALC kartina ETN ek kartini takmak gereklidir. ETN
karti Ethernet ara ylzidir. Bu sekilde parametreleri ve zamanlari ayarlamak veya bir hatayi tespit etmek
icin internet baglantisi olan her yerinden bir bilgisayar ile sisteme baglanilabilir.

1.20 BAKIM KONTROLU

Bakim modunun etkinlestirilmesi icin iki adet bagimsiz kontrol sistemi mevcuttur. Bunlarin ilki gelecekte bir
tarih icin bakim zamani ayarlamak, ikincisi ise asansor icin maksimum kalkis sayisi belirlemektir. Eger ayarli
bakim zamani veya kalkis sayisi asilirsa asansor bakim moduna gecer ve bu andan itibaren ¢agrilara cevap
vermez. Bakim kontrolii 8.5. numarali kissimda agiklanmaktadir.

1.21) TEST MENUSU

Asansori normal kullanim sirasinda test etmek igin ALC sisteminde 6zel bir islev vardir. Kapilar veya gagrilar
kolayca iptal edilebilir. En Ust veya en alt kata bir ¢cagri yaratabilir ve otomatik olarak istenen sayida rastgele
asansor yolculuklari gergeklestirebilirsiniz. Test menisi 2.4. numaral kisimda agiklanmaktadir.
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1.22) ELEKTRONIK KURTARMA SISTEMI

ALC kumanda sisteminde asansor kullanimda iken elektrik kesilmesi halinde kabindeki yolculari kurtarmak
icin otomatik kurtarma sistemi (EKS) bulunmaktadir. Kumanda sistemi sebeke fazlarinda bir hata
algiladiginda Elektronik Kurtarma Sistemi otomatik olarak devreye girerek kabin icindeki yolculari yakin bir
kata getirerek tahliye eder. Kurtarma sistemi 13. béliimde detayli olarak anlatiimistir.

1.23) EN81-21 DUSUK KUYU DiBi/KISA SON KAT UYGULAMALARI

EN81-21 standardi, EN81-20/50 kuyu gereksinimlerini karsilamayan asansorlerin tasarimi icin temel
kurallari belirler. ALC, EN81-21 uygulamalari igin tasarlanmis bazi 6zel ekipmanlari destekler. Ayrica, bazi
genel fonksiyonlari sunar. Daha ayrintili agiklama icin Bolim 14'e bakin.

BOLUM 2 - LCD EKRAN VE TUS TAKIMI

ALC serisinde satir basina 16 karakterli, iki satira sahip bir LCD ekran ve alti tuslu bir tus takimi bulunur.
Tuslar asagidaki gibi yerlestirilmistir:

SoL YUKARI SAG

ESC ASAGI ENT

Sekil 2.1 Tus takimi dizilimi

ALC ana kartinin cami tizerinde YUKARI, ASAGI, SOL ve SAG olmak {izere dort yone dogru dért adet ok
vardir. Ne var ki burada onlari metin boyunca oklar ile géstermek yerine YUKARI, ASAGI, SOL ve SAG olarak
adlandiracagiz.

Ok tuslarinin, kullanildiklari ekran veya meniiye bagl olarak farkli islevleri vardir. Ancak ESC ve ENT tuslari
genellikle sabit birer islev gorir; ESC tusuna basmak mevcut meni veya uygulamadan ¢ikmanizi saglarken
ENT tusu genellikle onay istegini teyit etmek veya isaret edilen satiri segmek icin kullanilir. YUKARI ve ASAGI
tuslari ise liste tlirti ekranlarda ekran lzerinde sirasiyla yukari ve asagl hareket etmek igin kullanilirlar.
Lutfen bazi ekranlarda devam etmek veya 6zel bir islev yerine getirmek icin belirli bir tusa basmanizin
istenebilecegini unutmayin.

Tus panelinin dnemli bir kullanim alani da bazi rakamlarin girdi olarak yiklenmesidir. Bu islev temel olarak
asagidaki 6rnekte AO1 parametresinde durak sayisinin istenmesi gibi durumlarda gergeklestirilir.

KAT: 6
A01 2000006

Ekrandaki parametre degerinin 6 oldugunu goriinmektedir. Bir sayl girmeniz istendiginde imle¢ daima
bastan en soldaki rakamin altinda bulunur. Sirasiyla YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak imlecin altinda
durdugu rakamin degerini arttirabilir veya azaltabilirsiniz. Diger sayilarda degisiklik yapmak icin imleci SOL
ve SAG tuslari ile sola ve saga hareket ettirebilirsiniz.

Yukaridaki ekranda parametre deger 6’dir ve imleg 6 rakaminin altindadir. Gosterilen tuslara basildiginda bu
rakamin nasil degistigine bakalim:
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2000006

ASAGI tusuna basarak

2000005

ASAGI tusuna basarak

2000004

SOL tusuna basarak

2000004

YUKARI tusuna basarak

2000014

Parametreyi ayarladiktan sonra ENT tusuna basarsaniz ekrandaki deger kaydedilir. Ancak ESC
tusuna basarsaniz degisiklikler iptal edilir. Her iki durumda da bir 6nceki ekrana déner ve
parametre degerini gorursiniz.

Bu 6rnekte ENT tusuna basarak siradaki ekrani gériyoruz.
2.1) BASLANGIC EKRANLARI
Baslangigta sirasiyla asagidaki ekranlar gérinir:

a) Bu ekrandaki ilk satirda bulunan rakam yaziliminin versiyon numarasini (koyu renkli) ve
ikinci satir da parametrelerin EPROM kaynagindan yuklendigini gosterir.

AYBEY ALC 2.01la
starting

b) Bu ekran mevcut tarihi ve saati gosterir. Bu ekrana ‘bilgi ekrani’ denir.

AYBEY ALC 2.0la
12/08/2017 13:04

c) Bu ekran kumanda kartinin seri numarasini gosterir.

AYBEY ALC 2.01la
SNO: 14024

d) Baslangi¢ periyodunun sonunda sistem hazir mesaji géraldr.

AYBEY ALC 2.01la

SISTEM HAZIR

e) Daha sonra Ana Ekran goriinir. Asansor kumanda sistemi artik ¢alismaya hazirdir.

2.2) ANA EKRAN

G 0l=t—-—5«STOP 1
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Baslangic periyodu tamamlandiginda LCD ekranda ana ekran goriinir. Ana ekran bazi harfler ve semboller
ile en 6nemli degiskenlerin durumunu gosterir. Bu ekrani anlamak islemlerinizde ¢ok yardimci olacaktir.
Dahasl, ana ekranda ENT tusuna basildiginda tiim menilere ve uygulamalara erisim ana ekran lizerinden
saglanir.

Asagidaki ekranlarda, baslangic ekranindaki karakterlerin anlamlari agiklanmaktadir. Litfen acgiklanan
konumlarin fonunun gri, karakterlerin ise kirmizi renkte gosterildigini unutmayin.

a) ilk karakter giivenlik devresi hakkinda bilgi verir. Giivenlik devresi durumunu bildiren karakterler

sunlardir:
Terminal | Karakter
113 A
114 B
120 c
125 D
130 E
135 F
140 G

Burada G harfi varsa glivenlik devresi kapalidir ve asansor hareket edebilir. C harfi STOP devresini
temsil eder.

b) ikinci karakter hareket yéniini gosterir. Hareket ydniine bagl olarak yukari veya asagi yénde bir ok
olabilir. Hareket yoni olmadiginda konum bos olacaktir.

G101=INS—>«YAVAS 1

c) 3.ve 4. Karakterler birlikte kabin konumunu (kat numarasi) gosterir.

G 0l=t—-—-—>«HIZLI 1

Besinci konum kapi bolgesi gosterir. Burada esit isareti ‘=" gosterildiginde kabin kat seviyesinde, yani kapi
acma bolgesindedir. Burada higbir karakter yoksa kabin katlar arasindadir ve kapilar agilmaz.

G 0l=t-—-5«STOP 1

d) 6,7 ve 8 numaralari konumlar bir gruptur. Normal modda asansorin gittigi hedef kat gosterilir.
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e)

f)

g)

G 0l=t--—«<STOP 1 G101=t04—>«HIZLTI 1

Revizyon modunda ‘REV’ ibaresi gorindr.

G 01=REVH5«STOP 1

9 ve 10 numaralari konumlar kapilarin durumunu
gosterir. Eger sadece tek kapi varsa bu konumlarda iki adet ok gortinir. Oklar brbirlerine dogru
baktiginda bu kapilarin kapanmakta veya kapali oldugu, aksi takdirde acilmakta veya acik oldugu
anlamina gelir.

G 0l=t--—>5¢«STOP 1 G 0l=t--«—>STOP 1

Kapilar kapali ve kapaniyor. Kapilar acik veya aciliyor.

Eger iki adet kapi varsa bu konumlarda ‘ab’ seklinde iki adet karakter vardir. ‘a” A kapisini ve ‘b’ ise
B kapisini temsil eder. ‘a’ harfi goriindigiinde bu A kapisinin kapali veya kapanmakta oldugunu
gosterir. ‘a’ ibaresi yoksa bu A kapisinin acik veya acilmakta oldugu anlamina gelir. Benzer sekilde
‘b’ ibaresi yoksa B kapisi aciktir ve agilmaktadir.

G 03=t--abSTOP 1 G 03=t--STOP 1

A ve B kapilari kapali veya kapaniyor A ve B kapilari kapali veya kapaniyor

G 03=t-- b STOP 1

A kapisi acik veya aciliyorken B kapisi kapali veya kapaniyor

G 03=t--aSTOP 1

B kapisi acik veya aciliyorken A kapisi kapali veya kapaniyor

11, 12, 13, 14 ve 15 numaral konumlar grup halinde hareket durumunu gosterir.

G 0l=t-—-5¢«STOP 1
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Bu konumlardaki hiz ibareleri ve anlamlari asagidaki gibidir:

STOP Asansor hareketsiz

START Asansor bir kalkis komutunu uyguluyor ancak hareket hentiz baslamamis
LEVEL Asansor otomatik seviyeleme gergeklestiriyor

YAVAS Asansor yavas harekette

HIZLI Asansor hizli harekette

HIGH Asansor 3.hizlda harekette

ULTRA Asansor 4.hizlda harekette

h) ilk satirdaki son karakter zaman bélisiimiinde iki ayri bilgi icerir.

G 0l=t—-—->«STOP 1 G 0l=t—-—->«STOP -

Gorduginiz rakam tamamlanan kapi testlerinin durumunu bildirir.

Bu sayinin anlami asagidaki gosterilmistir.

Hicbir kapi test edilmemis.

A kapisi test edilmis.

B kapisi test edilmis.

0
1
2
3

A ve B kapilarinin ikisi de test edilmis.

Bu konumdaki

“ u

veya “+” isaretleri grup baglantilari hakkinda bilgi verir.

Grup haberlesmesi yok

Grup haberlesmesi kuruldu

i) Ana ekrandaki ikinci satir cagri sayisini gésterir. Bir hata veya mesaj olmasi halinde bu ikinci satir
mesaj ekrani olarak da kullanilir.

G 0l=t—-—>5«STOP -

Burada kat sayisi kadar karakter bulunur. Eger kat sayisi 16’dan fazlaysa burada sadece ilk 16 katin ¢agrilari
gosterilir. Burada kullanilan karakterlerin anlamlari asagidaki tablodaki gibidir.

Cagri yok

Asaglya cagri

Yukariya gagri

- Kabin gagrisi

Bir katta birden fazla ¢agri oldugunda bu katta sembollerin birlesimi ekrana gelir.
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2.3) TUSLARIN ANA EKRANDAKI ISLEVLERI

113*%114*120*%125% PANO REV YUKARI KABIN BUTONU
130%135 140 141 I2: -(9)531 Durak No. 2000002
Giris inceleme ekrani Ozel menii Kat kay1t ekram
SOL YUKARI SAG
\ F 0l=t---><STOP 1 /
ana ekran

ESC ASAGI ENT
AYBEY ALC 1.187 >M2 - AYARLAR
12/08/2017 13:04 | | -e-... M3 - ARIZA INCELE

Bilgi ekram Kayit ekrani Ana ekran

Ana Ekran Kisayol Tuslan

Ana ekran gorintilenmekteyken bu tuslara basildiginda, tuslarin islevleri asagidaki gibidir:

KABIN BUTONU

Durak No. 2000002

2.3.1) ENT tusuna basmak-> ANA EKRAN

ENT tusuna basildiginda men sistemi aktif hale gelir. Ana ekran asagidaki gibi goriinr:

>M2-AYARLAR

M3-ARIZA INCELE

Bu nokta meni agacinin baslangi¢ noktasidir. Bu mentiden, sistemdeki tiim parametreler,
degiskenler ve uygulama mendileri icin alt mendilere ulasabilirsiniz. YUKARI ve ASAGI tuslarini
kullanarak satirlar arasinda yukari ve asagi gezinebilir ve

ENT tusu ile >’ ok isaretli islevi secgebilirsiniz.
2.3.2) ESC tusuna basmak-> BiLGi EKRANI

Ana ekran gorintilenmekteyken ESC tusuna basildiginda baslangi¢ periyodundaki gibi bilgi ekrani
gosterilir.

AYBEY ALC 1.08c
12/08/2017 13:04

Hicbir tusa basilmazsa belli bir saniye sonra sistem ana ekrana geri doner. Ancak burada ENT tusuna
basarsaniz bilgi ekranina girebilirsiniz.
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12/08/2017 13:04 SERiI NO
1-TARTH 7ZAMAN 2—- 1314

KALKIS SAYISI
3- 1128

Bu mendi kalkis sayisi, sicaklik, mm basina Pals vb. gibi bazi sistem degiskenlerini gosterir. YUKARI ve
ASAGI tuslari ile satirlar arasinda hareket edebilirsiniz.

Bu meniiyle isiniz bittiginde ESC tusuna basarak ¢ikabilirsiniz.

2.3.3) SAG tusuna basmak-> KABIiN CAGRISI VERMEK

SAG tusuna basildiginda sizden bir kat numarasi istenecektir. Bir sayi girip ENT tusuna bastiginizda
bu kat kaydedilir.

KABIN BUTONU

Durak No. 2000002

Tus takimindan kabin ¢agrisi gonderme 6zelligi bu sekildedir.
2.3.4) YUKARI tusuna basmak-> KULLANICI TARAFINDAN TANIMLANAN MENU

Ana ekran gorintilenmekteyken YUKARI tusuna basildiginda sistem kullanici tarafindan

tanimlanan meniiye geger.

PANO REV YUKARI
I1: - (2) 870

Kullanici tarafindan tanimlanan meni 2.5 numarali kisimda agiklanmaktadir.

2.3.5) SOL tusuna basmak-> GiRISLERIN DURUMUNUN iZLENMESi

Ana ekran goriintiilenmekteyken SOL tusuna basildiginda sistem girislerin izlenmesi meniisiine

gecer.

113*114*120*125%
130*135 140 141

Goruldigu gibi ekranda bazi rakamlar ve “*’ isaretleri bulunur. Bir girdi aktif ise sag tarafinda ‘*’ ibaresi
bulunur ve aktif olmayanlar bos birakilir. Daha fazla girisin durumunu gérmek icin ASAGI tusuna basin. Bir

sonraki ekran asagidaki gibidir.
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MKD MKU ML1 ML2

MO FKK* PTC CNT

Bir girdi ekrani gérintilenmekteyken ENT tusuna basildiginda goriintiilenen girisin tanimlandigl terminaller
gosterilir.

I7 Ie6 fix fix

-——- fix fix fix

Boylece giris islevinin atandigi terminal kolayca goriintiilenebilir. Yukaridaki ekranda MKD islevinin giris
terminali 17'de tanimlandigi, MKU’nun giris terminali 16’da tanimlandigi ve MQ’in hicbir yerde
tanimlanmadig goriilmektedir. ML1, ML2, PTC, FKK ve CNT girisleri sistem tarafindan donanimda
tanimlanmistir ve kullanici tarafindan degistirilmemelidir. Bu ylizden “fix’ olarak gosterilirler.

2.4) TEST MENUSU

ALC sisteminde asansori normal kullanim sirasinda test etmek icin 6zel bir meni bulunur. Kapilar veya
cagrilar kolayca iptal edilebilir. En st veya en alt kata bir ¢agri yaratabilir ve otomatik olarak istenen sayida
rastgele asansor yolculuklari gergeklestirebilirsiniz. Test meniisiine M6 se¢ceneginde ana meniden
erisilebilir.

KAPI + ™ CAGRIx

ESC J GIT
SAG YUKARI SAG
ESC ASAGI ENT

Sekil 2.1 Tug takimi dizilimi

Bu test menisiine revizyon modunda erisilemez, yalnizca normal kullanimda erisilebilir. Tus takimina
benzer sekilde, ekranda iki satirda alti adet kalem bulunur. Ug islev ydnlerine bagh olarak bu tuslarla
yonetilir. Sol tusu kapilari kontrol eder, yukari tusu yukari yonli ¢agrilari kontrol eder vb. Eger kapilardan
veya cagrilardan sonra bir ‘+’ isareti varsa, bu isaret onlarin normal olarak calistiklarini gosterir. Ancak
etiketten sonra ‘X’ isareti varsa bu isaretli islevin kisitlandigini gésterir. Bu tuslarin islevleri asagidaki gibidir:

ESC: ESC tusuna basarak test menisiinden gikabilirsiniz.
ENT: ENT tusuna bastiginizda bir rakam girmeniz istenir.

SOL: SOL tusuna basmak kapilari kullanima agar (+) veya kapatir (X). Kapilar kullanima kapatildiginda
asansor normal calismasini stirdtirtir fakat varis katina ulastiginda veya geri dondiginde kapi agma
komutuna uymaz.

SAG: SAG tusuna basmak cagrilara izin verir (+) veya kapatir (X). Cagrilar kapatildiginda asansoér normal
¢ahsmasini sirdirir fakat kabin veya kat butonyerlerinden ¢agri kabul etmez. Ne var ki test men{istini
kullanarak veya ekrandan kabin ¢agrilari verilebilir.

YUKARI: YUKARI tusuna basmak en Ust kata bir ¢agri olusturur.
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ASAGI: ASAGI tusuna basmak en alt kata bir ¢agri olusturur.

KALKIS SAYISI
2000000

Bir rakam girdiginizde sistem rastgele ¢agrilar yaratacak ve asansor katlar arasinda girilen sayi kadar seyahat
yapacaktir. Bu rastgele islem sirasinda kapilarin katlara varista acilip agilmayacaklari kisitlanma durumlarina
baghdir. Bu ekrana tekrar girdiginizde kalan ¢agri sayisini gérebilirsiniz.

2.5) KULLANICI TARAFINDAN TANIMLANABILIR MENU

Kullanicilar kendi mendlerini 6zellestirilmis meni Uzerinden olusturabilirler ve bu meniiye YUKARI tusuna
basarak ulasilabilir.

2.6 MENU AGACI

Ana ekrandayken ESC tusuna basildiginda ana meniye girebilirsiniz. Bu meni M1, M2 gibi ‘M’ ibareleriyle
tanimlanmistir. Bazi meniiler direkt olarak servis mentsiine giderken bazilari belirli segceneklerle yeni bir
mend agarlar.
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BOLUM 3- GIRISLER
3.1) DONANIM

ML1-ML2 ve giivenlik devresi devresi haric tiim girisler distkte aktiftir. Bunun anlami bu girisler dc glic
kaynaginin topraklama referansina (0V) baglandiginda bir detektérden aktif durumun izlenmesidir. Bakiniz
Sekil 3.1. Tim girisler mikro kontrolérden %100 galvanik olarak izole edilmistir ve bu devreye optik
baglayicilar ile baglanmistir.

; Ve Yee
Anahtar
R1 R2 R1 R2
+ Vo o Vo
24V :
Q‘D EZ;: MCU () SZ’/'K MCTU
= Devresi 2 J_ Devresi
= - =
— Anahtar

Yiiksekte Aktif

Diisiikte Aktif
Giris Bolgesi usukte ti

Giris Bolgesi
Sekil 3.1

Esnek yapisi sayesinde ALC Serisi kontrol sisteminin giris terminalleri ¢esitli kartlara dagitiimistir. Bu
terminallerin yerleri asagida listelenmistir.

GIiRiS NO YER / SOKET KART iSMi TERMINAL iSMmi

11..18 PANO / TERMINAL ALC 11...18

19...120 PANO / TERMINAL ALSK / ALPK 19...120
ALSK (INPS)

121...124 PANO/ TERMINAL 121...124
ALPK (INPS)

N1..N12 KABIN / TERMINAL SCB / PWL N1..N12

_ SCB (INPS)

N13..N16 KABIN / TERMINAL 11...14
PWL (INPS)

N17 KABIN / TERMINAL PWS N17

N18..N21 KABIN / TERMINAL PWS (INPS) 11...14

Y1..Y7 KUYUDIBI KUMANDA |SPB Y1..Y7

Tablo 3.1 ALC kumanda sisteminde giris terminallerinin yerleri
3.2) GIRiS FONKSIYONLARI

ALC yazihminda tanimlanmis cgesitli giris ifonksiyonlari bulunur. Her giris bilgisi 6zglin bir fonksiyon
numarasina sahiptir. ML1, ML2 ve gilvenlik devresi gibi bazi giris terminalleri sabit olarak bazi islevlere
atanmistir; digerleri ise programlanabilirler. Kullanici bu programlanabilir girislere herhangi bir islev
atayabilir.
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NO | GIRi$ KODU |AGIKLAMA TANIM AKTIF KONTAK
DURUMU
1 869 Kabin Ustii Revizyon Anahtari KULLANICI ACIK
2 870 Pano Revizyon Anahtari KULLANICI KAPALI
3 871 Kuyu Revizyon Anahtari KULLANICI ACIK
4 817 Mecbur Yavas Asagi KULLANICI ACIK
5 818 Mecbur Yavas Yukari KULLANICI ACIK
6 500 Kabin Revizyon Hareket Anahtari Asagi KULLANICI KAPALI
7 501 Kabin Revizyon Hareket Anahtari Yukari KULLANICI KAPALI
8 550 Pano Revizyon Anahtari Asagi KULLANICI KAPALI
9 551 Pano Revizyon Anahtari Yukari KULLANICI KAPALI
10 BYP Bypass Anahtari KULLANICI ACIK
11 510 Kuyu Revizyon Hareket Anahtari Asagi KULLANICI KAPALI
12 511 Kuyu Revizyon Hareket Anahtari Yukari KULLANICI KAPALI
13 KRR Kuyu Revizyon Reset Anahtari KULLANICI ch.)NL.JM
DEGISTIRME
14 MKD Asagl Yonde Durdurucu KULLANICI KAPALI
15 MKU Yukari Yonde Durdurucu KULLANICI KAPALI
16 804 Asirl Yiik Kontagi KULLANICI KAPALI
17 805 Tam Yiik Kontagi KULLANICI KAPALI
18 K20 Kapi 1 i¢in Kapi Agma Butonu KULLANICI KAPALI
19 DTS Kapi 1 i¢in Kapi Kapama Butonu KULLANICI KAPALI
20 FOT Kapi 1 icin Fotosel 1 Kontagi KULLANICI KAPALI
21 ALl Kapi 1 i¢cin Kap1t Agma Siniri KULLANICI KAPALI
22 KL1 Kapi 1 i¢cin Kapi Kapama Siniri KULLANICI KAPALI
23 K1C Kapi 1 icin Sikisma Kontagi KULLANICI ACIK
Surucu Hatasi
2| DR | hats duramune dan biltaimak i kallmir, | UWANCI | KaPAU
Bu giris aktif oldugunda asansor hareketi durdurulur.
25 BAT EKS Dasuk Akd L e e KULLANICI KAPALI
Kurtarma modunda akdlerin gerilimi duslik
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NO

GIRiS KODU

ACIKLAMA

TANIM

AKTIF
KONTAK
DURUMU

26

ERU

EKS Hareket YonU
Giris pasif durumda ise kurtarma yoni yukari, aktif ise
kurtarma yonu asagi.

KULLANICI

KAPALI

27

EMA

Akim Seviyesi (elektrikli asansorler igin)

Bu giris islevi kurtarma isleminin test fazinda akim
seviyesini algilamak icin kullanilir. Bu giris inverter
tarafindan yonetilir ve aktif durumda olmasi akim
seviyesinin ayarlanmis degerden fazla oldugunu gosterir.
Kurtarma isleminin test fazinda bu giris takip edilir. Eger
test periyodu esnasinda bu giris yok ise sistem kurtarma
islemine mevcut yonde devam eder. Aksi halde hareket
durdurulur ve kurtarma islemine ters yonde devam edilir.

KULLANICI

Durum Bilgisi

28

FR1

Yangin 1 detektori

Bu giriste aktif bir sinyal oldugunda sistem yangin moduna
gecer ve asansor [BO5] YANGIN KATI 1 parametresinde
kaydedilen yangin katina gider.

KULLANICI

ACIK

29

FR2

Yangin 2 detektori

Bu giriste aktif bir sinyal oldugunda sistem yangin moduna
gecer ve asansor [B40] YANGIN KATI 2 parametresinde
kaydedilen yangin katina gider. FR1 ve FR2 birlikte aktif ise
yangin kati olarak BO5 YANGIN KATI 1 olarak belirlenir.

KULLANICI

ACIK

30

FRM

Zemin kattaki itfaiyeci Anahtari

KULLANICI

KAPALI

31

FRC

Kabindeki itfaiyeci Anahtari

KULLANICI

KAPALI

32

EKS

KURTARICI Anahtari

Eger baslangicta bu giris ve FKK girisi aktif ise, sistem
Kurtarma modunda baslatilir.

KULLANICI

KAPALI

33

DIK

Kapi revizyon anahtari girisi.

Bu giris islevi otomatik varis kapisinin bir anahtar ile
manuel olarak acilip agilamadigini tespit etmek igin
kullanilir. Normalde agik olan bu giris kapali oldugunda
sistem otomatik olarak revizyon moduna gecer. Sistem
ancak manuel bir sifirlama ile normal moda geri donebilir.

KULLANICI

KAPALI

34

BR1

Motor Birinci Fren Kontagi

KULLANICI

Durum Bilgisi

35

BR2

Motor ikinci Fren Kontagi

KULLANICI

Durum Bilgisi

36

SGC

Asiri Hiz Denetim Kontagl (Normalde Kapah)

KULLANICI

Durum Bilgisi

37

SGO

Asirl Hiz Denetim Kontagi (Normalde Kapah)

KULLANICI

Durum Bilgisi
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NO | GIiRi$ KODU | ACIKLAMA TANIM AKTIF
DURUM
RUN geri beslemesi
RUN giris islevi motor siirlicistinden geri besleme olarak
kullanilir.
Hareket komutundan hemen sonra sistem [C21]-HAREKET
38 RUN ICIN BEKLE parametresinde tanimlanan bir siire boyunca KULLANICI Durum
bekler. Eger bu siirenin [C21] sonuna dek RUN olarak Bilgisi
tanimlanan terminalden aktif sinyal alinmazsa 38 numaral
hata sinyali olusturulur ve sistem durdurulur.
Eger [C21] O ise hata sinyali olusturulmaz ve hareket
devam eder.
Durum
33 RDY Sistem Hazir girisi (NGV A3 icin) KULLANICI Bilgisi
Asagl yonde yuksek hiz siniri
40 HD Bu giris 1,2 m2 lzerindeki asansér uygulamalarinda KULLANICI ACIK
kullanihr
Yukari yonde yiksek hiz siniri
41 HU Bu giris 1,2 m2 lzerindeki asansér uygulamalarinda KULLANICI AGIK
kullanihr
42 K22 Kapi 2 igin Kapi Agma Butonu KULLANICI KAPALI
43 DT2 Kapi 2 i¢in Kapi Kapama Butonu KULLANICI KAPALI
44 FT2 Kapi 2 icin Fotosel Gisisi KULLANICI KAPALI
45 AL2 Kapi 2 icin Kapi Agma Limit Kontagi KULLANICI KAPALI
46 KL2 Kapi 2 icin Kapi Kapama Limit Kontagi KULLANICI KAPALI
47 K2C Kapi 2 icin Sikisma Kontagi KULLANICI ACIK
Yikleme Tusu
Bu giris islevi ylikleme sirasinda otomatik kapiyl uzun siire
48 LDB acik tutmak igin kullanilir. Agik tutma siresi [C31] KULLANICI KAPALI
YUKLEME SURESI parametresi ile belirlenir. Bu siire
boyunca DTS / DTS2 hari¢ tum kapi kapama istekleri goz
ardi edilir.
49 FKI Dis Faz Kontrol Girisi KULLANICI KAPALI
Aktif durumda sistem kurtarma moduna girer.
Deprem Alarmi Girisi
Bu giris islevi aktif oldugunda sistem kurtarma moduna
50 DPM girer. Asansor hareket halindeyse en yakin kata gider. KULLANICI AGIK
Asansor durdugunda herhangi bir hareket istegi
kisitlanacaktir.
51 - Reserve KULLANICI
52 WTM Vatman Anahtari KULLANICI KAPALI
Aktif haldeyken kat ¢agrilar kisitlanir.
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AKTIF
NO | GIRiS KODU |AGIKLAMA TANIM KONTAK
DURUMU
Vatman Anahtari 2
Herhangi bir kat ¢agrisi varsa bu kata ait kabin ¢agri
53 WM2 butonunun yanip sénmesini saglar. Eger vatman yanip KULLANICI KAPALI
sonen bu butona basarsa, ¢agri bir kabin ¢agrisi olarak
kabul edilir ve Asansor o kata hareket eder.
Devreden Cikarma Anahtari
54 DSB Bu anahtar aktif durumdayken her tirli asansor hareketi KULLANICI KAPALI
kisitlanir. Ancak gerekli oldugunda otomatik seviyeleme
yapilabilir.
MO sayici salter Durum
55 MO A05=1 oldugunda bi-stable olarak kat sayici olarak KULLANICI o
kullanilir. Bilgisi
Kapi 1 igin Kapi Se¢im Anahtari
Bu giris islevi [B18]-iki kapi secimi = 1 (TERMINAL GIRiSi)
oldugunda kullanilabilir.
56 DOA Eger katta acilabilen iki kabin kapisi varsa ve sadece kapi 1 KULLANICI | KAPALI
acilsin isteniyorsa bu islev aktif hale getirilir. Boylesi
durumlarda bu kattaki herhangi bir kapi agma sinyali
sadece kapi 1'i acacaktir. Kapi 2 kapi agma komutlarindan
sonra dahi kapal kalacaktir.
Kapi 2 i¢cin Kapi Se¢im Anahtari
Bu giris islevi [B18]-iki kapi secimi = 1 (TERMINAL GIRISi)
oldugunda kullanilabilir.
57 DOB Eger katta acilabilen iki kabin kapisi varsa ve sadece kapi1 2 | KULLANICI KAPALI
acilsin isteniyorsa bu islev aktif hale getirilir. Boylesi
durumlarda bu kattaki herhangi bir kapi agma sinyali
sadece kapi 2’yi acacaktir. Kapi 1 kapi agma komutlarindan
sonra dahi kapali kalacaktir.
Bu girisler asansor uygulamasinda kullanilmaz. SIS ve SIF
58 SIF asansor similatér isleminde kontrol girisleri olarak
kullaniimak i¢in tasarlanmistir. Asansori simlator KULLANICI KAPALI
59 SIS modunda ve bagli bir asansér olmadan calistirmak igin
teknik destek servisiyle iletisime gecin.
Makina Dairesi sicakligl.
60 THR Makina odasi sicakligi tanimlanmis sinirlarin digina KULLANICI ACIK
¢iktiginda bu giris harici bir 6lglim cihazi ile aktif hale
getirilmelidir.
Harici UCM Cihazi Hata Girisi.
61 ucm Eger bu giris islevi aktif hale gelirse sistem bir UCM hatasi KULLANICI KAPALI
olusturur ve herhangi bir hareketi engeller.
VIP Girisi 1
62 VPl Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansér [B33] BiRINCI KULLANICI KAPALI
VIP KATI parametresinde belirlenen kata gider.
VIP Girisi 2
63 VP2 Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansér [B34] iKiINCi VIP KULLANICI KAPALI
KATI parametresinde belirlenen kata gider.
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L AKTIF
NO GIRIS KODU | ACIKLAMA TANIM KONTAK
DURUMU

VIP Girisi 3

64 VP3 Bu girise aktif bir sinyal geldiginde asansér [B35] UCUNCU KULLANICI KAPALI
VIP KATI parametresinde belirlenen kata gider.
Alt Seviye Sinir Anahtari
Bu giris ifonksiyonu sadece [A05] =3 veya 4 ve [A10] =1

65 917 oldugunda kullanilir. KULLANICI ACIK
Eger 817 anahtarindan daha asagida birden fazla kat
varsa en alt kat bilgisi kumanda sistemine 917 anahtari ile
gonderilir.
Ust Seviye Sinir Anahtari
Bu giris fonksiyonu [A05] =3 veya 4 ve [A10] =1

66 918 oldugunda kullanilir KULLANICI ACIK
Eger 818 anahtarindan daha yukarida birden fazla kat
varsa en alt kat bilgisi kumanda sistemine 918 anahtari ile
gonderilir.
Minimum YUk Kontagi

67 802 Eger kabin icinde ylk veya insan yoksa bu giris pasif KULLANICI KAPALI
olamalidir. Aktif oldugunda kabin c¢agrilari isleme konmaz.
Hiz Algilama Anahtari
Bu giris fonksiyonu kapilari erken agmak icin inverterden

68 FDT hiz seviyesi hakkinda bilgi almak igin kullanilr. KULLANICI KAPALI
Eger hiz 0.3m/s’nin Gzerindeyse inverter FDT girisini aktif
hale getirir ve daha sonra sistem kapilarin erken agilma
slrecini baslatabilir.
Kapi Motoru Sicakhgi

63 DTP Eger kapi motoru asiri isinirsa bu giris islevi aktif hale gelir KULLANICI AGIK
ve sistem her tiir hareketi engeller.
Panik butonu

70 PNB Bu giris aktif oldugunda asansor panik katina gider ve KULLANICI AGIK
kapilarini agar.
Kabin cagrilari igin sifre girisi

71 PAS Bu giris aktif oldugunda erisim kontrol sisteminde KULLANICI KAPALI
engellenmis olan katlara kayit verilebilir.

72 FI1 Serbest giris -1 KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda CIKIS 106 aktif olur

73 FI2 Serbest girig -2 KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda CIKIS 107 aktif olur

74 FI3 Serbest giris -3 KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda CIKIS 108 aktif olur

75 cDC Kabin Kayitlarini Sil KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda tim kabin kayitlari silinir

76 CDH Tum Kat Kayitlarini Sil KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda tim kat kayitlari silinir

77 CDA Kabin Kayitlarini Sil KULLANICI KAPALI
Bu giris aktif oldugunda tim kayitlar silinir
Acil Tel Hatasi

78 PER Bu giris acil durum telefonunun hata ¢ikisina baglanir ve KULLANICI KAPALI
aktif oldugunda asansoriin hareketine izin vermez.
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AKTIF
NO | GIRiS KODU |ACIKLAMA TANIM KONTAK
DURUMU
Kapi Reset
79 DRB Bu giris kapi kontaklarini resetlemek icin kullanilir. KULLANICI KAPALI
Bolim 14.2 ye bakiniz.
AMI-100 Mil Cekili Durum
80 AMA Bu giris AMI-100 cihazinda kullanilir ve aktif oldugunda KULLANICI Bilgisi
milin uzamis oldugunu bildirir.
AMI-100 Mil ileride Durum
81 AMR Bu giris AMI-100 cihazinda kullanilir ve aktif oldugunda KULLANICI Bilgisi
milin geri ¢cekilmis oldugunu bildirir.
82 FE1 Fotosel hatasi-1 KULLANICI KAPALI
Bu giris 2.kapi fotoselinin ariza gikisina baglanir.
83 FE2 Fotosel hatasi-2 KULLANICI KAPALI
Bu giris 1.kapi fotoselinin ariza gikisina baglanir.
Park Aktif
84 PIN Bu giris, [BO3] parametresindeki 3 ve 4 nolu segenekleri KULLANICI KAPALI
aktif eder. Eger B0O3, 3 veya 4 olarak ayarlanirsa bu giris
aktif edildiginde park hareketi baslatilr.
Cagri Engelleme KAPALI
85 Dsc Bu giris aktif oldugunda asagida agiklanan DS1, DS2 ve DS3 KULLANICI
fonksiyonlarinin kullanilabilirler.
KAT 0 Cagri Engelleme KAPALI
86 DS1 [DSC=1] ve [DS1=1] oldugunda kat 0’dan gelen kabin KULLANICI
cagrilari engellenir.
KAT 1 Cagri Engelleme KAPALI
87 Ds2 [DSC=1] ve [DS2=1] oldugunda kat 1’dan gelen gagri KULLANICI
engellenir.
KAT 2 Cagri Engelleme KAPALI
88 Ds3 [DSC=1] ve [DS3=1] oldugunda kat 2’dan gelen gagri KULLANICI
engellenir.
MDK Kontroli
89 MDK KDK kontaktoriinin senkronize galisip calismadigini KULLANICI ACIK
kontrol eder. Aktif durum hatali calisma anlamina gelir ve
sistem hata 4 ¢ikarir.
Asiri Yiik Ters Kutup
90 814 Bu giris asiri yik kontagi (16)'nin tersidir. [814=1] KULLANICI KAPALI
oldugunda asiri yuk aktif olacaktir.
GMV VRP-SE1
Bu giris, sadece GMV3010/2CH+A3 valfi icin kullanilir.
91 SE1 SENSOR-1/VRP kontagini kontrol etmek igin kullanilir. SE1, KULLANICI KAPALI
asagl yonde harekette KAPALI olmalidir. Eger SE1, hareket
sonunda 2 saniyeden fazla KAPALI kalirsa, hata kodu 93
ortaya cikar.
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AKTIF

NO | GIRiS KODU |ACIKLAMA TANIM KONTAK
DURUMU

GMV VB-SE2

Bu giris, sadece GMV3010/2CH+A3 valfi ile kullanilr.

SENSOR-2/VB kontagini kontrol etmek igin kullanilir. SE2,
92 SE2 hareket esnasinda ACIK olmalidir. Eger hareket sonunda 1 KULLANICI ACIK

saniyeden uzun slre ACIK kalirsa, hata kodu 94 ortaya

cikar ve sistem bloke olur.

Hata kodu 94 kalici bir hatadir ve U1-UCM HATA SILME

icerisinden silinebilir.

PAWL SERBEST Durum
93 KNB PAWL cihazi icin basing kontrol girisi olarak kullanihr. KULLANICI Bilgisi

KNB=0 ise PAWL cihazi basing altindadir.

PAWL Aktif

Bobin enerjilendirilkten sonra PAWL cihazinin durumunu Durum
24 SKN kontrol etmek igin kullanihr. KULLANICI Bilgisi

SKN=1 ise PAWL cihazi ¢ekilmistir ve kabin harekete

hazirdir.

PAWL Pasif

Bobinin enerijisi kesildikten sonra PAWL cihazinin Durum
5 KKN durumunu kontrol etmek igin kullanilir. KULLANICI Bilgisi

Eger KKN=1 ise PAWL cihazi birakmistir ve hareketsiz

duruma gecmistir.

PAWL DUSUK BASING

PAWL cihazi kullanildiginda pistondaki diistik basinci
96 LPR kontrol etmek igin kullantlir. KULLANICI Durum

LPR=1 pistonda disiik basinca karsilik gelir. Bu durumda Bilgisi

kumanda karti yukari hareketine baslar ve LPR sifir

oldugunda durur.

DEPREM NORMALDE ACIK KONTAGI

Bu giris teninali 1 oldugunda, kumanda karti deprem
97 DEP moduna gecer. Hareket halinde iken en yakin kata gider. KULLANICI KAPALI

Eger asansor hareketsiz ise cagrilar engellenir. DPM ile

ayni fonksiyona sahiptir fakat ters kutuplamayla aktif hale

gelir.
101 113 Glvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
102 114 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
103 120 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
104 125 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
105 130 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
106 135 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
107 140 Guvenlik Devresi Terminalleri STANDART KAPALI
108 141 SDB Karti i¢in Giivenlik Devresi izleme STANDART KAPALI
109 ML1 Kapi Bolgesi belirleme magneti-1 STANDART KAPALI
110 ML2 Kapi Bolgesi belirleme magneti-2 STANDART KAPALI
111 CNT Kontaktor durum girisi STANDART [;‘i‘lrg‘:;’
112 FKK Faz Koruma rolesi girisi STANDART KAPALI
113 PTC Motor Termistor Girisi STANDART KAPALI
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3.3) GIRISLERIN DURUMUNUN iZLENMESI

Dijital girislerin (programlanabilir ve sabit) durumu ana ekran gorintilenirken SOL tusuna basarak
gozlemlenebilir. Bu islem 3.4. numaral kisimda agiklanmaktadir.

113*114*120*125%
130*135 140 141

3.4) GIRISLERIN TANIMLARI

Bir giris terminalinin ayarlarini gézlemlemek veya degistirmek icin GiRiS MENUSU ne gitmelisiniz. Bu
meniye asagidaki yoldan ulasilabilir:

[ENT] -> M2-AYARLAR -> P7- GIRi$ TANIMLARI

Bu mentide giris terminallerini ve tanimlanmis giris islevlerini gérebilirsiniz.

PANO REVIZYON
I1l: - (2) 870

Bu ekran |1 girisinin islev kodu 2 olan ‘PANO REVIZYON giris islevine atandigini gdstermektedir. Bu islevin
etiketi 870’dir. Yani terminal 11 kod 2 ile programlanmistir.

Terminal numarasindan hemen sonra gelen (+ / -) isaretleri bu girisin aktif durumunu gosterir. Eger bu
terminalde higbir sinyal yoksa ‘- ‘isareti gosterilir. Benzer sekilde terminal 11’de asagidaki gibi bir sinyal
(kapali devre) oldugunda burada ‘+’ isareti gosterilir.

PANO REVIZYON

Il: + (2) 870%*

Giris islevi 870 icin programlanan terminal 11 bir elektrik sinyali ile aktif hale geldiginde, islev kodu 870’in
hemen ardinda bir yildiz isareti “*” gériinir. Ayni sinyalin solunda yer alan arti ‘+" isareti fonksiyonun aktif
oldugu anlamina gelir. Bazi islevler bu terminalde bir sinyal oldugunda devre disi kalirlar ve sinyal
kalktiginda aktif olurlar. Boyle bir islevi asagida gorebilirsiniz.

KABIN REVIZYON KABRIN REVIZYON
N2: + (1) 869 N2: - (1) 869*

Yukaridaki ekranlarda KABIN REVIZYON giris islevinin tanimini gérebilirsiniz. Kabin kumandasi ve anakart
arasinda higbir baglanti veya haberlesme olmadiginda asansor revizyon modunda olmalidir. Kabinden
anakarta gelen bir sinyal varsa KABIN DENETIMI islevi devre disidir. Ozetle (+/-) isaretleri elektrik sinyalinin
durumunu gosterir ve bu giris aktif hale geldiginde satirin sonunda “*” isareti gorindr.

YUKARI ve ASAGI tuslarina basarak diger girisleri gériintiilemeye devam edebilirsiniz.
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KABIN REV. YUKARI KABIN REV. ASAGI
N3: - (7) 501 N4: - (6) 500

Lutfen anakart tzerindeki girislerin “1” harfi ile, kabindekilerin “N” harfi ile ve kuyudakilerin de “Y” ile
basladiklarina dikkat edin.

3.5) GiRiS TERMINALLERININ AYARLARI

Ekranda gordigliniiz herhangi bir girisin atandigi islevi degistirmek i¢in ENT tusuna basin.

KABIN REVIZYON
N2 2000001 (869)

Bu giris terminaline (N2) atamak istediginiz giris islevini segmek i¢in soru isaretinden sonra gelen rakami
degistirmeniz gerekir. YUKARI, ASAGI, SAG ve SOL tuslarini kullanarak atamak istediginiz islevi bulabilirsiniz.
Girdiyi her degistirdiginizde ona tekabil eden giris islevi goriintiilenecektir.

PANO REVIZYON
N2 2000002 (870)

Eger daha 6nce baska bir giris terminaline atanmis bir giris islevi atarsaniz bir uyari ekrana gelir.

I9: (1)

PROGRAMLANMIS

Ekrandaki mesaj islev kodu 870’in daha 6nce terminal 19’a atandigi anlamina gelir. Bu ylizden tekrardan
baska bir terminale atanamaz.

Tum giris islevleri 3.2. numarali kisimda listelenmis ve aciklanmistir.
3.6) TUM GIRISLERIN TEK KOMUTLA AYARI

Tum programlanabilir giris terminalleri tek tek tanimlanabilir. Ancak, bir baska 6zellik de tim giris
terminallerinin tek adimda programlanmasidir. Bu genellikle tiim girislerin ilk defa programlanmasi
sirasinda veya asansor tirinin degistirilmesi gerektiginde gerekli olur. Bu islem igin ilk olarak asagidaki
yolun izlenmesi gerekir:

[ENT] -> M2-AYARLAR --> P9-SERVISLER -> R3-GIRI$ TANIMI

>G1-VVVE REDUKTORLU
G2-VVVE SENKRON
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Bu kisimdaki secenekler asagidaki gibidir:

G1-VVVF REDUKTORLU: Asenkron bir motor kullanilan sistemler icin uygun giris tanimlari otomatik olarak
atanir ve kaydedilir.

G2- VVVF SENKRON: Senkron bir motor kullanilan sistemler igin uygun giris tanimlari otomatik olarak atanir
ve kaydedilir.

G3-HiDROLIK: Hidrolik bir asansor icin uygun giris tanimlari atanir ve kaydedilir.
GA4-iKi HIZLI: iki hizl asansor sistemi igin uygun giris tanimlari atanir ve kaydedilir.

G5-GIRISLERI SiL: Tim programlanabilir giris terminalleri temizlenir ve serbest giris olarak ayarlanir.

BOLUM 4- CIKISLAR
4.1) DONANIM

Tum kontaktorler ve programlanabilir ¢cikislar Sema 4.1’deki gibi optik baglayicilarla mikro kontrolérden
galvanik olarak izole edilmistir.

VCC
—0
A Cilas
Terminali
.
MCU -—
Rile

Cilas Devresi

Sekil 4.1 Cikis Devresi

4.2) GIKISLARIN KONUMLARI VE OZELLIKLERI

ALC Serisi 33 adet programlanabilir ¢ikisa sahiptir. Cikislarin konumlari, tirleri ve elektriksel 6zellikleri
asagida verilmistir:
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NO |KOD YERI KONTAK V/I KONTAK TURU | AGIKLAMA

1 S1 ALC 220V/10A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir

2 S2 ALC 220V/10A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir

3 S3 ALC 220V/10A Normalde Agik | Tim asansor tirlerinde programlanabilir

4 S4 ALC 220V/5A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir

5 S5 ALC 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir

6 S6 ALC 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir

7 S7 ALC 220V/10A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir

8 S8 ALC 220V/10A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir

9 S9 ALC 220V/10A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir
10 |S10 ALC (OUT) 220V/5A Normalde Agik

11 |S11 ALC (OUT) 220V/5A Normalde Agik OUT kartinda 01, 02, O3 réleleri ayni ortak
12 |s12 ALC (OUT) 220V/5A Normalde Agik COM’a sahiptir; 04 ortak C4’e sahiptir.

13 |[S13 ALC (OUT) 220V/5A Normalde Agik

14 |R1 SCB / PWL 220V/5A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir
15 |R2 SCB / PWL 220V/5A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir
16 |R3 SCB / PWL 220V/5A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir
17 |R4 SCB 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir
18 [R5 SCB 220V/5A Normalde Agik | TUm asansor tirlerinde programlanabilir
19 |R6 PWL (OUT) 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir
20 |R7 PWL (OUT) 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir
21 |R8 PWS 220V/5A Normalde Agik | Tim asansor tiirlerinde programlanabilir
22 |E1 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Agik

23 | E2 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Agik

24 | E3 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Acik

25 |E4 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Agik | SDE veya EOR kartlarinda O1, 02, 03, 04, 05
26 |E5 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Agik | réleleri ayni ortak C1’e sahiptir; 06, 07, 08
27 |E6 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Acik | ©rtak C2’ye sahiptir.

28 | E7 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Acik

29 |E8 SCB (SDE/EOR) | 220V/5A Normalde Acik

4.3) CIKIS ISLEVLERI

- Yazihm dahilinde 100’den fazla sabit cikis islevi bulunur.

- Her gikis islevi herhangi bir ¢ikis terminaline atanabilir.

- Bir gikis islevi birden fazla ¢ikis terminaline atanabilir.

Tablo 4.1 Cikis terminallerinin konumlan

- Cikis islevinin durumu anlasildiginda bu ¢ikis ayarlanir, yani kontagi kapatilir.

ALC kontrol sistemindeki ¢ikis islevlerinin mevcut kodlari asagida listelenmistir.
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KOD

CIKIS TANIMLARI

ACIKLAMA

1 HIDROLIK MOTOR Hidrolik motor cikisi
2 UCGEN KONTAKTOR Hidrolik delta kontaktér cikis
3 YILDIZ KONTAKTOR Hidrolik star kontaktor gikigi
4 NORMAL KUMANDA Sistem normal modda
5 HATA DURUMU Hata var
6 REVIZYON Sistem revizyonda
7 YAVAS HIZ Kabin disik hizda hareket ediyor
8 YAVAS HIZ YOK Kabin dusik hizda hareket etmiyor
9 HAREKET YOK Kabin hareket etmiyor
10 HAREKET VAR Kabin hareket ediyor
11 HIZLI HAREKET Kabin yiksek hizda hareket ediyor
12 HIZLI / YOKSEK HIZ Kabin hizli veya yiiksek hizda hareket ediyor
13 |GUVENLIK DEVRESI VAR Guvenlik devresi var (Terminal 140 acik)
14  |GUVENLIK DEVRESI YOK Guvenlik devresi acik (Terminal 140 is kapal)
15 KAT HiZASINDA Kabin kat seviyesinde
16  |KAT SEVIYESINDE HAREKET YOK |Kabin hareketsiz ve kat seviyesinde
17  |HAREKET YONU YUKARI Hareket yonii yukari
18 |HAREKET YONU ASAGI Hareket yonii asag!
19 MESGUL Sistem mesgul (Kabin 15181 acik)
20 TANIMLI ID Erisim kontrol anahtarinin kimligi kabul edildi.
21 GMV 2CH/S” GMV 3010 2CHY/S tipi hidrolik valf bobin ¢ikisi
22 YUKARI SEVIYE MOTOR Kabin yukari dogru seviyeleme hareketi icinde
23 |SEVIYELEME HAREKETI Kabin seviyeleme hareketi icinde
24 | PARK SURESI Kumanda sistemi park siiresini bekliyor
25 |MOTOR KONTAKTORU 1 Motor kontaktdr ¢ikisi 1
26 LIRPOMP Kapi agma pompa cikisl
Sayicl tipi enkoder ve mesafe kontroli agik (A10=1) oldugunda
27 KISA KAT hedef kat mesafesi yavasla-2 mesafesinden daha kisa katlarda
enkoder ile ara hiz kontroli icin aktif olur.
28 YUKSEK HIZ Kabin 3. hizda hareket ediyor (ytiksek)
29 |PAWL UNITESI Pawl cihazi bobin cikis
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KOD

CIKIS TANIMLARI

ACIKLAMA

30 ACIL DURUM VALFI Sistem Kurtarma modundayken acil durum inis vanasi gikisi
31 KAYIT YOK Kayith cagri yok
32 ASAGI HAREKET Asag| yonde harekette ¢ikis sinyali
33 REV-JOG HIZI Sistem revizyon modunda ve hareket halinde
34  |MO SIMULATORU MO Simiilator gikis
35 |MKSIMULATORU MK Simiilatér gikisi
36 |817 SIMULATORU 817 Simulator cikig
37  |YUKARI HIDROLIK Hidrolik asansérde yukari yénlii hareket
38 |ASAGI HIDROLIK Hidrolik asansérde asagi yonli hareket
39 |SUROUCU RESET Harici cihaz hatasi halinde harici cihaz hata silme sinyali
40...44 |MO...M4 GRAY KOD MO..M4 Gray kodu cikislari
45 2.KAPI KAPA Kapi 2 icin kapi kapama sinyali
46 2. KAPI AC Kapi 2 icin kapi agma sinyali
47 GONG Gong
48  |SEVIYELENDIRME Seviyeleme
49  |YANGIN -GIRILMEZ Yangin sinyali aktif. (FR1veya FR2)
50 |KAPIKOPRULEME Kapi erken agma
51 |MOTOR KONTAKTORU 2 Fuji kapali devre icin motor kontaktéri
52 YUKARI HAREKET Yukari yonde harekette ¢ikis sinyali
53 120 Var 120 devresi aktif
54 120 Yok 120 devresi pasif
55 MAKSIMUM KALKIS SAYACI Maksimum kalkis sayisi asildi.
ML cikisi (Asansor diistk hizda ve ML girisi aktif)
56 ML CIKISI
ML1 ve ML2 girisleri de ayni anda aktif.
57 |HIDROLIK HAREKET Hidrolik hareket (37+38)
58 | ALARM FiLTRESI Acil durum telefonu alarm filtresi
59  |ASAGI YONLU GUVENLIK VALFI |Asagi yonli giivenlik valfi ¢ikisi
60 YANGIN KAPI ALARMI Yanginda kapi kapama komutu cikisi
61 KATARASINDA- KiLIT ACIK Kabin kapi bolgesinde degil ve glivenlik devresi agik
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KOD |CIKIS TANIMLARI ACIKLAMA

62  |ONCELIKLi CAGRI Oncelikli gagri hizmeti aktif

63 SERVIS DISI Sistem servis disi modunda

64 ASIRI YUK Asir1 yik (804 veya 814 girisleri aktif)

65 ASIRI YUK LAMBASI Asiri yuk sinyali (Cikis sinyali 35 aktif)

66 STOP VEYA YAVAS AsansOr yavas hizda seyrediyor veya duruyor

67 SEBEKE NORMAL Sebeke gerilimi diizglin

68 SEBEKE YOK Sebeke Gerilimi yok veya dogru degil

69 EKS YOK Sistem kurtarma modunda degil

70 | EKS AKTIF Sistem kurtarma modunda

. Bu cikis kurtarma modunda kontaktor cikisi olarak kullanilir.

71 KURTARMA KONTAKTOR Kontaktér KURTARMA modunda giiciin kapatilmasi sonrasi C39
parametresinde tanimli zaman ile ACIK hale gelir.
Sebeke kontaktori gikis.

72 SEBEKE KONTAKTORU Sebeke gerilimi oldugu siirece kontaktor gekili durumdadir. Bu
¢ikis kurtarma modunda sebeke gerilimine bakilmaksizin daima
aktif durumdadir

73 YANGIN Sistem yangin durumunda

74 |KAPIYONU A A kapisi aktif

75 | KAPIYONU B B kapisi aktif

76 SAYICI MO MO Sayici cikisl

77  HIZMET OKU ASAGI Asagi yonli ok icin sonraki yon cikisi

78 HiZMET OKU YUKARI Yukari yonli ok igin sonraki yon cikisi

79 |MESGUL DEGIL Sistem mesgul degil

80 FAN Fan aktif

Eger en alt kat diger katlardan daha kisaysa ve hedef en alt kat

81 KISA ALT KAT ise, bu cikis en alt kata varmadan bir kat 6nce (1 sn.) aktif hale
gelir. [BO7]= 81 olarak ayarlayin.

Eger en (st kat diger katlardan daha kisaysa ve hedef en Ust kat

82 KISA UST KAT ise, bu cikis en (st kata varmadan bir kat 6nce (1 sn.) aktif hale
gelir. [BO7]= 82 olarak ayarlayin.

83 HIZ REGULATOR BOBINi ‘R‘eduktorlu sistemlerde UCM icin kullanilan hiz regiilator bobini
icin cikis

84 KAT CAGRI SINVALI Sistemde bir kat ¢agrisi var. Sadece WM2 girisi aktif

durumdayken ¢ikis verir. (Paralel sistem)
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KOD

CIKIS TANIMLARI

ACIKLAMA

85 YANGINDA ASAGI Asansor yangin durumunda ve asagi yonli hareket ediyor

86 YANGINDA YUKARI Asansor yangin durumunda ve yukari yonli hareket ediyor

37 VUKSEK IS] Bu (;U|k|§ makln.e dairesi I.SISI [B43] deki degerden daha yliksek
oldugunda aktif hale gelir

88 KAPILAR KAPANAMIYOR Bu.(;|k|§ kapi [C40] zamani icinde kapanmadiginda aktif hale
gelir

89 BLOKE Sistem bir hata sonucu bloke oldu

90 ULTRA HIZ Ultra hiz aktif

91..95 |BO...B4 BINARY KODLAR ikili kod sisteminde kat numarsi gikislari

96 YUKLEME BUTONU Yiikleme siresi [C32] LDB girisi tarafindan aktif hale getirildi

97 UPS KAPAT KurtarrT'ma islemi tamamlandiktan sonra UPS in kapatilamsi icin
¢ikis verir.

98 M5 GRAY KODU Gray Kodu M5 cikisi

99 | B5 BINARY KOD Binary B5 cikisi

100 [YAVAS KAPAMA 1 Fotosel-1 uzun sire aktif halde kalirsa 1.kapiya yavas kapama
komutu génderilir.

101 YAVAS KAPAMA 2 Fotosel-2 uzun siire aktif halde kalirsa 2.kapiya yavas kapama
komutu gonderilir.

102 | BAYPAS IKAZ Asansor revizyon modunda ve baypas modunda hareket var

103 |1. KAPI KAPA Birinci kapiyl kapatma ¢ikisi

104 |1. KAPI AC Birinci kapiyt agma ¢ikisi

105 |ELLE KUMANDA JOG Elle Kumanda ile hareket var

106 | FO1SERBEST CIKIS 1 Serbest cikis-1 FI1 girisi aktif oldugunda cikis verir.

107 |FO2 SERBEST CIKIS 2 Serbest c¢ikis-2 FI1 girisi aktif oldugunda cikis verir.

108 | FO3 SERBEST CIKIS 3 Serbest c¢ikis-3 FI1 girisi aktif oldugunda cikis verir.

109 | ML Simulatér ML salteri similasyon modu ¢ikisi.
ML1 ve ML2 girislerini simile eder.

110 | Omar EVS Soft Stop Omar hidrolik yumusak durusg valf ¢ikisi. Bu ¢ikis, yukari ydnde
durmada [C24] zaman parametresi tarafindan kontrol edilir.

111 |Omar EVD-HI Omar Hidrolik Asansér VVVF siirticiisti HI valf cikisi

112 |Omar EVD-HDU Omar Hidrolik Asansér VVVF siiriiciisii HDU valf cikisi

113 | AMI-100 Bobini Bu cikis AMI-100 cihazinin bobinini kontrol eder.

114 [Kirmizi Isik - AMI Bu cikis, AMI-100 cihazinin kirmizi isigini kontrol eder.

115 |Yesil Isik - AMI

Bu cikis, AMI-100 cihazinin yesil 1sigin1 kontrol eder.
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KOD CIKIS TANIMLARI ACIKLAMA

Bu ¢iki kapi kontak bobinini resetlemesi icin kullanilir. 14.2 ye

116 |Kapi Reset Bobini
P! ! bakiniz.

Motor Kontaktor Cikigi 2

117  |Kontaktdr Kontag 2 Bu, ¢ikis kodu 25 ile ayni fonksiyona sahiptir fakat bu ¢ikis U7-
Fren testi esnasinda pasif kalir.

Test esnasinda SGD bobininin aktif olmasini engeller.

118 |REViZYON YANGIN ALARMI EN81-73 standardinda, revizyon modunda iken yangin
girislerinden biri aktif edilirse bu ¢ikis aktif olur.

119 |[MAKSIMUM YON DEGISTIRME | Yon degistirme sayaci PB-MAKS. YON DEGISIMi parametresinde
tanimlanan limiti astiginda bu ¢ikis aktif olur.

Kumanda karti, kabin kartindan mesaj alirken bu ¢ikis aktif olur.

120 |[KABIN HABERLESMESi VAR Eger kabin kumandasi ile haberlesme yok ise (Hata 18) o zaman
bu cikis 3 saniyeligine pasif olur ve daha sonra tekrar aktif hale
gelir.

121 |ALARM Kabin kasedinde veya kabinustii kartindaki ALARM butonuna
basildiginda gikis aktif olur.

122  IDIK-ALARM DIK-girisi, 0’”dan 1’e veya 1’den 0’a durum degistirdiginde bu

¢ikis 60 saniye boyunca aktif olur.

4.4) CIKISLARIN TANIMLANMASI

Herhangi bir ¢ikis terminalini programlamak igin asagidaki yolu takip ederek ¢ikis tanimlari
mendusline gitmeniz gerekir:

[ENT] -> M2-AYARLAR -> P6->GIKIS TANIMLARI.

Bu kisimda asagidaki ekran goriinecektir:

NORMAL KUMANDA
S1: (4)

Bu ekrana gore “NORMAL KUMANDA” olan gikis islevi 4, ¢ikis terminali S1’e atanmistir. Bu
kisimdaki ikinci satir ise ¢ikis terminalini (sol tarafta) ve atanan cikis islevi 4’0 (sag tarafta) gosterir.
Cikis islevini yazili olarak “NORMAL KUMANDA” ibaresiyle gorebilirsiniz.

Ayarlamak istediginiz cikis terminalinin ayarlari icin 6nce terminali YUKARI ve ASAGI tuslari ile
segin.

ASAGI

KAT HIZASINDA

S2: (15)

ASAGI
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MOTOR KONTAKTOR 1

S3: (25)

Cikis terminali ekrana geldiginde, degisiklik yapmak igin ENT tusuna basin.

MOTOR KONTAKTOR 1
s2 2000025

Ekrandaki cikis islevi degerinin ayar moduna gectigini goreceksiniz. Simdi onu bir baska ¢ikis islevine
degistirebilirsiniz. ENT tusuna basarak onayladiginizda bu ¢ikis terminaline yeni ¢ikis islevi atanacaktir.
Herhangi bir noktada ESC tusuna basarak hicbir kaydi degistirmeden ekrandan ayrilabilirsiniz.

BOLUM 5- PARAMETRELER

Asansor ve kontrol sistemi ayarlarina ve zamanlamalara dair tiim bilgiler sistem parametrelerinde saklanir.
Bu parametreler kullanici kolayligi agisindan birkag gruba ayrilmistir. Bu gruplar soyledir:

P1-ANA PARAMETRELER: Bu parametreler Axx gibi “A” dnekiyle simgelenir. Ana parametreler
asansoriin tipini ve temel islevlerini tanimlar. Bu parametreler sadece asansor hareketsizken
degistirilebilir.

P2-YARDIMCI PARAMETRELER: Bu parametreler Bxx gibi “B” 6nekiyle simgelenir. Asansoriin ¢cogu
islevini yan parametreler tanimlar. Herhangi bir zamanda degistirilebilirler.

P3-ZAMAN PARAMETRELERI: Bu parametreler Cxx gibi “C” 6nekiyle simgelenir. Kullanici tarafindan
tanimlanan tim ayarlar bu parametrelerde saklanir. Herhangi bir zamanda degistirilebilirler.

P4-KAT AYARLARI: Kat ayarlarinda ekranlar, hangi taraftaki kapilarin agilacagi vb. gibi tim katlarla ilgili
ayarlar saklanir.

P5-BAKIM ZAMANI: Bir sonraki bakim tarihi burada saklanir.

P6-CIKIS TANIMI: Bu parametrelerde programlanabilir ¢ikis ayarlari saklanir.
P7-GIRi$ TANIMI: Bu parametrelerde programlanabilir giris ayarlari saklanr.
P8-TARIH / SAAT: Bu parametrelerde saat ve tarih ayarlari saklanir.
P9-SERVISLER: Bu meniide kullanici icin 6zel parametreler saklanir.

PO-MAKSIMUM KALKIS: Bu parametrede bir sonraki bakima kadar yapilacak maksimum kalkis sayisi
saklanir.

PA-ASANSOR NO: Asansore uzaktan erisim icin kullanilan asansér numaralari burada saklanir.
5.1) P1-ANA PARAMETRELER
Ana parametrelerde yapilacak tim degisiklikler icin asansor sabit (hareketsiz) modda olmalidir.

[A01] DURAK SAYISI

‘ 2..64 ‘ Bu parametrede asansoriin durak sayisi saklanir.
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[A02] TRAFIK SISTEMI

Basit Kumanda
Kabin ve kat cagrilari birlikte isleme alinir. Asansor yalnizca bir ¢agriyi yerine getirir. Grup
islemine izin yoktur. Bu sistem genellikle yik asansorlerinde kullanilir.

Basit Toplama
Kabin ve kat cagrilari birlikte isleme alinir. Kolektif isleme izin verilir, ancak kat ve kabin

¢agrilari arasinda bir fark yoktur. Grup islemine izin verilmez.

Asagi Toplama

Kabin ve kat ¢agrilari ayri ayri isleme alinir. Kabin ¢agrilari iki yone de toplanirken kat ¢agrilari
sadece asagi yonli olarak toplanir. Bu kurulum ana girisin zemin katta oldugu mesken
binalarda kullanishidir. Grup islemine izin verilir.

Yukari Toplama

Kabin ve kat ¢agrilari ayri ayri isleme alinir. Kabin ¢agrilari iki yone de toplanirken kat ¢agrilari
sadece yukari yonli olarak toplanir. Bu kurulum ana girisin en (st katta oldugu mesken
binalarda kullanislidir. Grup islemine izin verilir.

Cift Digme Toplama
Kabin ¢agrilari, yukari yonli ve asagi yonli ¢agrilar ayri ayri isleme alinir. Bu en gelismis
komut sistemidir ve grup islemleri icin de en iyi se¢imdir.

[A03] ASANSOR TURU

Tek Hizli Asansor

Cift Hizh Asansor

Hidrolik Asansor

AE-LIFT

VVVE2

AN W|IN|F

FUJILIFT

[A04] KAPI TURU

Carpma Kapi
1 B ..
Yari otomatik kat kapilari olan asansoér
5 Otomatik Kapi

Tam otomatik kat kapilari olan asansor

[A05] KAT SEGICi

Sayici Mono
Kabin konum tespiti i¢in tek durumlu manyetik salterler kullanihir.

Sayici Bi-stable
Kabin konum tespiti icin iki durumlu manyetik salterler kullanilir.

Artimsal Enkoder

Kabin konum tespiti icin artimli enkoder kullanilir.

Mutlak Enkoder
Kabin konum tespiti icin mutlak enkoder kullanilir.
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[A06] KOPRULEME

Aktif Degil
Otomatik seviyeleme ve erken kapi agma islevlerinin ikisi de aktif degil.

Seviyelendirme
Otomatik seviyeleme aktif. Erken kapi agma aktif degil.

Erken Kapi Acma
Otomatik seviyeleme aktif degil. Erken kapi agma aktif.

Seviyelendirme + Erken Kapi Acma
Hem otomatik seviye hem de erken kapi agma aktif.

[A07] GRUP NUMARASI

Simplex
Asansor tek yonli olarak calisir.

1.8

Grup Numarasi
Asansor bir grup asansor dahilinde galisir. Asansériin grup numarasi A07’de belirlenir.

[A08] KAPI SAYISI

1 Kapi
Bir adet kabin kapisi vardir.

2 Kapi
iki adet kabin kapisi vardir.

Asagidaki meniiden her kat icin kapilarin agilma yoni segiminizi yapin.
[ENT] -> M2-AYARLAR --> P4-KAT AYARLARI -> K2-KAPI 1

ana menu| [ENT] -> M2-AYARLAR --> P4-KAT AYARLARI -> K3-KAPI 2

[A09] HABERLESME

Kabin Seri
0 Kabin ve anakart arasindaki haberlesme seridir.
Kat ¢agrilari ve sinyaller ALPK kartinda paraleldir.
1 Full Seri

Kabin ve kat butonyerleri seri haberlesmelidir.

[A10] HEDEFE OLAN MESAFEYi HESAPLAMA

Kat Numarasi

0 Hedefe olan mesafeyi hesaplamak i¢in kat numaralari referans alinir.
Bu ylizden her kat icin sadece tek bir konum referansi vardir.
Mesafe

1 Hedefe olan mesafeyi hesaplamak icin enkoder palslari referans alinir.

Bu sayede bir kata olan mesafeye dair mm hassasliginda bir¢ok referans vardir. Daha detayli
bir aciklama icin 8.4.3. numarali kisma bakiniz.
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[A11] YUKSEK HIZ

Yok
0 Yalnizca iki kullanim hizi mevcuttur. Bu hizlar HIZLI ve YAVAStir.
3. Hiz Var
Bu sec¢enek kabin hizinin 1m/sn.nin tzerinde oldugu degisken hizli asansérlerde (A03>3)
kullanilir. Bu asansorlerde yavas, hizli ve yiksek hiz (3.Hiz) bulunur. Bu segenek tercih
1 edildiginde HU anahtari en Ust kattan bir kat alta ve HD anahtari da en alt kattan bir kat Uste
yerlestirilmelidir. Bu anahtarlarin amaci, asansoriin kuyunun son katlarina 1m/sn. veya daha
yiksek bir hizla girmesini dnlemek igin kabini yiiksek hizdan (3.Hiz) orta hiza (hizli)
yavaslatmaktir. Eger bu se¢im HU ve HD baglanmadan yaplilirsa bir hata mesaji (21)
raporlanir.
4. Hiz Var
Bu secenek kabin hizinin 1.6 m/sn.nin Gzerinde oldugu degisken hizli asansorlerde (A03>3)
kullanilir. Bu asansorlerde yavas, hizli, yliksek (3.Hiz) ve ultra (4.hiz) hiz bulunur. Bu se¢enek
5 tercih edildiginde HU anahtari en (st kattan bir kat alta ve HD anahtari da en alt kattan bir kat

Uste yerlestirilmelidir. Bu anahtarlarin amaci, asansoriin kuyunun son katlarina 1m/sn. veya
daha yiksek bir hizla girmesini 6nlemek i¢in kabini yliksek hizdan (3.Hiz) orta hiza (hizli)
yavaslatmaktir. Eger bu se¢cim HU ve HD baglanmadan yaplilirsa bir hata mesaji (21)
raporlanir.

[A12] GIRIiS KATI

0..8

Bu parametrede, eger varsa giris katinin altindaki kat (lar)in sayisi saklanir.

[A13] EV ASANSORU

Normal Asansor

0 Asansér, EN81-20/50’i standardina uygun sekilde normal asansér olarak hizmet verir.

Ev Asansoru

Asansor ev asansorii olarak g¢alisir. Bu durumda asansor basit tus basma asansorii olarak islev
1 gorilr ve tim seyahatler ¢agri butonuna basili tutuldugu siirece devam eder.

Eger cagri butonu birakilirsa hareket derhal durur. Ancak kat ¢agrilari icin herhangi bir
kisitlama yoktur.

[A14] EKSIK ALT KAT (GRUP ASANSOR)

Bu parametre grup islemleri icin kullanilir. Eger asansor, diger asansorlerden farkl olarak
alttaki tim katlara gitmiyorsa, alt katlarin sayisindaki fark bu parametrede kaydedilmelidir.
Bu sekilde grup haberlesmesindeki kat bilgisi normal hale getirilebilir. 8.1. numarali kisma
bakiniz.

[A15] EKSiK UST KAT (GRUP ASANSOR)

Bu parametre grup islemleri icin kullanilir. Eger asansor, diger asansorlerden farkl olarak
Ustteki tiim katlara gitmiyorsa, Ust katlarin sayisindaki fark bu parametrede kaydedilmelidir.
Bu sekilde grup haberlesmesindeki kat bilgisi normal hale getirilebilir. 8.1. numarali kisma
bakiniz.
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[A16] UCM ELEMANI

Mevcut Degil

0 UCM cihazi yok.

Dislisiz Makine
1 Asansorde dislisiz makinesi kullanildiginda segilmelidir. Fren kontaktarinin izlemesi
yapilir. BR1 ve BR2 girisleri tanimlanmali ve fren kontaklarina baglanmalidirlar.

Reduktorli Makine
2 Asansorde rediiktorli makine kullanildiginda segilmelidir. UCM kontroli hiz
regulatori bobini Gzerinden yapilir. SGO ve SGC kontaklari izlenir.

Asagl Givenlik Valfi

3 Bu segenek hidrolik asansorlerde asagi yonde givenlik valfi kullanildiginda
secilmelidir.
BUCHER i-Valve

4 Bu segenek hidrolik asansorlerde Bucher I-Valve kullanildiginda segilmelidir.
OMAR HI-Valve

> Bu segenek hidrolik asansorlerde OMAR HI-Valve kullanildiginda segilmelidir.
GMV NGV-A3

6 Bu segenek hidrolik asansorlerde GMV NGV-A3 kullanildiginda segilmelidir.

7 GMV3010/2CH+A3
Bu secenek hidrolik asansorlerde GMV3010/2CH+A3 kullanildiginda segilmelidir.

3 OMAR-HEVOS Valve

Bu segenek hidrolik asansorlerde OMAR-HEVOS kullanildiginda segilmelidir.

[A17] SEVIYELEME KONTROLU

0 MKU ve MKD
Seviyeleme hareketini baslatmak ve bitirmek icin MKU ve MKD salterleri kullantlir.
1 ENKODER

Seviyeleme hareketini baslatmak ve bitirmek icin enkoder palslari kullanilir.

[A18] KABIN CAN KANALI

0 CANO Kabin ve ALSK / ALPK haberlesmesi icin CANO kullanilir.
1 CAN1 Kabin ve ALSK / ALPK haberlesmesi icin CAN1 kullanilir.
2 CAN2 Kabin ve ALSK / ALPK haberlesmesi icin CAN2 kullanilir.

[A19] KAT CAN KANALI

0 CANO Kat panel haberlesmesi igcin CANO kullanilir.
1 CAN1 Kat panel haberlesmesi igin CAN1 kullanilir.
2 CAN2 Kat panel haberlesmesi icin CAN2 kullanilir.

[A20] GRUP CAN KANALLARI

Sadece grup icin secilen CAN-portu lizerinden grup haberlesmesi miimkindiir. Grup haberlesmesinin
tanimlandigi port lzerinden diger cihazlarla haberlesme tanimlanamaz. Bu sinirlama sadece grup
haberlesmesi icindir. Grup haberlesmesinin olmadigi ve asansoriin simplex oldugu durumda A20=3 seginiz.

1 CAN1 Grup haberlesmesi icin CAN1 kullanilir.
2 CAN2 Grup haberlesmesi icin CAN2 kullanilir.
3 AKTIF DEGIL Grup islemi yok

F/7.5.5.02101 R:1 42 ALC



[A21] ENKODER CAN KANALI
Kabin pozisyon bilgisi icin mutlak enkoder kullanildiginda A21 bu enkoderin bagh oldugu CAN kanalini

tanimlar.
0 CANO Mutlak enkoder haberlesmesi icin CANO kullanilir.
1 CAN1 Mutlak enkoder haberlesmesi icin CAN1 kullanilir.
2 CAN2 Mutlak enkoder haberlesmesi igcin CAN2 kullanilir.
3 AKTIF DEGIL Enkoder haberlesmesi kullaniimiyor.

[A22] DCP-KANALI

Bu slirimde

kullanilmamaktadir.

[A23] KUYU DiBi KARTI

0 YOK Kuyu dibi fonksiyonlari paralel ¢alistiriliyor
1 VAR Seri haberlesmeli Kuyu Dibi karti kullaniliyor.
[A24] PAWL CiHAZI
0 PASIF PAWL cihazi kullanilmiyor.
1 PAWL NS 40/50 PAWL NS 40/50 model PAWL cihazi kullaniliyor.
2 PAWL NS 70/100 PAWL 70/100 model PAWL cihazi kullaniliyor.

[A25] MECHANICAL CAM

0

YOK

1

AKTIF

Carpma kapilar icin mekanik lir kullanilmaktadir.

5.2) P2-YARDIMCI PARAMETRELER

[BO1] KiLIT HATASINDA

0

Devam
Herhangi bir kitlenme hatasindan sonra sistem g¢alismaya devam eder.

Ayni Hata Bloke
Belirli bir sayida tekrarlanan kitlenme hatasindan sonra sistem bloke olur. Bu sayi [B12]

parametresinde belirlenen degerdir.

Kayitlari Sil
Herhangi bir kitlenme hatasindan sonra tiim ¢agri kayitlari temizlenir.

Bloke + Tekrar Dene

Belirli bir sayida tekrarlanan kitlenme hatasindan sonra sistem bloke olur. Bu sayi [B12]
parametresinde belirlenen degerdir. Sistem 5 dakika sonra otomatik olarak normal moda
doner.

[B02] HATADA DEVAM

0 Yok
Sistem tim hatalardan sonra durur.
Var
1 Guvenlik devresiyle veya kabin hareketiyle ilgili olmayan bazi basit hatalardan sonra sistem

calismaya devam eder.
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[B03] PARK TANIMI

0

Park Duragi Yok Tanimlanmis bir park kati yok.

Park Kati Var, Kapi Kapali

Kabin 15181 sondiikten sonra [C25] te belirlenen siire icinde hicbir cagri gelmezse, asansor
[BO4] parametresinde belirlenmis olan park katina gider.

Kabin park katinda [B04] kapilar kapali sekilde bekler.

Park Kati Var, Kapi Acik

Kabin 15181 séndikten sonra [C25] te belirlenen siire igcinde hicbir ¢cagri gelmezse, asansor
[B0O4] parametresinde belirlenmis olan park katina gider.

Kabin park katinda [B04] kapilar agik sekilde bekler.

Uyari: Bu secenek EN81-20/50 ile uyumlu degildir.

Park Kati Var, Kapilar Kapali, PIN Giris Kontrollii

Kabin 15181 sondiikten sonra [C25] parametresinde tanimlanan sire icerisinde hicbir ¢cagri
alinmadiysa, PIN girisi(84) aktif oldugunda asansor, [B04] parametresinde tanimlanan park
katina gider. Kabin kapilari kapali olarak park katinda [B04] bekler.

Park Kati Var, Kapilar Acik, PIN Giris Kontrolli

Kabin isiklari sondiikten sonra [C25] parametresinde tanimlanan siire icerisinde hicbir cagri
alinmadiysa, PIN girisi(84) aktif oldugunda, asansor [B04] parametresinde tanimlanan park
katina gider. Kabin kapilari acik olarak park katinda [B04] bekler.

Uyari: Bu secenek EN81-20/50 ile uyumlu degildir.

[BO4] PARK KATI

| 0..63

| Bu parametre kabinin park halinde bekleyecegi kat numarasini belirler.

[BO5] YANGIN KATI 1

| 0.63

| Yangin girisi 1 aktif hale getirildiginde kabin derhal bu parametrede belirlenen kata gider.

[B0O6] MAKSIMUM iC KAYIT

Bu parametre herhangi bir zamanda kabul edilecek maksimum ¢agri sayisini belirler. Kabin

1...64 ¢agri butonlarindan gelen gagri istekleri [BO6])’da belirlenen sayinin {izerine ¢iktiginda yeni
cagrilar isleme konmayacaktir.
[BO7] SERVIS KODU
‘ 0 | Bu parametre yalnizca servis amagli kullanilir. Daima 0 olarak birakiniz.

[BO8] KAPI BUTONLARI

Ayri Ayri
iki adet kabin kapisi olan sistemlerde, kapi acma ve kapi kapama butonlari her kapi igin ayri

ayri calisir. Kabinde iki adet kabin kaseti olmalidir.

Beraber
iki adet kabin kapisi olan sistemlerde, kapi agma ve kapi kapama butonlari her kapi igin
birlikte ¢calisir. Kabinde sadece bir tane kabin kaseti vardir.

[B09] KAPI ACIK BEKLEME

Kapi Kapali Bekleme

0 Kabin kat seviyesinde kapilari kapali sekilde bekler.
Kapi Acik Bekleme
1 Kabin kat seviyesinde kapilari agik sekilde bekler.

Uyari: Bu secenek EN81-20/50 ile uyumlu degildir.
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[B10] UZAK RAPORLAMA

0 Aktif Degil
1 PC HABERLESMESI
5 GSM SMS
Bir hata sonrasi sistem belirlenen telefon numarasina bir SMS gonderir.
3 GSM ARAMA
Bir hata sonrasi sistem belirlenen numaray!i arar ve 5 saniye sonra ¢agriyi sonlandirir.
4 HATA> ARA ALR> SMS
Sistem bir hata durumunda belirlenen numarayi arar ve Alarm Ulzerine bir SMS gonderir.
HATA> SMS ALR> ARA
5 Sistem bir hata durumunda belirlenen numaraya bir SMS génderir ve Alarm (zerine telefonu

arar.

[B11] LISAN/LANGUAGE
Bu parametre LCD ekrandaki mendtlerde kullanilan dilleri gosterir.

0

Turkish / Tarkce

English / ingilizce

German / Deutsch

Greek /Ellhnika

Russian / Poccus

French / Francais

AN WIN|F

Spanish / Espanol

[B12] MAKSI

MUM HATA SAYISI

1..100

6,12, 13, 27,61, 62,70, 28, 44, 38, 88, 89, 91, 41, 65, 82, 66,67, 50, 73, 74 ve 75 hata
kodlarindan birine sahip hata meydana geldiginde ve bu parametrede belirlenen sayi kadar
tekrarlandiginda sistem bloke olur.

[B13] SP1-SERi PORT 1
[B14] SP2-SERIi PORT 1
Bu parametrelerde seri baglanti noktasi SP1 ve SP2’nin hangi amagla kullanilacagi belirlenir.

0

SERBEST Kullaniimiyor.

1

PC HABERLESMESI
Ethernet veya USB ara yizi ile bir bilgisayara bilgi iletmek icin kullaniliyor.

reserve

GSM MODEM SP1’e GSM modem bagli.

[B15] ELLE KUMANDA HIZ SECiMi

REV-JOG PASIF

0 Cikis No: 33  Elle Kumanda Hareket modunda aktif olmaz.
Cikis No:105 ile Ellle kumanda modunda harici hiz siirilebilir.
REV-JOG AKTIF

1 Cikis No.33 Elle Kumanda Hareket modunda aktif olur.

Elle kumanda hareket hizi Revizyon hizi ile aynidir.
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[B16] BUTON ARIZA KONTROLU

PASIF
0 Bu islev etkin degil.

AKTIF

Paralel baglantili sistemde herhangi bir kat tusu 5 dakikadan daha uzun siire basili tutulursa,
1 sistem onun bagl oldugu girisi iptal eder ve bir daha okumaz. Asansoér revizyon moduna

alindiginda veya tekrar baslatildiginda iptal islemi kaldirilir ve sistem bu tusu yeniden
okumaya baslar.

[B17] DIS KUMANDA iPTAL

0

Dis Kumanda Acik Kat cagrilarina izin verilir.

1

Dis Kumanda iptal Kat ¢agrilari iptal edilir.

[B18] iKi KAPI SECiMI

YOK ki adet kabin kapisi oldugunda her kapi icin acilma katlari Kat Parametreleri kisminda

0
(K1 ve K2) belirlenmistir. Her kapi kat parametrelerindeki ayarlara gore acilir.
GIRISLERDEN Her katta hangi kapinin agilacagl, kat parametrelerinin ayarlarina gore degil,
1 DOA ve DOB programlanabilir girislerinin durumlarina gére belirlenir. Eger DOA girisi aktif ise

kabin A kapisi agilacaktir. Benzer sekilde eger DOB girisi aktif ise, kabin B kapisi da aktif
olacaktir. DOA ve DOB eszamanli olarak aktif (ACIK) olamazlar.

[B19] UCM HATA BLOKE

BLOKE OLABILIR

0
UCM hatalari (64, 68, 69 ve 72 hata numarali hatalar) asansoéri bloke edecektir.
BLOKE OLAMAZ

1 UCM hatalari (64, 68, 69 ve 72 hata numarali hatalar) asansori bloke etmeyecektir.

Uyari: bu se¢enek sadece kurulum, tamir ve bakim amaglari igin kullanilabilir. Mevcut
asansor standartlarina gére bu parametre normal kullanim igin 0’a ayarlanamaz.

[B20] REVIiZYON HizI

0 Hizh (Hidrolik)
= Bu secenek sadece hidrolik asansérlerde ayarlanabilir. Revizyon modu hizi, hizli olarak segilir.
1 Yavas Revizyon modunda hiz, yavas hiz olarak segilir.
5 Sadece Yon Revizyon modunda bir hareket komutu verildiginde sadece hareket yoni
komutuyla ilgili ¢ikis ayarlanir, hizli veya yavas hiz aktif hale gelmez.
[B21] TERMOMETRE

Bu parametre makine odasi sicakligi bilgisinin nasil alinacagini belirler.

Isi Kontroli Yok

0 Makine odasi sicakligi takip edilmeyecektir.
Kart Uzerinden
Makine odasi sicakligi bilgisini edinmek icin ALC anakarti Gizerindeki sicaklik detektori

1 kullanilacaktir. izin verilen makine odasi sicaklik aralig, B42 minimum sicakligi B43 ise
maksimum sicakligi tanimlayacak sekilde B42 ve B43 parametrelerinde belirlenir. Olgiilen
sicaklk izin verilen araligin disindaysa her tiirlii hareket istegi yasaklanir.
THR Girisinden

5 Makine odasi sicakligini 6lgmek icin harici bir sicaklik detektori kullanilir. THR islevine atanan

giris terminalindeki her tirli aktif durum (ACIK) makine odasi igin izin verilen sicaklik
sinirlarinin disina ¢ikildigini gosterir ve boylece tiim hareketler yasanir.
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[B22] YON OKLARI

0

Yon Oklari  Kat kasetlerindeki oklar asansoriin hareket yoniinii gosterir.

SONRAKI HAREKET Kat kasetlerindeki oklar asansoriin asansoriin bir sonraki hareket
yoniinii gésterir.

[B23] PTC KONTROLU

0

PTC Kontroli Yok Motor termistor kontroli aktif degil.

1

PTC Kontroli Var Motor termistér kontroli aktif.

[B24] FAZ KONTROLU
Bu parametrede 3-fazli hat girislerinin nasil isleme konmasi gerektigi belirlenir.

0 FAZ KONTROLU YOK
3-fazli hat girisleri igin kontrol ylratilmeyecektir.

1 Kart Uzerinden
3-faz kontroliinG yiritmek icin ALC anakarti Gizerindeki L1/R, L2/S ve L3/T girisleri kullanilir.
FKI Girisinden

2 3-faz kontroliini yiritmek icin FKI giris islevine atanan giris terminaline baglanacak bir harici
faz detektori kullanilir.
Tek Faz Kontrol

3 L1/R, L2/S ve L3/T terminallerinin iki tanesinin gerilimi 220-240V AC ise sistem ¢alisir, aksi
halde bir faz hatasi olusturulur ve sitem durur.
Sira Kontroli Yok

4 3-faz kontroliin yurttmek icin L1/R, L2/S ve L3/T girisleri kullanilir. Bu secenek sadece

asansor tipi (A03) icin 3’ten blyik bir deger secildiginde tercih edilebilir.

[B25] HIDROLIK DURUS STiLi

Valf-Motor Gecikmesi

0 Hidrolik asansor kullaniminda bir durma komutu isleme alindiginda valfler derhal devre disi
birakilir. Motor ise [C20] parametresinde belirlenen bir zaman sonrasinda durdurulur.
Motor-Valf Gecikmesi

1 Hidrolik asansor kullaniminda bir durma komutu isleme alindiginda motor derhal devre disi

birakilir. Valfler ise [C18] parametresinde belirlenen bir zaman sonrasinda durdurulur.

[B26] STOP YOKKEN KAPI

Kapilar Pasif

0 Kapi sinyalleri pasif duruma geger. Kapi kartina ag/kapa sinyalleri gitmez.
Kapilar Acik

1

Kapi sinyalleri aktif durumdadir.

[B27] EKRAN AYDINLATMA

Otomatik Kapama
Enerji tasarruf modu. ALC ana kartindaki LCD ekranin arka 1sik aydinlatmasi kullaniimadigi
zaman kapatilr.

Surekli Acik
ALC anakarti Gzerindeki LCD ekranin arka isik aydinlatmasi daima ACIK tir.

Sirekli Kapali
ALC anakarti Gizerindeki LCD ekranin arka isik aydinlatmasi daima KAPALI’dir.
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[B28] KURTARMA HIZI
Bu parametrede, kurtarma modunda bir hareket komutu yerine getirilirken motor siirtictisi icin hiz
cikislarinin durumlari belirlenir.

0 Hizli + Revizyon Hem hizli hem de revizyon cikislari aktif haldedir.

Hizli  Sadece hizh ¢ikisi aktiftir.

1
2 Yavas Sadece yavas cikisi aktiftir.
3 Yavas + Revizyon Hem yavas hem de revizyon gikislari aktif haldedir.

[B29] KAT ANONS
0 Var AFM karti var. Kat anonsu var
1 Yok Kat anonsu yok

[B30] SIFIRLAMAYA GIT

0 Pasif Sistem yeniden baslatildiktan sonra kat bilgisini sifirlamak i¢in hareket etmez.

1 Aktif Sistem ilk agildiginda kat bilgisini sifirlamak igin en alt ya da en (st kadar gider. Bu
parametre kat secici [A05<3] mutlak enkoder secilmesi halinde aktif degildir.

[B31] ERiSIM KONTROLU

Bu parametrede Kimlik kontrol sisteminin nasil isleyecegi belirlenir. Kimlik kontrol sistemini etkin hale
getirmek icin bu parametre degerinin sifirdan farkl olmasi gerekir. Kimlik kontrol sistemi 8.3. numaral
kisimda detayl olarak agiklanmaktadir.

Bu parametre dncelik kontroli islemi sirasinda sifir olmalidir. Ne var ki dncelik kontrolii durumunda bile,
oncelikli seyahatte kullanilacak anahtarlarin sisteme tanitilmasi icin bir kereligine sifirdan buyik bir deger
sisteme girilmelidir.

Yok

0
Kimlik kontrol sistemi aktif degil. Kimlik kartlari sistem tarafindan okunamaz.

Kabin
Kimlik kontrol sistemi aktif degil. Kimlik kartlari sadece kabinde okutulabilir.

Kabin + Tablo
2 Kimlik kontrol sistemi aktif degil. Kimlik kartlari sadece kabinde ve kontrol kartindan
okutulabilir.

Kabin+Tablo+RS232
Kimlik kontrol sistemi aktif degil. Kimlik kartlari herhangi bir yerden okutulabilir.

PWS Girisi
4 Giris tanimlarindan PAS terminali (kabin izin) aktif edildiginde, kabinden sinirlandiriimis
katlarin erisimini agar.

[B32] GONG SECiMi
Bu parametre Gong sinyalinin nasil uygulanacagini belirler.

0 Durusta Gong Gong sinyali asansoér durdugunda aktif hale gelir.
1 Yavas Hizda Gong Gong sinyali asansor yavaslamaya basladiginda aktif hale gelir.
2 Kabin Gong Yok Gong sinyali yoktur.

[B33] 1. VIP KATI

VP1 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansér derhal bu parametrede
0..63 |belirlenen kata dogru hareket eder. ViP sisteminde VP1 en yiiksek 6ncelige sahiptir ve VP2
ondan sonra gelir. Eger VP1 aktif haldeyken VP2 veya VP3 de aktif ise VP1 secilir ve VP2 ve
VP3 g6z ardi edilir.
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[B34] 2. ViP KATI

0..63

VP2 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansér derhal bu parametrede
belirlenen kata dogru hareket eder. ViP sisteminde VP1 en yiiksek ve VP3 en diisiik 6ncelige
sahiptir. Eger VP2 ve VP3 birlikte aktif ise VP2 secilir ve VP3 g6z ardi edilir. VP1 aktif ise bu kez
VP2 g6z ardi edilir.

[B35] 3. ViP KATI

0..63

VP3 giris islevine atanan giris terminali aktif hale geldiginde asansér derhal bu parametrede
belirlenen kata dogru hareket eder. VP3 en disiik dncelige sahiptir. Bu ylizden VP1 veya VP2
aktif ise VP3 goz ardi edilir.

[B36] VVVF SEVIYE HIZI
Bu parametrede asansor tipi 3'ten yiiksek asansérlerde SEVIYELEME hareketi icin kullanilan hiz belirlenir.

0 Yavas Hiz Seviyeleme hizi yavas hizdir.
Ozel Tanim
1 Seviyeleme hareketi icin sadece hareket yonu cikislari (RU/RD) yuratilir. Buna paralel olarak

hareket slresi boyunca cikis islevi 23 aktif hale getirilir. Seviyeleme hareketi icin invertorde
ozel bir hiz secimini mimkin kilmak amaciyla herhangi bir ¢ikis terminali 23’e ayarlanabilir.

[B37] UCM TEST SEKLI
Bu parametrede UCM cihazinin kontroliiniin periyodik olarak nasil yiritilecegi belirlenir.

1 Kalkis Sayisi UCM cihazu belirlenen sayida kalkistan sonra kontrol edilecektir.
2 Gunlik Kontrol UCM cihazi belirlenen zamanda giinliik olarak kontrol edilecektir.

[B38] KABIN DISPLAY CIKISI
Bu parametrede kabin kumanda karti (SCB) Gizerine takilan SDE kartinin dijital ¢ikislarin siris sekli belirlenir.

0

7 Segment
Dijital cikislar 7 segmentli ekran bilgisi seklindedir.

Gray Kod
SCB kart Gzerindeki dijital ekran ¢ikislari, G basamagi GO’I, F basamagi G1'i, E basamagi G2'yi
ve D basamagi da G3'l temsil edecek sekilde Gray Kodu cikisi verir.

Binary Kod
SCB kart tGzerindeki dijital ekran gikislari, G basamagi BO’I, F basamagi B1'i, E basamagi B2'yi
ve D basamagi da B3l temsil edecek sekilde Binary Kod ¢ikisi verir.

7 Segment + Ok
Dijital cikislar 7 segmentli ekran bilgisi ve hareket yoni oklari seklindedir.
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[B39] KAT DiSPLAY CIKISI

0 7 Segment
Dijital cikislar 7 segmentli ekran bilgisi seklindedir.
Gray Kod

1 ALPK karti tGizerindeki dijital ekran gikiglari, G basamagi GO’1, F basamagi G1’i, E basamagi
G2'yi ve D basamagi da G3’l temsil edecek sekilde Gray Kodu gikisi verir.
Binary Kod

2 ALPK karti Gizerindeki dijital ekran gikiglari, G basamagi BO’1, F basamagi B1’i, E basamagi B2yi
ve D basamagi da B3’U temsil edecek sekilde Binary Kod ¢ikisi verir.
Katta Isigl

3 ALPK karti Gzerindeki dijital ekran ¢ikislari, A-701, B-702, ..., G-707, 2G-708, 2BC-709 gibi kat
numarasi ¢ikislari verir. Ornegin kabin 2.katta ise, sadece B segmenti (702) bir ¢ikis verirken
diger segmentler aktif olmayacaktir.

[B40] YANGIN KATI 2
0..63 Yangin 2 giris islevine atanan giris terminali aktif oldugunda kabin derhal bu parametrede

belirlenen kata hareket eder.

[B41] ONCELIK SISTEMI

0

Pasif Oncelik sistemi aktif degil.

1

Aktif Oncelik sistemi aktif.

[B42] MAKINA ODASI MiNiMUM SICAKLIGI

0..9

Bu parametrede belirlenen deger, kabinin ¢alismaya devam etmesi icin gerekli minimum

sicakhgi tanimlar.

[B43] MAKINA ODASI MAKSIMUM SICAKLIGI

30...60

Bu parametrede belirlenen deger, kabinin ¢alismaya devam etmesi icin gerekli maksimum
sicakhgi tanimlar.

[B44] MK GECIKMESI

0..90

Bu parametrede, durdurma manyetik salteri sistem tarafindan okunduktan sonra durma
surecindeki gecikmeyi tanimlar. Bu parametredeki bir birim 30 milisaniyelik bir gecikmeye
karsilik gelir. Parametre birimi 30 milisaniyedir. Parametre 0’a ayarlandiginda bu islev devre
dist kalir. Maksimum deger olan 90 ise 2.7 saniyelik bir gecikme saglar.

[B45] EKS MK GECIKMESI

0..120

Bu parametrede, durdurma manyetik salteri sistem tarafindan okunduktan sonra durma
slrecindeki gecikmeyi tanimlar. Bu parametredeki bir birim 30 milisaniyelik bir gecikmeye
karsilk gelir. Parametre birimi 30 milisaniyedir. Parametre 0’a ayarlandiginda bu islev devre
disi kalir.
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[B46] YANGIN STANDARDI

EN81-73

0 Bir yangin sinyali alindiginda sistem EN81-73 Yangin Standardina uygun olarak islev gorr.
EN81-72

1 Bir yangin sinyali alindiginda sistem EN81-72 Yangin Standardina uygun olarak islev gorr.
Kabin panelindeki anahtarli islemler dahil edilmez.
EN81-72 Kabin Anahtari

2 Bir yangin sinyali alindiginda sistem EN81-72 Yangin Standardina uygun olarak islev gorir.
Kabin panelindeki anahtarli islemler dahil edilir.
EN81-72 Rusya Standardi

3 Bir yangin sinyali alindiginda sistem Rus Standardi degisiklikleri de dahil EN81-72 Yangin
Standardina uygun olarak islev goriir. Kabin panelindeki anahtarli islemler dahil edilir.
EN81-73 Bloke
Bir yangin sinyali alindiginda sistem EN81-73 Yangin Standardina uygun olarak islev gorir.

4 Yangin girisi devre disi olunca (yangin yok) asansér bloke olur ve manuel olarak sifirlanmadan

normal moda gecmez. Manuel sifirlama icin revizyon moduna gecilebilir veya giic
kapatilabilir.

[B47] SIFIRLAMA ANAHTARI
Bu parametre, eger mecburi yavaslama bolgesinde birden fazla kat bulunuyorsa, 871 ve 872
konumlarindaki sifirlama salterleri varligini tanimlar.

Pasif A05’in 3’ten disik oldugu durumlarda tiim kat secici tirlerinde sifirlama salterleri

0 olarak 817 ve 818 kullantlir.
Aktif 817/KSR1’in altinda veya 818/KSR2’nin Ustlinde bir kattan fazla varsa sistem alt
1 sifirlama salteri igin giris islevi 917’yi ve Ust sifirlama salteri igin ise 918’i kullanir. 817 ve 818

hiz siniri salterleri olarak hizmet vermeye devam ederler.

[B48] LCD 2.

HARF SETI

0

Latin Harf Seti  (Standart) LCD ekran Latin harflerine sahiptir.

1

Rus Harf Seti (Kiril) LCD ekran Kiril harflerine sahiptir.

[B49] SEVIYELEME MOTORU
Bu parametre yalnizca hidrolik asansérlerde kullanilir, ekstra bir seviyeleme motorunun varligini tanimlar.

0

Yok Seviyeleme motoru yoktur.

1

Var Seviyeleme motoru vardir. Sadece seviye hareketi durumunda aktif hale gelecektir.

[B50] CNT DENETIMI
Bu parametrede kontaktorlerin kontrol edilme sekli tanimlanir.

Denetleme Yok Kontaktor kontroll yapilmaz.

0 Uyari: bu se¢enek sadece kurulum, tamir ve bakim amaglari igin kullanilabilir. Mevcut
asansor standartlarina gére bu parametre normal kullanim i¢in 0’a ayarlanamaz.

1 Denetleme Var Kontaktor kontroli siirekli olarak yerine getirilir.

5 Asagi Pasif Kontaktor kontroll sadece yukari yonli harekette uygulanir. Bu secenek yalnizca

hidrolik asansorlerde tercih edilebilir.
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[B51] FOTOSEL BAYPAS

0

Pasif Fotosel baypas islemi gergeklestiriimez.

AKTIiF-1/KK Yok Fotosel baypas islemi gerceklestirilir. Fotosel baypas isleminde kapi
operatori icin sadece YAVAS KAPAMA ¢ikis islevi mevcuttur. Ayni zamanda zaman
parametreleri icin CO7 ve C08’e bakiniz.

AKTIF-2/KK Var

Fotosel baypas islemi gerceklestirilir. Fotosel baypas isleminde kapi operatoriiniin kapiyi
kapatmasi icin YAVAS KAPAMA cikis isleviyle beraber kapi kapama komutu da génderilir. Ayni
zamanda zaman parametreleri icin CO7 ve C08’e bakiniz.

[B52] YAVAS MOTOR SURESI

0

Bloke Olabilir C06 kat gegme suiresi asildiginda sistem bloke olur.

1

Bloke Olamaz CO06 kat gegme siiresi asildiginda sistem bloke olmaz.

[B53] PANIK KATI

| 0..64

I PNB girisi aktif oldugunda asansor bu parametrede tanimlanan kata gider.

[B54] KURULUM MODU

Bu parametre sistemin ilk kurlumunu kolaylastirmak icin uygulanmistir. Bu modu aktif etmek icin system
revizyon modunda olmaludur. Bu mod aktif oldugunda bazi girisleri engeller. Kumanda karti normal moda
gectiginde veya tekrar enerjilendirildiginde bu parametre otomatik olarka [B54=0] olur.

0

Pasif Sistem normal modda calisiyor.

1

Aktif Sistem revizyon modunda, kumanda karti 871, DIK, BYP, KRR, DPM, SGO, KL1, KL2, K1C ve
K2C girislerine tepki vermez.

[B55] REViZYON HAREKETI
Bu parameter revizyonda hareketin kuyu sinirlarinda nerede durdurulacagini belirler.

0

817 / 818 e Kadar Git Revizyon hareketi asagi yonde 817, yukari yonde ise 818
salterlerinde sonlandirilir.

Son Kata Git Revizyon hareketi asagl yonde en alt kat, yukari yonde ise en Ust kat
seviyesine kadar sardaralir.

[B56] KAPI AG DENETIMI
Bu parametre kapi agildiginda kapi agma testinin ne sekilde yapilacagini belirler.

0

Surekli Denetle
Kapilarin agilip acilmadigi her agma komutundan sonra siirekli olarak denetlenir.

ilk Acmada Denetle

Kapilarin agilip agilmadigl sadece asansor o kata ilk kez geldiginde denetlenir. Eger bu
denetlemede kapi kontaklari agilirsa o katta bir daha agma denetimi yapilmaz. Eger
acilmazsa system bloke edilir.

Denetim Yapma
Kapilarin agilip agilmadigi denetlenmez.

EN81-20/50 Standardina uygun degildir!
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[B57] EKS CIKIS KATI
Bu parametre kurtarici modundaki iken asansoriin hangi kata gidecegini belirler.

0 Uygun Kat
Asansor agirlik dengesine gorekalkisi daha uygun olan bir alt veya st kata gider.
En Alt Kat  Asansor kurtarma modunda en alt kata gider. Uyari: Bu uygulamanin
1

elektrikli asansorde c¢alisabilmesi icin Asansor bos kabin ile asagi yonde kuyu
boyunca hareket ettirebilecek enerjiye sahip bir gii¢ kaynagi kullanilmak zorundadir.

[B58] AMI-100 CiHAZI
Bu parametre EN81-21 uygulmalarinda AMI-100 cihazinin kullanilip kullaniimadigini kontrol eder.

0 Kullanilmiyor AMI-100 cihazi kullanilmiyor.
1 Kullantliyor AMI-100 cihazi kullanihyor.

[B59] KOPRULEME BLOKE
Bu parametre 45 nolu hata ¢iktiginda sistemin bloke olup olmayacagini kontrol eder.

0

Bloke Olabilir Sistem 45 no’lu hatada bloke olup servis disina geger.

1

Bloke Olamaz Sistem 45 no’lu hatayi kayit eder fakat bloke olmaz.

[B60] SDE CIKIS
Bu parametre SDE kartinin ¢alisma tipini secer.

0 Cikis E1-E7 SDE karti programlanabilir output olarak ¢alisir.

1 7 Segment SDE karti 7 segment ¢ikisi O1-A, 02-B, 03-C, 04-D, O5-E, 06-F, O7-G, 08-
2G seklindedir.

5 Gray Kod SDE karti Gzerindeki role gikislari, O1 cikisi GO’1, 02 cikisi G1’i, O3 ¢ikisi G2'yi
ve 03 ¢ikisi da G3’li temsil edecek sekilde Gray Kodu gikisi verir.

3 Binary Kod SDE karti Gizerindeki réle gikislari, O1 gikisi BO'1, 02 ¢ikisi B1’i, O3 ¢ikisi B2'yi
ve 03 ¢ikisi da B3’li temsil edecek sekilde Binary Kod ¢ikisi verir.
Katta Isigi SDE karti Gzerindeki katta 15181 cikislari, 01-701, 02-702, ..., 07-707, 08-708

4 gibi kat numarasi ¢ikislari verir. Ornegin kabin 2 katta ise, sadece B segmenti (702) bir
cikis verirken diger segmentler aktif olmayacaktir.

[B61] YANGIN KAPI SAYISI

\ 1.2

| Bu parameter, itfaiyeci asansériinde (EN81-72) kabindeki kapi sayisini belirtir.

[B62] YANGIN ANAHTARI

Bu parameter, normalde acik veya normalde kapali olarak FR1...FR2 girislerinin aktif durumunu belirtir. Aktif

durum yangindaki durum anlamina gelir.

0

Normalde Kapali
Eger FRx girisi pasif ise (1000’e bagh degilse), yangin alarmi aktif hale gelir.

Normalde Acik
FRx aktif ise (1000’e bagli ise), yangin alarmi aktif olur.

[B63] YANGINDA KAPILAR
EN81-73 secili ise [A46=0], bu parametre yangin durumunda kabin katinda beklerken kapilarin durumunu

belirler.
0 Asansor yangin ¢ikis katinda kapilari agik bekler.
1 Asansor yangin cikis katinda kapilari kapali bekler.
F/7.5.5.02101 R:1 53 ALC




[B64] ACIL TELEFON BUTONU
Bu parameter kabin kasedi Gizerinde hangi butonun acil telefonla ¢agriyi baslatacagini belirler. Bu 6zellik,
hazir tesisat icin kabin kumanda karth (PWL veya PWS) sistemlerde mevcuttur.

0

Kabin kasedi Gzerindeki INTERCOM butonuna basarak acil telefon cagrisi baslatilir.

1

Kabin kasedi Gizerindeki ALARM butonuna basarak acil telefon ¢agrisi baslatilir.

[B65] KABIN CAGRI iPTALI
Bu parameter kabin ¢agri iptalini active eder.
Bu 6zellik sadece hazir tesisatli sistemlerde (PWL veya PWSC kabin karth) bulunur.

0

Kabin cagri iptal 6zelligi pasif

1

Kabin cagri iptal 6zelligi aktif.

[B66] KAT KiMLIK KONTROLU
Bu parameter kat cagrilari icin erisim kontrol kartinin kullanim seklini belirler.

0 Kat kimlik kontroli pasif.

1 Kat kimlik kontroli kat ¢agri butonu ile birlikte kullanilir.
Kayitl kimlik karti gosterilip ardindan butona basildiginda yapilan ¢agri kabul edilir.

2 Kat kimlik kontroll butonsuz kullanilir. Kayith bir kimlik karti gostermek kat ¢agrisi olarak
kabul edilir.

5.3) P3-ZAMAN PARAMETRELERI

Tim C param

etrelerinde (zamanlamalar) bir birim 0.1 saniyeye karsilik gelir.

C01] MESGUL SURESI

| 30..3000 |

Kabin 1s18inin Mesgul ¢ikisinin (12) aktif oldugu mesgul siresi.

[C02] KAPI ACIK BEKLEME SURESI-1

30...1000

Kapi 1 kapama komutundan sonra kapinin tekrar kapanmasindan énceki bekleme stiresi bu
parametrede tanimlanir.

[C03] KAPAMA ZAMANI-1

30...1000

Kapi 1 kapama komutu yerine getirildikten sonra sistem kapi 1’in kapanmasi icin bu
parametrede belirlenen siire kadar bekler. Eger kapi 1 bu siire icinde kapanmazsa bir hata (8)
sinyali olusturulur.

[C04] KAPI AC DENETIMI-1

5...100

Bu parametrede kapi 1'in agilma siiresi belirlenir. Kapi 1 agilma komutunun ardindan sistem
bu sire dahilinde kapinin acilip acilmadigini (veya daha dogrusu artik kapali olmadigini)
kontrol eder.

[CO5] K20 PERIYODU

10...200

K20 giris islevi acik oldugunda kapi 1 acilir. Daha sonra tekrar kapanmak icin bu parametrede
belirlenen siire kadar bekler.

[C06] FOTOSEL SURESI 1

10...200

FOT giris islevi aktif hale getirildiginde kapi 1 agilir. Daha sonra tekrar kapanmak i¢in bu
parametrede belirlenen sire kadar bekler.
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[CO7] FOTOS

EL BAYPAS SURESI- 1

50...3000

FOT giris islevi bu parametrede belirlenen slire boyunca siirekli olarak aktif halde tutulursa,
kapi 1 yavas kapama-1 moduna gecer ve kapi 1 icin yavas kapama 1’i baslatir, ancak bunun

icin parametre B51’de 0 disinda bir deger secilmis olmalidir.

[C08] DTS BUTON GECIKMESi

0 Devre Disl
20...500 Kata vardiktan sonra DTS (Kapi kapama tusu) bu parametrede belirlenen siire boyunca
kisitlanir.
[C09] KATTA BEKLEME SURESI
50...1000 Bu parametrede, kolektif sistemlerde kabinin bir sonraki ¢agri icin hareket etmesinden 6nce

bekleyecegi slire tanimlanir.

[C10] KALKISTA GECIKME SURESI

1..100

Guvenlik devresi kapandiktan sonra harekete baslamak icin gecen bekleme siiresi burada
tanimlanir.

[C11] KAPI GECIKMESi

0..100

Bu parametrede, yeni bir kata gelindiginde kapilarin agilmaya baslamasindan énceki gecikme

sliresi tanimlanir.

[C12] FREN GECIKMESI

Bu zaman parametresi VVVF sistemlerindeki fren gecikmesini tanimlar. Bir seyahatin sonunda

10...50 hareket durunca, mekanik fren bu parametrede tanimlanan gecikme siiresinin sonunda
kapatilir. C12 gecikme programlanabilir ¢ikis islevleri 25, 27 ve 51’i etkiler.
[C13] KiLIT BEKLEME SURESI
0..500 Kapi kapandiktan sonra kontagin yerine oturma denetim siiresi. Bu siire asilirsa hata 40
cikar.
[C14] MAKSIMUM MESGUL SURESI
0 Aktif degil
1..3000 Eger C16 siiresi boyunca kapilar agik kalir veya kapatilamazsa, yeni bir cagri gelene dek

mesgul sinyali ve kabin isiklari kapatilir.

[C15] KAT GECME SURESI

50...3000

Bu parametrede asansorin bir kattan sonraki kata gitmesi icin maksimum zaman araligi

tanimlanir. Bu aralik asilirsa hata (6) olusturulur.

[C16] YAVAS

HIZ MAKSIiMUM SEYiR SURESI

50...1000

Bu parametrede, kabin yavas hizdayken izin verilen maksimum siire kaydedilir. Bu siire

asilirsa hata (6) olusturulur ve sistem bloke olur.

[C17] HIZLI DEVAM SURESi SEYAHAT

0..60

iki durak arasindaki mesafenin ¢ok kisa oldugu sistemler icin tasarlanmistir. Bu siire
icinde asansor yliksek hizdan yavas hiza gegmez.
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[C18] MOTOR VALFI GECIKME SURESI

1..50

Bu parametrede, hidrolik asansorler baslatilirken motorun galismaya baslamasi ile valflerin
aktif hale gelme zamani arasindaki gecikme siiresi belirlenir. Bu parametre sadece hidrolik
asansorler igin kullanilir.

[C19] YILDIZ-UCGEN GECIiS SURESI

0..50

Bu parametrede, hidrolik asansorler baslatilirken motorun liggen baglantiya gecmeden 6nce
yildiz baglantida ¢alisma siiresi belirlenir. Bu parametre sadece hidrolik asansorler icin
kullanihr.

[C20] VALF MOTORU GECiKME SURESI

0..50

Bu parametre sadece hidrolik asansorlerde kullanilir ve bir durdurma komutu sonrasi valfler
ile motor (veya tam tersi) arasindaki gecikme siiresini belirler. Zamanlamalar icin parametre
B25’e bakiniz.

[C21] KONTAKTOR GECIKMESI

0..10

Bir hareket komutu yerine getirildiginde bu parametrede tanimlanan sire icinde RUN (10)
giris islevine atanan giris terminalinde higbir aktif sinyal olmazsa, sistem durdurulacaktir.
Eger RUN giris islevi higbir giris terminalinde tanimli degilse bu zamanlayici aktif degildir.

[C22] GUVENLIK VALFi START

..30

Bu parametre, baslangicta asagi yon glvenlik valfi ve asagi yon valfi arasindaki gecikmeyi
kontrol eder. Hidrolik asansor ¢alismaya basladiginda ilk 6nce asagi yon glivenlik valfi agilir.
Valf agilinca C22 sayaci geri saymaya baslar. Bu zamanlayicinin sayiminin sonunda asagi yon
valfi acilir.

[C23] GUVENLIK VALFiNi DURDURMA

3..30

Bu parametre, durdurma sirasinda asagi yonli valf ve asagi yonli glivenlik valfi arasindaki
gecikmeyi kontrol eder. Hidrolik asansoér katta durdugunda ilk 6nce asagi yon valfi agilir.
Asagl yon valfi agilinca C23 sayaci geri saymaya baslar. Bu zamanlayicinin sayiminin sonunda

asagl yon guvenlik valfi acilir.

[C24] 2CH/s

VALF GECiKMESi

0..30

Bu parametrede bir durdurma komutu sonrasi GMV 3010 2CH/S valfleri icin gecikme siiresi
tanimlanir. Hidrolik asansor katta durdugunda ilk 6nce motor durur. Motor kapandiginda

C24 sayaci geri saymaya baslar. Bu zamanlayicinin sayiminin sonunda 2CH/S valfi agilir.

[C25] PARK BEKLEME SURESI

50...10000

Eger park siiresi BO3 parametresinde (1 veya 2) tanimlanmissa, son seyahatin ardindan bu
parametrede belirlenen siire boyunca higbir ¢cagri alinmadiginda asansér B04
parametresinde belirlenen park katina dogru hareket eder.

[C26] I-Valve START SMA-OFF

1,2..70

Bucher i-Valve Uniteli hidrolik sistemde start aninda sma sinyalinin off olmasinin denetlenme
zamanl. Kart bu girisi RDY input girisi ile denetler. Start aninda bu parametrede ayarlanan

sire icerisinde RDY sinyali off olmali.
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[C27] I-Valve STOP SMA-ON

Bucher i-Valve Uniteli hidrolik sistemde stop aninda sma sinyalinin on olmasinin denetlenme

1,2..70 |zamani. Kart bu girisi RDY input girisi ile denetler. Stop aninda bu parametrede ayarlanan
slre icerisinde RDY sinyali on olmal.
[C28] YON GECIKME ZAMANI
20...300 Asansor yeni bir kata ulastiginda durmasindan 6nceki son hareket yoni bu parametrede

tanimlanan sure boyunca degistirilmeden saklanir.

[C29] ENKODER KONTROLU

20...100

Kabin pozisyonu belirlemek icin artimli enkoder kullanildiginda [A05=2] bu parametrede
tanimlanan siire boyunca hicbir enkoder palsi alinamazsa hata (3) olusturulur ve hareket
durdurulur.

[C30] GRUP KAPI BEKLEME SURESI

100...1000

Asansor grup olarak calistiginda, bu parametre asansorin kapilari zorla acik tutulurken kat
cagrilarini hedef olarak tutmaya devam edecegi maksimum siireyi tanimlar. Bu siire
asildiginda kat cagrisi serbest kalacak ve grubun herhangi bir baska liyesi hedefi olarak bu
cagriyi alabilecektir.

[C31] YUKLEME SURESI

100...5000

LDB giris islevi (yukleme butonuna) bir giris terminaline atandiginda LDB butonuna
basmak kapilari bu parametrede tanimlanan siire boyunca agik tutar. Kapi yeni bir ¢agri
yluziinden kapanmaz. Sadece DTS ve DT2 butonlari (kapi kapama) bu islevi sonlandirabilir.

[C32] KAPI ACIK BEKLEME-2

30...1000

Kapi 2 agma komutundan sonra kapi tekrar kapanmadan dnce bu parametrede tanimlanan
slre boyunca bekler.

[C33] KAPAMA ZAMANI-2

30...1000

Kapi 2 kapama komutu yerine getirildikten sonra sistem kapi 2’in kapanmasi igin bu
parametrede belirlenen sire kadar bekler. Eger kapi 2 bu siire icinde kapanmazsa bir hata (8)
sinyali olusturulur.

[C34] KAPI AC DENETiIM SURESI-2

5..100

Bu parametrede kapi 2'nin acilma siresi belirlenir. Kapi 2 agilma komutunun ardindan sistem
bu siire dahilinde kapinin agilip agilmadigini (veya daha dogrusu artik kapali olmadigini)
kontrol eder.

[C35] K22 AC BUTONU-2

10...200

K22 giris islevi acik oldugunda kapi 2 acilir. Daha sonra tekrar kapanmak i¢in bu parametrede
belirlenen siire kadar bekler.

[C36] FOTOS

EL SURESI-2

10...200

FT2 giris islevi aktif hale getirildiginde kapi 2 acilir. Daha sonra tekrar kapanmak icin bu
parametrede belirlenen siire kadar bekler.

F/7.5.5.02101 R:1

57 ALC




C37] FOTOSEL BAYPAS SURESI-2

50...3000

FT2 giris islevi bu parametrede belirlenen siire boyunca siirekli olarak aktif halde tutulursa,
kapi 2 yavas kapama-2 moduna gecer ve kapi 2 icin yavas kapama 2'yi baslatir, ancak bunun
icin parametre B51’de 0 disinda bir deger secilmis olmalidir.

[C38] DT2 GECiIKMESI-2

0 Devre Disl
20...500 Kata vardiktan sonra DT2 (Kapi kapama tusu) bu parametrede belirlenen silire boyunca
kisitlanir.

[C39] EKS BASLANGIC SURESI

| 30..500

‘ Gug kaybi veya faz hatasi sonrasi kurtarma islemini baslatma gecikmesi.

[C40] EKS HAREKET GECiIKMESi

Bu parametre kurtarma modunda kullanilir ve invertoriin kendi gelmesini beklemek igin

0...100
kurtarma modundaki ilk hareket komutunu geciktirir.
[C41] MAKSIMUM EKS SURESI
300...5000 Bu parametrede acil durum kurtarma islemi igin izin verilen maksimum sireyi tanimlar. Eger

bu sire icinde kurtarma islemi tamamlanmamissa sistem tarafindan sonlandirilir.

[C42] REVIZYON CIKIS SURESI

| 10..200

| Revizyon modundan ¢iktiktan sonra hareketi baslatma siresi

[C43] ONCELIK SURESI

200...3000

Oncelik bekleme siiresi. Asansér bir &ncelik anahtari ile cagrildiginda bu parametrede
belirlenen siire boyunca yeni bir ¢cagri gelmemisse 6ncelik kullanimi sonlandirilir.

[C44] MAKSI

MUM AGIK KALMA SURESI

150...3000

Bu parametrede cikisin aktif hale gelmesi igin kapinin maksimum acik durma siresi
tanimlanir. Eger bir kapi kapama komutundan sonra kapilar bu parametrede tanimlanan sire
boyunca acik kalirsa ¢ikis islevi 88 ayarlanacaktir.

[C45] KAPAMA GECIKMESi

5 30 Bu parametre yari otomatik kapilar icin kullanilir ve kat kapisi kapandiktan sonra kapi agma
magnetlerinin aktif hale gelme gecikme siiresini tanimlar.
[C46] PAWL YUKARI HAREKETI
0..50 Bu parametrede, asansor herhangi bir yonde hareket basladigindaki 6zel yukari tutucu
hareketinin suresi belirlenir.
[C47] PAWL BEKLEMESI
0.50 PAWL cihazina enerji verildikten sonra SKN’nin ACIK olarak okunmasina kadar maksimum
bekleme siiresi.
[C48] PAWL BASING BEKLEMESI
0.50 Asansorin baslangic fazinda 6zel PAWL hareketinin baslatilmasindan sonra KNB’nin

okunmasina kadarki maksimum siire.

F/7.5.5.02101 R:1

58 ALC




BOLUM 6 — KAT PARAMETRELERI

Bu bollimde, kat numaralariyla ilgili parametreler aciklanmaktadir. Bu parametrelere “Kat Parametreleri”
diyoruz. Kat parametreleri icin izlenecek yol asagidaki gibidir:

[ENT] -> M2-AYARLAR -> P4-KAT AYARLARI.

>K1-DISPLAY AYARLARI

K2-KAPT 1

Meni M24 asagidaki kisimlardan olusur:
K1-DISPLAY AYARLARI

K2-KAPI 1

K3-KAPI 2

K4-IC KAYITLAR

K5-DIS KAYITLAR

K6-KAT PALSI

K7-GENEL PALS

K8-KAYIT ZAMANLARI

6.1) K1- DISPLAY AYARLARI

Bu kisimda katlarda ekrana gelecek karakterleri tanimlayabilirsiniz. Bu kisimda su ekrani géreceksiniz:

00.KAT DISP: O

>01.KAT DISP: 1

Degisiklik yapmak istediginiz kati secmek icim meniide yukari ve asagi hareket etmek icin YUKARI ve ASAGI
tuslarini kullanabilirsiniz. ENT tusuna bastiginizda >’ isaretiyle gosterilen kat segilecektir.

01.KAT DISPLAY:
SOL:  SAG: 1

Bu ekran sol ve sag dijital karakterleri ayarlayacak sekilde tasarlanmistir. Buraya ilk girdiginizde imleg “SOL”
kelimesinin yaninda yanip sénecektir:

01.KAT DISPLAY:
SOL:A SAG: 1
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Burada YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak bu kat icin solda goriintiilenecek karakteri segebilirsiniz, tim
ASCII karakterleri birer birer ekrana gelecektir. Kabinde ve kat butonyerlerinde gériinmesini isteyeceginiz
herhangi bir karakteri secebilirsiniz. Ancak, bu karakterleri ylritmek ve goriintilemek icin kullandiginiz
donanimda, ekranda gergekten goreceginiz karakterler sinirlhidir. Ornegin panellerinizde 7 segmentli dijital
ekran varsa, 0’dan 9’a tiim sayilarive A, b, C,d, E, F,H,1,J, L, n, P, r, U, y gibi baska karakterleri
gorintileyebilirsiniz. Eger sisteminizde boyle bir donanim varsa M veya X gibi karakterleri secerseniz
ekranda goremezsiniz. Ne var ki, dot-matrisli ekran kullaniyorsaniz ve sisteminize onun sirici donanimi
bagliysa bu kisimda sececeginiz tim karakterleri goriintileyebilirsiniz. Sol ekranda istediginiz karakteri
sectikten sonra sag ekrandaki giris alanina gitmek icin ENT tusuna basin. Bir dnceki alandaki gibi, SAG ve SOL
ok tuslarini kullanarak sag ekrandaki karakteri secebilirsiniz. Sag ekrandaki karakteri sectikten sonra
kaydetmek ve bir dnceki meniye donmek icin ENT tusuna basin.

Ayni prosediri izleyerek asansor sistemindeki tiim kat ekran goriintllerini belirleyebilirsiniz.

Bu kisim tiim katlarda ekran bilgilerini degistirmek igindir. Ancak, tiim ekranlari sirali sayilarla degistirmek
isterseniz ekran ozellikleri kisim 6.1.’e bakiniz.

6.2) K2 KAPI A AYARLAMA ve K3-KAPI B AYARLAMA

Bu kisim her kattaki aktif otomatik kapilari segmek icin tasarlanmistir. Eger sistemde yalniz bir kapi varsa bu
kisma giremezsiniz. Bu kisimdaki ilk ment asagidaki gibidir:

00.KAT KAPI A:1l

>01.KAT KAPI A:0

Eger sistemde iki kapi varsa, A ve B olarak adlandirilirlar. Sistem dahilinde kabinde iki kapi varsa her katta
hangi kapinin agilacagini serbestge segebilirsiniz. Ekranda ‘1’ oldugunda, bu s6z konusu katta bu kapinin
acilacagini gosterir. Eger ekranda ‘0’ bulunuyorsa bu kapi s6z konusu katta agilmayacaktir. Belirli bir katta
kapinin durumunu degistirmek icin, o katin satirinda ENT tusuna basin. Bir sonraki ekranda YUKARI ve
ASAGI tuslarini kullanarak veriyi 0 (HAYIR) ve 1 (EVET) arasinda degistirebilirsiniz.

01.KAT KAPI A
2000000 YOK

Bu ekranda 1.kat bilgisi ekranda HAYIR olarak goriiniiyor. Bu durumda A kapisi 1.katta agilmayacaktir.
Burada 0 KAPALI, 1 ise ACIK anlamina gelir.

B kapist icin ayni prosediir K3 mendsui icerisinde gecerlidir.
6.3) K4-KABIN CAGRILARI

Bu kismi kullanarak tiim katlar icin kabin ¢agri izinlerini ayarlayabilirsiniz. Herhangi bir kat i¢in kabin
cagrilarini kapatirsaniz kabin islem panelinden gelen g¢agrilar isleme alinmayacaktir. K4 menisiinde (ENT)
tusuna basarak bu kisma girdiginizde asagidaki ekran goriinir:

00.IC KAYIT:1
>01.IC KAYIT:1

Bir kat secmek ve bilgilerini degistirmek i¢in o verinin satirina gidin ve ENT tusuna basin. Bu durumda
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asagidaki ayar ekrani gelecektir. YUKARI ve ASAGI tuslari ile verileri O ve 3 arasinda degerlerle
degistirebilirsiniz.

03.IC KAYIT
?OOOOOQ 0000

Bu ekranda kullanilan parametreler agsagidaki gibidir:

KAPALI

0 Bu kat icin kabin ¢agrilarina izin verilmiyor.

1 ACIK
Bu kat icin kabin ¢agrilarina her zaman izin veriliyor.
PE1

2 Eger saat araligi K8 kisminda belirlenen PERIYOD 1 zaman aralig igindeyse kabin ¢agrilarina
izin verilir, aksi takdirde verilmez.
PE2

3 Eger saat araligi K8 kisminda belirlenen PERIYOD 2 zaman araligi icindeyse kabin ¢agrilarina
izin verilir, aksi takdirde verilmez.

6.4) KAT CAGRILARI

Bu kismi kullanarak tim katlar igin kat ¢agri izinlerini diizenleyebilirsiniz. Herhangi bir kat icin kat ¢agrilarini
kapatirsaniz, kat butonlarindan gelen ¢agrilar isleme alinmaz. K5 menisiinde (ENT) tusuna basarak bu kisma
girdiginizde asagidaki ekran gorindr:

>00.DIS KAYIT:1

01.DIS KAYIT:1

Bir kat secmek ve bilgilerini degistirmek icin o verinin satirina gidin ve ENT tusuna basin. Bu durumda
asagidaki ayar ekrani gelecektir. YUKARI ve ASAGI tuslari ile verileri 0 ve 3 arasinda degerlerle
degistirebilirsiniz.

00.DIS KAYIT:

2000001 0000

Bu ekranda kullanilan parametreler asagidaki gibidir:

0 KAPALI
Bu kat icin kat ¢agrilarina izin verilmiyor.

L ACIK
Bu kat icin kat ¢agrilarina her zaman izin veriliyor.
PE1

2 Eger saat araligi K8 kisminda belirlenen PERIYOD 1 zaman araligi icindeyse kat cagrilarina
izin verilir, aksi takdirde verilmez.
PE2

3 Eger saat araligi K8 kisminda belirlenen PERIYOD 2 zaman araligi icindeyse kat cagrilarina
izin verilir, aksi takdirde verilmez.
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6.5) KATLARIN ENKODER PALSI

Eger [AO5] icin kat secicisi 3 (artimh enkoder) veya 4 (mutlak enkoder) sectiyseniz bu kisma girebilir ve
herhangi bir kat icin konum verisini diizenleyebilirsiniz.

>00.KAT: 1000
01.KAT: 4000

YUKARI ve ASAGI tuslarina basarak diizenlemek istediginiz kata gidebilirsiniz. Bir kat secmek ve verilerini
degistirmek icin “>” isareti o katin numarasinin éniindeyken ENT tusuna basin. Asagidaki ekran
goriinecektir:

02.KAT PALS:
2002468

Simdi YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak veriyi degistirebilirsiniz. Stitunlar arasinda hareket etmek igin
SOL ve SAG tuslarini kullanin. Girdiginiz degeri kaydetmek icin ENT tusuna basin. Aksi halde hicbir bilgiyi
kaydetmeden ¢ikmak icin ESC tusuna basin.

6.6) K7-GENEL PALS

Bu parametre sadece [A05] kat segicisi parametresi 3 (artimh enkoder) veya 4 (mutlak enkoder) ise
kullanilabilir. Bu kisimda verilen parametreler tim katlar icin kullanilan mesafelere karsilik gelmektedir.
Herhangi bir Pals numarasini degistirdiginizde, ilgili yol icin mesafe tiim katlarda degisir. Bu kissimda verilen
tiim bilgiler, bir 6nceki kisimda belirlenen kat seviyesi icin enkoder palsi mesafeleridir.

MKD DURD. :12

>MKU DURD. :12

MKD DURDURUCU: Asagi inerken tam kat seviyesi ile durma komutu noktasi arasindaki mm tiriinden
mesafe.

MKU DURDURUCU: Yukari ¢ikarken tam kat seviyesi ile durma komutu noktasi arasindaki mm tiiriinden
mesafe.

KAPI BOLGESIi: Otomatik kapinin agilabilecegi seviye ile tam kat seviyesi arasindaki mm tiiriinden mesafe.
Bu parametrede verilen mesafe kat seviyesinden yukari ve asagi dogru gecerlidir.

SEVIYELEME BASLANGICI: Otomatik seviyeleme hareketinin baslangi¢ noktasindan tam kat seviyesine olan
mm tlirinden mesafe. Asansor kat seviyesinden itibaren bu parametrede belirlenen mesafeyi astiginda
sistem otomatik seviyelemeyi baslatir.

SEVIYELEMENIN DURMASI: Kat seviyesine olan mesafe bu parametrede belirlenen mesafeden daha kisa
oldugunda sistem seviyeleme hareketine son verir.

2. YAVASLAMA HIZI: Hedef katina HIZLI olarak yaklasirken anasoriin yavas hiza (stirinme hizi) gectigi
mesafe olan, hedef kat seviyesine mm tlriinden kalan mesafe.
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3. YAVASLAMA HIZI:  Hedef katina YUKSEK hizli olarak yaklasirken asansériin yavas hiza (stirinme hizi)
gectigi mesafe olan, hedef kat seviyesine mm tiirinden kalan mesafe.

4. YAVASLAMA HIZI: Hedef katina ULTRA hizli olarak yaklasirken asansériin yavas hiza (siriinme hizi) gegtigi
mesafe olan, hedef kat seviyesine mm tiriinden kalan mesafe.

MIiNiIMUM MESAFE 3. HIZ: Sistemin 3. hizda hareketi baslatmasi icin gereken mm tiiriinde mesafe.

MiNiMUM MESAFE 4. HIZ: Sistemin 4. hizda hareketi baslatmasi icin gereken mm tiiriinde mesafe.

6.7) K8-CAGRI KAYIT SURELERI

Pl 08:30-12:30
P2 13:30-18:30

Bik kisimda iki ayri slire belirleyebilirsiniz. Cagri kayit izinlerinin belirlendigi K5 ve K6 kisimlarindaki bu
surelerin ilki PE1 olarak kullanilir ve ikincisi de PE2’dir. Buradaki veriler 24 saat sistemine gore gorintilenir.
Ornegin yukarida gosterilen ekranda PE1 secilirse tiim kat veya kabin cagri kayitlari saat 8:30’dan 12:30’a
kadar aktif olurlar.

BOLUM 7- SISTEM AYARLARI
7.1) SAAT VE TARiHIN AYARLANMASI
Bu kisimda tarih ve saat ayarlanabilir. Bu hizmete asagidaki yolu takip ederek ulasabilirsiniz:

[ENT] -> M2-PARAMETERS -> P8-DATE & TIME

Sistemin saati ve tarihi bu kisimda ayarlanir.

Bu ekrandaki herhangi bir maddeyi YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanip daha sonra ENT tusuna basarak
dizenleyebilirsiniz.

AY...
2000004

Verileri YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak degistirebilirsiniz. Stitunlar arasinda hareket etmek igin SOL ve
SAG tuslarini kullanin. Girdiginiz degeri kaydetmek isterseniz ENT tusuna basin. Aksi takdirde ESC tusuna
basarak verileri kaydetmeden bu meniiden cikabilirsiniz.

Ayni yontemle yil, ay, glin, saat ve dakikayi ayarlayabilirsiniz.

7.2) R4-MODEM AYARLARI

>X1-TEL #1-HATA

X2-TEL #2-ALARM
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X1) Hata durumunda GSM modem tarafindan telefon numarasi kullanilacaktir
X2) Alarm durumunda GSM modem tarafindan telefon numarasi kullanilacaktir
X3) Modem baslatma seridi 1

X4) Modem baslatma seridi 2

X5) Takvim

7.3) SIFRENIN AYARLANMASI

Bu ozellik ile sifreyi degistirebilirsiniz. Bu mendye girince sistem mevcut sifreyi soracaktir.

ESKI.SIF 2000000

ENT

ESKI SIF 2002345

YENI SIF 2003200

ENT

Yeni sifre onay

ENTER-SAKLA OK

Eger sifreyi dogru girerseniz sistem sifreyi O ile 32000 arasinda bir sayi ile degistirmenize izin verir.
ENT tusuna bastiginizda yeni sifre kaydedilir. Ancak ESC tusuna basarak degisiklikleri iptal
edebilirsiniz.

BOLUM 8 — ASANSORUN iSLEVLERI
8.1) GRUP KULLANIMI

ALC asansor kumanda sistemi 8 asansorll bir grup icinde calisabilir. Bir asansori gruba baglamak icin
asagidaki asamalari takip etmelisiniz:

CAN-BUS
I I | I
CHCL CH Cl CHCL CHEL
Az A Az B As C A= D
gupno: 1 grup no: 2 grup no: 3 erup no: 4
MASTER SLAVE SLAVE SLAVE
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a) Grup baglantisi igin kullanmak istediginiz CAN baglanti noktasini parametre A20’de segin.
b) CAN sebeke kablolarini gruptaki bitiin asansorlere baglayin.

c) Grup numarasi icin AO7 parametresini ayarlayin. Bu parametre 1 ile 8 araliginda olmalidir. AO7’deki
0 degeri tekyonlii bir asansore isaret eder ve grup haberlesmesi kisitlanmistir.

d) Grupta ikiden sekize kadar asansor olabilir. En dlisiik grup numarali asansér yonetici olacaktir. Her
asansorin kendisine 6zgln bir grup numarasi olmalidir. Eger grupta ayni numaraya sahip birden ¢cok
asansor olursa 39 numarali hata ile karsilasirsiniz. Yonetici asansor kat ¢agrilarini isleme sokar ve
diger asansorlere dagitir.

e) Gruptaki bazi asansorlerin digerlerinden daha fazla veya daha az sayida kati olmasi durumunda,
gruptaki bu uyumsuz kat sayilariicin A14 ve A15 parametrelerini ayarlamalisiniz. Litfen tiim katlara
sahip bir asansori yonetici olarak atayin. Yonetici olarak atanacak asansoriin eksik kati olmasina izin
yoktur.

f)  Yonetici kapatildiginda veya herhangi bir sebepten hareket edemediginde kalan asansorler iginde
grup numarasi en kiclk olan asansoér yonetici olarak atanir ve asansoér kullanimi kesintiye
ugramadan devam eder.

g) Birasansoér normal modda degilse veya bloke haldeyse gruptan cikarilir. Eger bu durumdaki yonetici
asansorse yerine yeni bir asansor yonetici olur. Cift yonli kullanimda, boylesi durumlarda iki
asansor tekyonli olarak calismaya devam eder.

6
5
A15=0 A15=0 A15=0 A15=1
A14=0 A14=1 A14=2 A14=1
2 ' cn 3 -
grup no: 1 grup no: 2 grup no: 3 grup no: 4
1
0

8.2) ONCELIK ISLEVi

ALC yazihmi 6ncelik islevine sahiptir. Bu 6zellik umumi asansorlerin kullanildigi binalarda ¢ok faydalidir. Acil
durumlarda bu asansorler normal kullanimi kisitlayarak ¢agrilabilir ve 6zel asansor olarak kullanilabilir. Bu
sistem sadece kat butonyerlerin seri oldugu Full Seri sistemlerde galisir ve tim katlarda ve kabinde erisim
kontrol okuyucularina (RFID veya i-Button) gereksinim duyar.

Oncelik kullanimina baslamak icin ilk dnce Kimlik Kontrol parametresi B31’i 1 veya 2 secmek gerekmektedir.
Boylece Kimlik kartlarini veya i-Buttonlari sisteme kaydedebilirsiniz. Sisteme herhangi bir Kimlik karti veya i-
Button kaydetme prosediirii 8.3. numarali ERISIM KONTROL SISTEMi kisminda agiklanmaktadir. Sisteme
yeni bir Kimlik anahtari eklemek icin 8.3. numarali kisimda agiklanan yolun aynisini izlemelisiniz. Oncelik
kullanimi igin yiiklenecek anahtarlarin kaydindaki tek fark burada DEGISIKLIK iZINLERI icin 4 degerini
se¢cmeniz gerekir. Bu sekilde Kimlik anahtarlari dncelik kontroli i¢in kaydedilirler. Kimlik anahtarlarini
kaydetmeyi tamamladiginizda B31 parametresindeki degeri 0’a degistirin. Bu islem Kimlik Kontrol sistemini
devre disi birakir. Daha sonra 6ncelikli seyahat kullanimini devreye sokmak i¢in 6ncelik kullanimini kontrol
eden parametre B41'in degerini 1’e getirin.
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B41 degeri 1 oldugunda, bir 6ncelik istegi olmadigi slirece asansor normal sekilde calisir. Kayith bir Kimlik
anahtariyla erisim kontrol okuyuculari aktif hale getirilen herhangi bir kabinden veya kattan 6ncelik istegi
verilebilir. Asansor hareket halindeyken herhangi bir kattaki bir erisim kontrol okuyucusuna Kimlik anahtari
okutuldugunda asansor hedefini dncelikli cagrinin geldigi kata degistirir. ESer mevcut hareket yoniyle
oncelikli cagrinin kati ters yonlerdeyse, asansor hareket yoniindeki ilk katta durur. Derhal hareket yonini
degistirir ve direkt olarak oncelikli ¢cagrinin geldigi kata hareket eder.

Asansor 6ncelikli gagrinin katina geldiginde durur ve kapilari acik sekilde bekler. Oncelik anahtarina sahip
kisi kabine girer ve anahtarini kabindeki erisim kontrol okuyucusuna tutar. Bu noktada kabin 6ncelikli
seyahat icin hazirdir. Kisi kabin panelindeki tuslara basarak asansori istedigi kata gotirebilir.

Asansor oncelikli hizmet siiresi boyunca kat ¢agrilarini kabul etmez. Bu slre zarfinda asansoru hareket
ettirmek icin sadece kabin tuslari kullanilabilir.

Kabinin icindeki erisim kontrol okuyucusuna dncelik anahtari ikinci kez okutuldugunda oncelik kullanimi
sonlandirilir. Oncelik sisteminde ¢ikmak igin bir zaman asimi da vardir. Eger asansér hareketsiz haldeyken
C43 parametresinde belirlenen siire boyunca kabin panelinde higbir ¢agri yapilmazsa oncelik hizmet rutini
sonlandirilir.

8.3) ERiSiM KONTROL SiSTEMi

Erisim kontrol 6zelligi sadece uygun izne sahip kullanicilarin asansori kullanmasina izin verir, baska bir
deyisle belirli bir kat veya zaman araligi icin asansori kullanma yetkisi verilmemis kisileri kisitlar. Bu amacla
her asansor kullanicisinin 6zglin bir kullanici kimligi olan RFID karti veya i-Button anahtari olmalidir.

Bu kisimda sisteme yeni bir Kimlik kaydetmenin yani sira kartin izin detaylarinin nasil degistirilecegi de
aciklanmaktadir. Erisim kontrol sistemi sadece [B31] parametresi 0’dan buiyik bir degere sahip oldugunda
aktif durumdadir. Bu kisma geldiginizde asagidaki meni gorilecektir:

>Y1-KOD LISTESI

Y2-KOD EKLEME

8.3.1) KiMLIK LISTESI

>0A6578BF/FFFF/1 Kayith Ki.rr?lilf a.yarlarml dUzen.IeT.ek icin “Y1 K(.)D.LIS-TESI.ni
kullanabilirsiniz. Bu kisim secildiginde kayith Kimlik listesi
0A632B16/0008/2 ekranda goriintilenecektir.

Yukarida gorildigi gibi her satir, lic parcadan olusan Kimlik kodunu gosterir.

0A6578BF/FFFFFFFF/1

e

Kimlik izin Verilen Katlar Erisim Tlri

Soldaki “0A65788BF” ibaresi kullanicilar icin 6zglin Kimlik kodunu icerir. Ortadaki “FFFFFFFF”
ibaresi ise kullanicilarin seyahat izni olan katlarin bilgisini tasir. Bu bilgi dahilinde her kat bir
basamak ile temsil edilir ve “1” izin, “0” ise kisitlama anlamina gelir. Sag taraftaki bilgi izin
durumuna isaret eder. Detayli aciklamalar asagida verilmistir.
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YUKARI ve ASAGI tuslari ile KOD LISTESI’nin solundaki oku hareket ettirebilirsiniz. Diizenlemek istediginiz
satiri segin ve ENT tusuna basin.

>0A6578BF/FFFF/1
0A632B16/0008/2

Asagidaki tabloda secgebileceginiz islemler ile agiklamalari ve islem kodlari gésterilmektedir.

Tablo 8.1 Kimlik Anahtarlari igin izinler

Tim Katlara izin vermek igin YUKARI ve ASAGI tuslari ile 1 degerini segin ve ENT tusuna
1 | Katlara basin.
izin Var (Katlar = FFFFFFFF)
, !-Ii;bir Kata E:an.(atlarl kisitlamak icin YUKARI ve ASAGI tuslariile 2 degerini secin ve ENT tusuna
lzin Yok | \\ - tlar = 00000000)
0 — Erisim Yok Cagri kaydina erisim yok
1 - Komple Erisim izin verilen katlarin ¢agri kayitlarina komple erisim
izinleri 2 —PE1 Dahilinde izin verilen katlarin cagri kayitlarina sadece PE1 siiresi
3 Diizenleyin Erisim !ooyunca (K8-Cagri Kayit Sureleri) erisim.
3 — PE2 Dahilinde Izin verilen katlarin ¢agri kayitlarina sadece PE2 siiresi
Erisim boyunca (K8-Cagri Kayit Sureleri) erigim.
4 — Oncelik Anahtari | Anahtar bir dncelik anahtaridir

YUKARI ve ASAGI tuslari ile izin vermek istediginiz kat numarasini secin ve ENT tusuna
basin (Bu sayi onaltilik formatta gosterilen 32-bit ikili bir sayidir. Her birim bir kati

4 ,B'.r Kata temsil eder).
Izin 3,5, 10, 16, 23, 30 numarali duraklar icin: Katlar: 40810428
(01000000100000010000010000101000b)
YUKARI ve ASAGI tuslari ile kisitlamak istediginiz kat numarasini segin ve ENT tusuna
basin (Bu sayi onaltilik formatta gosterilen 32-bit ikili bir sayidir. Her birim bir kati
Bir kata temsil eder).
> Kisitlama

0,7,12,19, 25, 29 numarah duraklar icin: Katlar: 22081081
(00100010000010000001000010000001b)

8.3.2) FORMATLAR

Sisteme yeni bir kart veya anahtar eklemek istediginizde onu bir formata atamaniz gerekir. Bir
format Kimlik kodunun yani sira baska bilgiler de icerir, bunlar izin verilen katlar ve durumdur.
Sistemde 15 format bulunur. Bu ylzden sisteme kartlar veya anahtarlar eklemeye baslamadan
once formatlari gbzden gecirmenizi tavsiye ederiz. Formatlarin arkasindaki mantik benzer izin
kriterlerine sahip kullanicilari gruplayabilmektir. ilk dnce bir formatin izin detaylarini kaydederseniz
cok sayida kart ve anahtari bu formatta ekleyebilirsiniz ve bircok detay otomatik olarak
kaydedilmis olur. Her yeni kullanici igin 6zellikleri ayri ayri diizenlemeniz gerekmez. Formatlari
diizenlemek icin R9 menisiindeki “Y5-FORMATLAR” SATIRINA GIDIN VE ENT tusuna basin.
Asagidaki ekran goriintiilenecektir:
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>01:00000000/1
02:00000000/1

Sistemde 15 adet format bulunur. YUKARI ve ASAGI tuslari ile 0’dan 14’e kadar numarali tiim formatlari
gorebilirsiniz. Dizenlemek istediginiz formati segin ve ENT tusuna basin. Bir dnceki kisimda agiklanan Kimlik
diizenlemesine benzer sekilde bir formati da diizenleyebilirsiniz. Tek fark diizenlenen bilgilerin bir Kimlik
koduna degil, bir formata ait olmasidir. Bu yiizden baslamak igin bir Kimlik Kodu yerine bir format numarasi
secmeniz gerekmektedir. Tim formatlarda varsayilan olarak “tim katlar kisitlandi” bilgisi yiikliidiir. izin
vermek istediginiz katlari tek tek ‘4’ numarali islem ile, yani “KATA iZiN VER” ile ekleyebilirsiniz. Benzer
sekilde formattaki durumu da dizenleyebilirsiniz.

Birden fazla formatta kaydetmenin sebebi benzer erisim haklarina sahip kullanicilari gruplara
ayirmayi ve her gruba ayri bir format atamayi miimkun kilmaktir. Boylece sisteme yeni kartlar ve
anahtarlar eklerken 6nce formati segin ve bu gruptaki tim kartlari kaydedin.

8.3.3) AKTiF FORMAT
Bu kisimda “YENi KOD EKLE” islemine girdiginizde aktif olan varsayilan formati segebilirsiniz.
8.3.4) YENI KiMLiK EKLEME

Yeni bir Kimlik eklemek icin YUKARI ve ASAGI tuslari ile Y2-KOD EKLEME satirini segin ve ENT tusuna basin.
Yeni ekranda sistem herhangi bir istasyona yeni karti veya anahtari okutmanizi bekleyecektir.

>AKTIF FORMAT
1:00000000/1

Ekranda aktif formati gorebilirsiniz. Yukaridaki ekranda bu “1’dir. YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak aktif
formati O ile 14 arasinda degistirebilirsiniz. Sistem okuyucuya bir anahtar veya kart yerlestirmenizi
bekleyecektir. Bir kart veya anahtar yerlestirdiginizde, kimlik kodu ekranda belirecektir.

OA6578BF

KAYDEDILDI

Yeni kaydedilen Kimlik mevcut formatin izin ve durum ozellikleriyle kaydedilecektir. Ancak istediginiz zaman
bu kartin dzelliklerini “KOD LISTESI” kisminda acgiklandigi sekilde degistirebilirsiniz. Sisteme ayni izin ve
durum Ozelliklerine sahip birden fazla yeni anahtar veya kart kaydederken mevcut aktif formati
degistirmeden devam edebilirsiniz.

8.3.5) KOD SiLME

Bu kismi herhangi bir Kimlik kodunu sistemden silmek i¢in kullanabilirsiniz. Bunu yapmak icin YUKARI ve
ASAGI tuslari ile Kimlik kodunu secin. Ekrandaki ok silmek istediginiz Kimlik kodunu gosterdiginde ENT
tusuna basin. Daha sonra devam etmek i¢in ASAGI tusuna basmaniz istenecektir. Kimlik kodunu silmek igin
YUKARI tusuna basin ve islemi tamamlayin.
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8.3.6) TUM KiMLIK Kodlarini SILME

Bu kisimda tek islem ile sistemdeki butiin kayith anahtarlari silebilirsiniz. Bu kismi segtikten sonra
asagidaki ekranla karsilasirsiniz. Sistemdeki tim Kimlik kodlarini silmek ve islemi tamamlamak igin
ASAGI tusuna basin. Liitfen bu islemi gerceklestirirken azami dikkat gdsterin!

TUM ID-KODLART

SILINECEK! (})

8.3.7) SERBEST KATLAR

Erisim kontrol sistemi kullanirken 6rnegin giris kati gibi bazi katlara erisimin serbest kalmasi
istenebilir. Bu kisimda serbest kat (lar)i programlayabilirsiniz. Bu kismi sectiginizde sizden bir islem
kodu istenecektir. Ylrltebileceginiz islemler ve serbest kat (lar)i ayarlamak icin gereken kodlar
asagidaki gibidir:

Tiim katlara izin vermek igin YUKARI ve ASAGI tuslari ile islem kodu olarak 1 degerini

Tum Katlara .
secin ve ENT tusuna basin.

izin Var

Higbir Kata Tiim katlari kisitlamak icin YUKARI ve ASAGI tuslari ile islem kodu olarak ”2” degerini
izin Yok secin ve ENT tusuna basin.

3 izin Diizenle | Verilen izinleri diizenlemek icin ENT tusuna basiniz.

YUKARI ve ASAGI tuslari ile serbest kat olarak atamak istediginiz kat numarasini

4 | Bir Kata izin
ata secin ve ENT tusuna basin

Bir Katin YUKARI ve ASAGI tuslari ile serbest erisimi kaldirmak istediginiz kat numarasini segin
Iznini Sil ve ENT tusuna basin

8.4) BAKIM KONTROLU

Bakim modunu devreye sokmak icin iki adet bagimsiz kontrol sistemi vardir. ilki gelecekte bir bakim zamani
belirlemek, ikincisi ise asansoriin maksimum kalkis sayisini belirlemektir. Eger ayarl bakim zamani veya
kalkis sayisi asilirsa asansor bakim moduna gecer ve artik ¢agrilari kabul etmez. Asanséri normal kullanima
sokmak icin asilan parametre degistirilmeli veya silinmelidir.

8.4.1) BAKIM ZAMANI

Bakim zamanini goriintlilemek veya degistirmek icin ana menide P5 secilmelidir. Bu kissimda bir sonraki
bakim tarihi icin mevcut ayarlar gorindir.

BAKIM TARIHI
31/12/2019

Herhangi bir tusa basmak sizi diizenleme ekranina gotirir. Bu ekranda bakim tarihini degistirebilirsiniz.
Gergek tarih bakim tarihini gegtiginde asansor servis disi moda gecer. Bu durumda ekranda “BAKIM” yazisi
gorintalenir.
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8.4.2) MAKSIMUM KALKIS

Asansorin maksimum kalkig sayisini gormek veya degistirmek icin ana mentide PO segimini yapmalisiniz. Bu
kisma geldiginizde bir sonraki bakim tarihini asagidaki sekilde géreceksiniz:

MAX.KALKIS SAYI

2000190

BOLUM 9- SISTEM AYARLARI

9.1) FABRIKA AYARLARI

Kumanda sistemini kullanmaya yeni basliyorsaniz veya parametreleri yeniden diizenlemek igin tim mevcut
parametreleri silmek istiyorsaniz fabrika ayarlarina donebilirsiniz. Bu islemde tiim parametreler 6nce silinir
ve sonra belirlediginiz asansor tipine gore ayarlanir.

Bu kisma asagidaki yolu izleyerek ana meniden ulasabilirsiniz:
[ENT] -> M2-AYARLAR -> P9-SERVISLER -> R2-FABRIKA DEGERI

Fabrika ayarlari menisiinde YUKARI ve ASAGI tuslari ile hareket ederek F2-F7 arasindaki maddelerden
kullanacaginiz asansor tipini secmelisiniz.

F1-YEDEKLERI GERI YUKLE
>F2-VVVEF ASENKRON

Burada asagidaki maddeler bulunmaktadir:
F2-VVVF ASENKRON

F3-VVVF SENKRON

F4-HIDROLIK

F5-iKi HIZLI

F6-SERVIS ASANSORU

Bu satirlardan birini segtiginizde asagidaki ekranda gosterildigi gibi sizden onay istenecektir.

Fabrika degerler

(1) —-ONAY

DiKKAT!

Liitfen bu asamada dikkatli olun. YUKARI tusuna bastiginizda kumanda kartindaki tiim parametreler
silinecek ve yerlerine sectiginiz asansor tipinin fabrika ayarlari kaydedilecektir. Eski parametreleri daha
sonra geri ¢agiramazsiniz.
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9.2) PARAMETRELERIN YEDEGINi ALMAK
9.2.1) YEDEK OLUSTURMA

Asansor parametrelerinin ylklenmesiyle ve ayarlanmasiyla ilgili her seyi tamamladiktan sonra komple
parametre setinin bir kopyasini anakarttaki baska bir hafiza alanina kaydetmek ¢ok yararli olacaktir. Bu
yedek parametre seti degisiklik yapilmasina acik degildir. Sadece biitlin olarak yedeklenebilirler ve yedekten
geriye de hep beraber yiklenirler.

Mevcut parametre setinin bir kopyasini almak icin ana meniide M4—SERVISLER meniisiine gidin. Bu kisma
girdiginizde islem kodunu girmeniz istenecektir.

ISLEM KODU
2000000 Yedekleme rutinini baslatmak igin 536 degerini girmelisiniz.
ISLEM KODU Bu kodu onaylamaniz istendikten sonra yedekleme isleminin
gerceklesmesi icin yeniden onay istenecektir.
2000536

TEST DEGER KAYIT
(1) -ONAY

TUm parametrelerin bir kopyasini kaydetmek icin YUKARI tusuna basin.

9.2.2) YEDEK PARAMETRELERIN GERi YUKLENMESI

Yedekten parametre setini geri yliklemek igin ilk 6nce ana meniliden asagidaki yol izlenmelidir:
[ENT] -> M2-AYARLAR -> P9-SERVISLER -> R2-FABRIKA DEGERLERI

Geri yikleme rutinini baslatmak i¢cin menliden F1 se¢imini yapin.

>F1-YEDEKLER GERI YUKLE YUKARI tusuna basarak onayladiginizda tim mevcut

F2-VVVF ASENKRON parametreler yedeklenmis olanlarla degistirilecektir.

Teste degerleri

(1) -ONAY

9.3) DISPLAYLERi DUZENLEME

Bu kisimda giris katindan baslayarak tim ekran bilgilerinin sirali numaralar ile yeniden diizenleyebilirsiniz.
Ana meniiden DISPLAYLERI DUZENLEME ye giden yol asagidaki gibidir:

[ENT] -> M2-AYARLAR -> P9-SERVISLER -> R1-DISPLAYLER

Bu kisimda asagidaki ekran goriinecektir.
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0. KAT NO....:
2000000

YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak verileri 0 ile maksimum kat sayisi arasinda degerlerle
degistirebilirsiniz. Eger hangi katin binanin giris kati oldugunu belirlerseniz bu 6zellik giris katinin dijital
ekran gorintisiini O olarak ayarlar. Bu katin Gzerindeki tim katlar 1 ile baslayip her katta bir sayi artar; 0’in
(giris kati) altindaki tim katlar -1 ile baslayip her katta bir sayi azalir. Eger sisteminizde az sayida istisnaya
sahip normal bir goriintlileme diizenine sahipseniz 6nce yukarida agiklanan 6zelligi kullanip daha sonra
istisnai katlarin verilerini tek tek degistirmelisiniz.

9.4) R5-PALSLARIN SIFIRLANMASI

Bu rutini kullanarak tiim enkoder palslerini fabrika ayarlarina dondurebilirsiniz. Bir mesaj ekrani
gorintilenecektir. ENT tusuna basarak bu ekrani gecin. Daha sonra sifirlama islemi icin onay istenecektir.
Eger YUKARI tusuna basarsaniz sistem enkoder palslerini sifirlamaya baslar.

PALS SIFIRLA

(1) -ISLEME BASLA

9.5) RB-ENKODER YONU (Mutlak Enkoder)
Bu kismi kullanarak mutlak enkoderin enkoder yénini degistirebilirsiniz.
9.6) PA-ASANSOR NUMARASI

Asansore bir bilgisayardan erismek icin internet veya Yerel Ag baglantisi kuruldugunda Aybeynet
programinda asansor numarasi kullanilir.

BOLUM 10- ENKODER iSLEMLERI
ALC kumanda sistemi kabin konumunu belirlemek icin artimli ve mutlak enkoder kullanabilir.
10.1) ARTIMSAL ENKODER

Kabin kat segicisi olarak artimsal bir enkoder segildiginde, &nce KAT SECICi parametresi A05=2 olacak
sekilde ayarlayin. Sistem kabin konumunu hesaplamak icin enkoder palslarini saymaktadir. Bu yontem
goreceli bir yéntemdir ve asansoriin konumunu sifirlayabilmesi icin tiim yeniden baslatmalarda
sifirlanmalidir. ALC kumanda sisteminde enkoder kullanimi igin temel olarak (¢ farkh sistem bulunur.

Bunlar:

a) Kuyu enkoder sistemi: Enkoder kendi mekanik sistemleriyle birlikte asansoér kuyusuna kurulmustur.
Kabin pozisyonunu kabine sabitlenen bir halat veya kablo ile 6lgiliir. ALC'nin enkoder giris
terminalleri enkodere direk olarak baglanir. Bu sistemde otomatik seviyeleme hareketi enkoder
bilgisine daynarak yapilabilr. Bunun igin A17 SEVIYE ALGILAMA parametresini 1 yapiniz (A17=1).

b) Hiz regiilatorii Uizerindeki kuyu enkoderi: Enkoder hiz regiilatori lizerine monte edilmistir. ALC'nin
enkoder giris terminalleri enkodere direk olarak baglanir. Bunun icin A17 SEVIYE ALGILAMA
parametresini 1 yapiniz (A17=1).

c) inverter enkoder simiilasyon gikislari: ALC'nin enkoder giris terminalleri invertdriin simiilasyon
cikisina baglidir. inverter motor enkoderinden aldigi enkoder sinyalinin ¢ikisini asansér kumanda
kartina génderir. Ne var ki bu durumda kabin katta beklerken hi¢ hareket olmadiginda, sistem kabin
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konumu degisikligini algilayamaz. Bunun sebebi bir kata varan asansoér durdugunda mekanik
frenlerin kapanmasi ve bu ylizden motor milinin donememesidir. Mekanik frenler kapandiktan
sonra kabin konumunda degisiklik meydana gelirse frenler motor milinin donmesini engelledigi icin
sisteme hicbir enkoder palsi gitmeyecektir. Bu ylizden sistem beklemede olan asansdrdeki pozisyon
degisikligini algilayamayacak ve otomatik seviyeleme hareketini baslatmayacaktir. Bu sebepten
dolayr otomatik seviyeleme icin manyetik salterler kullanilir. Bunun icin A17 SEVIYE ALGILAMA
parametresini 0 yapiniz (A17=0). Bunun anlami normal seyahat sirasinda kabin konumunu tespit
etmek icin enkoder plaslerinin kullanilmasi, ama kabin beklemedeyken MKU ve MKD manyetik
salterlerinin kullanilmasidir.

10.1) ENKODER KURULUMU

Enkoder ve kuyu salterlerin kurulumu tamamlandiktan sonra enkoder kurulum servis rutinine asagidaki
yoldan ulasabilirsiniz:

[ENT] -> M2-AYARLAR —> P9-SERVISLER -> RA-ENKODER KURULUMU
yada

[ENT] -> M8-ENKODER SERVIS --> E1-KUYU OGRENME

Bu kisimda enkoderin otomatik 6grenme islemi icin servis rutinini uygulayabilirsiniz.

Sistem bu islemi gerceklestirerek katlarin konumlarini ve kuyu sinirlarini tespit eder. Ogrenme isleminin
sonunda kat konumlari ve enkoder orani (Pals / mm orani) kaydedilecek ve gelecekteki seyahatlerde
kullanilacaktir.

Ogrenme islemini baslatmadan énce asagidaki gérev listesini tamamlayin:
1) KAT SECICi parametresini A05=2 konumuna ayarlayin.
2) SEVIYE ALGILAMA icin parametreyi asagidaki gibi ayarlayin:
Motor enkoderi kullanildiginda A17=0
Motor enkoderi kullanilmadiginda A17=1

3) Kapi bolgelerini belirlemek igin tiim katlara serit miknatislar yerlestirin. Her katin orta noktasina
yerlestirmeye dikkat edin. Serit miknatisin uzunlugu kapi agilma alaninin uzunlugunu belirler.

4) Manyetik kuyu salterleri ML1 ve ML2'yi yiikleyin ve ALC elektrik kablo baglanti semalarinda
gosterildigi sekilde devreye baglayiniz. Bu sistemde yalnizca tek durumlu (NO) manyetik salterler
kullanilmaktadir. ML1 ve ML2 ayni hazneye yerlestirilmistir ve ayni serit miknatisi kullanirlar.

5) Eger motor enkoderi kullaniliyorsa manyetik salterleri MKD ve MDU’yu yikleyin ve ALC elektrik
kablo baglanti semalarinda gosterildigi sekilde devreye baglayin. Bu sistemde yalnizca tek durumlu
(NO) manyetik salterleri kullanilmaktadir.

6) 817 (alt zorunlu yavaslatma) ve 818 (iist zorunlu yavaslatma) salterlerini yerlestirin. Bu salterler
seyahat sirasinda kuyu sinir referansi olarak kullanilacaktir.

isleme baslamak icin asagidaki ekrani gérdigiiniizde YUKARI tusuna basin.

ENKODER OGRENME

(1)-ISLEME BASLA
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Ogrenme islemi basladiginda bazi sorular sorulacaktir. Bunlarin ilk yavaslama yolunun uzunlugudur.
Enkoder islemlerindeki tim uzunluklar mm tirtindendir. Verileri YUKARI ve ASAGI tuslari ile degistirebilir ve
ENT tusuna basarak degisiklikleri onaylayabilirsiniz. ESC tusu herhangi bir asamadaki islemi iptal eder.

KAPI BOLG
2001400 [mm ]

Daha sonra ki ekranda kat bolgesi segmede kullanilan ML miknatislarinin uzunluklari mm cinsinden segilir.

ML UZUNLUGU

2000300 [mm]

Bu parametre girilipo ENT butonuna basildiktan sonra asansor harekete baslar ve asagidaki ekran gordilir.
Kuyu 6grenmenin bitin asamalari kontrol karti tarafindan yonetilir. Kumanda karti kuyu boyunca asagi ve
yukari giderek kuyunun uzunlugunu ve her bir katin kuyudaki pozisyonlarini kaydeder. Ogrenme
asamasinda gerekli bilgiler ALC kartinin ekrani takip edilerek ediniliebilinir.

3 t1Pu: 10000
LEF:0 2000 mm

Kuyu 6grenme islemi kabin en alt katta iken baslar, eger 6grenme islemi baslatildiginda kabin en alt katta
degilse ilk 6nce kumanda karti kabini en alt kata alir. Kabin en alt kata geldikten sonra birinci katin ML
miknatis boyu kadar hareket ederek, ML miknatisinin boyunun enkoder palsi cinsinden 6lgmektir. ML boyu
Olglldikten sonra kabin tekrar en alt kata gider ve oradan kuyu boyunca yukari yénde hareket ederek her
katin palslerini kaydeder. Sonraki asamada kabin en alt kata tekrar hareket gelerek kuyu 6grenme islemini
bitirir. Ogrenme boyunca kaydedilen tiim bilgiler mm cinsindendir. Kuyu 6grenme islemi basaril bir sekilde
bittikten sonra asansér normal modda kullanilbilir.

10.2) MUTLAK ENKODER

Kabin pozisyon algilama sistemi olarak mutlak enkoder kullanildiginda KAT SEGICi parametresini A05=3
olarak ayarlayin. ALC kumanda sisteminde mutlak enkoder CAN-BUS uzerinden baglanir. Mutlak enkoder
kuyuda baska hicbir algilama elemanina gerek duymamasina karsin kapi bélgelerini onaylamak icin ML1 ve
ML2 salterleri serit miknatis ile kullanilmalidir. Mutlak enkoder kullanildiginda sifirlama islemi ygerekmez.
Guc¢ kayiplarindan bagimsiz olarak, enkoder daima kesin kabin konumunu kumanda sistemine génderir.
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ML1
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MANYETIK SALTER
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Z |
—+_  Miknahs Yok |
|

- Givenli Kap
Acma Bolgesi

Givenli Kap
Acma Balgesi

KLSK: Kabin limit

LIMAX 21 I:

Switch Kontall A Makaral
Sinir Stop
Anahtan
En Ust Kat
KABIN
——————————————————————— 2.Kat
[— Manyetik Bant
——————————————————————— 1.Kat
Makaral
¥| Sirur Stop
Anahtan
——————————-; ———————————— Zemin Kat

ML1
Seviyeleme ve
Kap Bdgesi
Salteri

ML
ML,

MONO STABIL MANYETIK SALTER

t

Sekil 10.3 : Mutlak Enkoder Miknatis Dizilimi (LIMAX 2M)

1)
2)
olarak ayarlayiniz.

Yeniden seviyelemede mutlak enkoder kullanmak icin SEVIYE ALGILAMA parametresini A17=1

Mesafe tabanli seyahat icin HEDEF MESAFESI parametresi A10=1 MESAFE olarak ayarlayiniz.
Kapi bolgelerini belirtmek icin miknatislari yerlestiriniz. Miktanis merkez noktasinin kat hizasina

isaret ettiginden emin olunuz. Miknatis seridinin uzunlugu, kapi agma bolgesinin uzunlugunu

belirler.

Manyetik kuyu salterlerini ML1 and ML2’yi monte ediniz ve ALC elektrik semasinda gosterildigi

sekilde baglayiniz. Bu sistemde sadece, monostabil manyetik salterler (NA) kullanihir. ML1 and ML2
birlikte tek bir tutucu izerine konumlandirilir ve ayni miknatis seridini kullanir. Mutlak enkoder
miknatis haritasi (Limax 2M) sekilde 10.3’de gosterilmistir.
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10.2.2) MUTLAK ENKODER iCiN KUYU OGRENMESi

817 POZ.

21000 [mm]

Enkoder kurulumu ve kuyu salterlerinin kurulumu tamamlandiktan sonra,
asagida belirtildigi sekilde enkoder kurulum islemine gidiniz.

[ENT] -> M2-AYARLAR -> P9- SERVISLER -> RA-ENKODER [ Sp1 _ruyy OGRENME

KURULUMU
veya

[ENT] -> M8-ENKODER SERVIS -> E1-KUYU OGRENME

Kuyu dgrenmeye baslamak icin, asansér REVIZYON MODUNA ge¢melidir.

Aksi halde ekranda uyari mesaji ¢ikacaktir.

E2-KABRINDEN KAT

REVIZYON MODUDA
GIRINIZ

KUYU OGRENME
(1) -BASLA

Islemi baslatmak icin ekranda sdyle mesaj gérdigiiniizde YUKARI butonuna basiniz.

Ogrenme islemi basladiginda, size belirli sorular yoneltilecektir. ilki, yavaslama yolu uzunlugudur. Enkoder
icerisindeki tiim uzunluklar mm cinsidendir. YUKARI ve ASAGI BUTONLARI ile datayi degistirebilir ve ENT
butonuna basarak onaylayabilirsiniz. ESC butonu, herhangi bir asamada islemi sonladiracaktir.

YAVASLAMA YOLU 2

21400 [mm ]
818 POZ.
21000 [mm ]

Suriculerde ayarlanan yavaslama yolu icin mesafeyi giriniz.

817 POZISYONU olarak en alt kat seviyesine olan mecburi yavaslama
mesafesin giriniz.

818 POZISYONU olarak en (st kata olan mevcuri yavaslama
mesafesini giriniz.

Bu bilgiler alindiktan sonra 6grenme islemini baslatabilirsiniz. Mutlak enkoder icin 6grenme islemi otomatik
degildir. Kabini revizyon veya elle kumanda kullanarak pozisyonlari 6gretmek icin kat kat hareket

ettirmelisiniz.

0- 0 1001 Ogrenme islemini baglatmak icin kabini en alt kata getiriniz. Daha
sonra tus takimi Gzerinde ENT butonuna basarak en alt kat (0. Kat)
KAT: 25 pozisyonunu onaylayiniz.
Bu islemi kabinden yiiriitebilirsiniz. Bu durumda, YUKARI ve ASAGI 0- 1000 1000

hareket butonlari es zamanli olarak basma, kat pozisyonunu onaylama

olarak kabul edilir.

KAT 0l’e git

Zemin kat pozisyonu onaylandiktan sonra kabini bir Gst kata (1.kata)
gotlirmeniz istenir. Revizyonda yukari butonunu kullanarak kabini 1. Kata gotiriniiz ve orada durunuz.
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0 1000 3892 Eger kabin, kat sewyesmdeulse ‘orllaylaymlz aksi halde kata hizalayiniz
ve sonra yukarida agiklandigi gibi onaylayiniz.

KAT:?1
isleme kabin son kata gelinceye kadar devam edin. Son katin kat 2 8423 6021
seviyesi de onaylandiginda kat seviyeleri kaydedilir ve islem .
tamamlanir. Islem Tamamlandi

Kurulum islemi artik tamamlanmistir. Hizlanma ve yavaslama ile ilgili tim parametreler diizglin bicimde
ayarlandiktan sonra tam kat seviyeleri normal modda test edilmelidir. Seviyelemede bir hata meydana
gelirse asagida acgiklandigi gibi (10.3.1 ve 10.3.2) gerekli aksiyonlari aliniz (10.3.1 and 10.3.2).

Enkoder kurulumu ile ilgili tim parametreler M8 — Enkoder Servisleri menisiinde bulunabilir.
10.2.3) KAT SEVIYELERI

Ogrenme isleminden sonra, tahmini kat seviyeleri kaydedilir. Bu seviyeler su sekilde goriilebilir.
[ENT] -> M2-AYARLAR -> P4-KAT AYARLARI -> K6-ENKODER KAT PALSLERI

veya

[ENT] -> M8-ENKODER SERVIS -> E4-KAT PALSLERI

Kat palsleri, tam seviyeyi ayarlamak icin yukarida verilen menu kullanilarak diizenlenebilir.
Bununla birlikte, kabini hareket ettirerek seviyeleri ayarlamak icin diger bir 6zellik vardir. Bu prosedir
asagida anlatilmaktadir.

10.2.4) KABIN ICERISINDEN KAT SEVIYELERINi AYARLAMA

Kat seviyeleri kabin icerisinden kabin islem paneli (COP) kullanilarak ayarlanabilir. Bunun igin 6zel bir menu
mevcuttur. Kabin, bu islemi baslatmak i¢in herhangi bir kat seviyesinde durmahdir. Asagidaki yolu takip
ederek o meniye erisilebilirsiniz.

[ENT] -> M2-AYARLAR-> P9-SERVISLER -> RC—PALS KAT AYARLAMA.
veya

[ENT] -> M8-ENKODER SERVIS-> E2-KABINDEN KAT AYARI

Bu meniye girdiginiz zaman, asagidaki ekrani géreceksiniz:

KAT:00[1234]ad]j

(1) -BASLA

Yukari ok (1) butonuna basma, kat ayarlama prosediiriinii baslatacaktir. Bundan sonra kabine giriniz ve
daha fazla komut verebilmek i¢in kabin kasedini kullaniniz. Bu size dogrudan dogruya kat seviye farkini
gormenizde ve kayitli kat seviyesini diizeltmenizde yardimci olacaktir. Size, CAN-bus lzerinden el terminali
kullanmanizi siddetle tavsiye ederiz. Boylece islem esnasinda tiim detaylari gérebileceksiniz.

islem basladiginda kumanda sistemi kapilari tamamen acar ve kabin cagrilari aktif kalirken kat cagrilarini
iptal eder. Bu prosediirde COP lzerindeki ilk iki cagri butonu ve kapi kapama butonu, komut vermek igin
kullanilacaktir.

Yeniden seviyeleme yapiliyorken kapi daima aciktir. Yeniden seviyeleme, seviye ayari i¢in kullanilir.
Prosediire basladiktan sonra herhangi bir kata gidebilir ve ilgili kabin butonlarini kullanarak kolaylikla seviye
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ayarlamasi yapabilirsiniz. Asansor kata gider ve kapilari agar boylece gercek ve kayith kat seviyelerini
gorebilirsiniz. Eger kabin, kat seviyesinden asagi veya yukarida ise o iki butona birlikte basarak asagida
aciklandigi gibi kabini hareket ettirebilirsiniz. Kabin tam olarak kat ile ayni seviyede ise 2 saniye boyunca
ilgili butonu basili tutarak kaydedebilirsiniz. Bu sekilde herhangi bir kata gidebilir ve ayarlama yapabilirsiniz.
Tum katlar bittikten sonra tus takimi Gzerinde ENT butonuna basarak, yeni datayi kaydedebilirsiniz.

Asagi yonde hareket igin:

o Kabini asagli yonde hareket ettirmek icin “0” ve Kapi Acma
butonlarina ayni anda basili tutulmasi gerekir.

Butonlara basil tutuldugu siirece asansoér ML bolgesinden ¢ikana
kadar hareket eder.
Sadece “0” butonuna yada herhangi bir katin butonuna basiimasi

kabin kaydi olarak algilanir.

(0]

o

Yukari yonde hareket igin:

©® 0

Farkl bir kata gitmek igin: Gidilmek istenilen katin butonuna basiimasi yeterlidir.

o “1” ve Kapi Agma butonun ayni anda basil tutuldugunda kabin

asagl yonde hareket edecektir.

Butonlara basil tutuldugu siirece asansoér ML bolgesinden ¢ikana

kadar hareket eder.

o Sadece “1” butonuna yada herhangi bir katin butonuna basiimasi
kabin kaydi olarak algilanir.

O

Kat seviyesini kaydetmek igin:

KAT:00[4567]adj

. . o Kat ayar islemi bittikten sonra ilgili katin butonuna 2sn basil

KAYDEDILDI tutulmasi, ayarlanan palsin kaydedilmesini saglar.

o 2sn basili tutulduktan sonra ilgili katin butonu flash edevektir.
Bunun anlami datanin kaydedildigidir.

islemden ¢ikmak igin:

KAT:00[4567]ad] ?utu.n katlar basarili bir §e“k|Id.e kaydedildikten sonra, el terminali
Uzerinden yada ALC karti Gzerinden ENT butonuna basiimasi
ENTER-KAYIT yeteridir.

10.3) MESAFE TABANLI KULLANIM

A10 parametresinin degeri 1 oldugunda sistem mesafe tabanli kullanima geger. A10=0 oldugunda kullanilan
kat numarasi yerine, mesafe tabanli kullanimda hareket sirasinda hedef kata olan mesafe mm olarak
kullanilir. Mesafe tabanli kullanim yiksek hizli asansérlerde ¢ok 6nemli avantajlar saglar. Yiksek hizli
asansorlerde ara hizlar yoktur. Asansor hedef kata dogru herhangi bir hizdan direkt olarak yavaslatilabilir.
Bilinmesi gerek bir baska 6nemli nokta da bu sire¢ tamamen ALC yazilimi tarafindan yirttilir ve asansor
motorunu siirmek icin herhangi bir inverter kullanilabilir.

Sistem asansor icin dort hiz ayarina izin vermektedir. Bunlar YAVAS, HIZLI, YUKSEK ve ULTRA’dir. Tiim hizlar
icin yavaslama yolu uzunluklari ve yiksek hizlar igin (3. Ve 4. hizlar) minimum yol uzunluklari K7-GENEL
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PALSLAR kisminda tanimlanmalidir. Hareket tabanli kullanimda baslangic ve yavaslama mesafelerinde farkl
karar mekanizmalari vardir.

Daha fazla detaya girmeden, asagidaki tanimlar K7-GENEL PALSLAR kisminda tanimlanan degerlere dayall
olarak yapilmistir.

TD: Kabin konumu ile hedef kat seviyesi arasindaki mesafe.
MINS3: Kalkista YUKSEK (3.hiz) segmek icin minimum yol uzunlugu
MIN4: Kalkista ULTRA (4.hiz) segmek i¢in minimum yol uzunlugu
SDP2: HIZLI (2.hiz) icin yavaslama yolu uzunlugu
SDP3: YUKSEK (3.hiz) igin yavaslama yolu uzunlugu
SDP4: ULTRA (4.hiz) icin yavaslama yolu uzunlugu
a) Kalkistaki hiz secimi asagidaki karsilastirmalar yapilarak uygulanir:

Eger TD < MIN3 =» asansorin kalkisi HIZLI (2. hiz)
Eger TD > MIN3 =» Eger TD < MIN4 = asansoriin kalkisi YUKSEK (3. hiz)
Eger TD > MIN4 =>» asansorin kalkis hizi ULTRA (4. hiz)

b) Asansor hedefine dogru sabit hizla giderken yavaslamaya baslama noktasi sistem tarafindan
asagidaki karsilastirmalar yapilarak segilir:

Eger asansor hizi HIZLI ve TD <= SDP2 ise =» sistem YAVAS (1. hiz) hiza gecer
Eger asansor hizi YUKSEK ve TD <= SDP3 ise =» sistem YAVAS (1. hiz) hiza geger

Eger asansor hizi ULTRA ve TD <= SDP4 ise = sistem YAVAS (1. hiz) hiza geger

BOLUM 11 - HATA KAYDI VE HATA KODLARI

ALC Serisi Kontrol Sistemlerinde belirlenen tiim hatalar ¢calisma sirasinda ana ekranda gosterilir ve
kalici hafizaya kaydedilir. Sistemin hata saklama kapasitesi 250°dir. Eger hafizada 250 adet hata
kayitliyken yeni bir hata olusursa, en eski hata kaydi silinir ve yenisi kaydedilir. Kaydedilmis son 250
hatayi istediginiz zaman LCD ekrani kullanarak veya bilgisayar baglantiniz ile gérintileyebilirsiniz.
Burada tus takimi ve LCD ekrani kullanarak hata kayit raporlarini gériintilemek agiklanmaktadir.

Ana mentiden M3-HATA INCELEME alt mendsiine girin.

>M3-ERROR LOG

M4-SERVICES

Sonra kaydedilen hata listesini gorebilirsiniz.

011)06-KAT:7
>012) 02-KAT:3

Hata kayitlari tarih ve zaman Gzerinden siniflanir. Bu ekranda sadece kati, hata tarihini, saatini ve
hata kodunu gorebilirsiniz. Daha detayh bir rapor gérmek igin ok tuslarini kullanip (ENT) tusuna
basarak bir hata segin.
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YUKARI LIMIT ACIK

02-KAT:3 STOP

YUKARI LIMIT ACIK
13.03.2017-17:53

Bu ekranda hata tarihi ve saatini, katini, hizini ve (hata meydana geldigi anda) kabin hareket yoniinii ve hata
actklamasini gorebilirsiniz.

Kart yeni bir hata kaydedip asansor de hareket etmeye baslamadan M3>Hata Kaydi ve Kodlari mendisiine
erisemezsiniz.

11.1) HATA KODLARI

KOD HATA ACIKLAMA
1 STOP KESINTISI STOP devresi-120 (Hiz regiilatdri, parasiit kontagi, STOP butonlari...) acik.
2 120-125 YOK Kapi Kontak devresi-125-130 hareket sirasinda agild.
3 140 YOK Kapi Kilit devresi-140 hareket sirasinda acildi.
4 KDK Kontagi Kisa Devre | KDK kontaktorinin kontagi kisa devre. Bolim 14.2 ye bakiniz.
5 DRB Kontagi Kisa Devre | Kapi Reset Girisi kisa devre. Bolim 14.2 ye bakiniz.

1-Hizli harekette sistem [C08] parametresinde belirlenen siire igerisinde
yeni kat bilgisi alinamad..

2-Yavas harekette sistem [C09] parametresinde belirlenen siire igerisinde
yeni kat bilgisi alinamadi.

6 KAT GECME SURESI

Kapi agma komutunu gonderildikten sonra A kapisi icin [C04] ve B kapisi

7 KAPI ACILMADI icin [C34]’te tanimlanan sire iginde Kapi Kilit veya Kapi Kontak sinyalleri
kesilmedi.
Kapi kapama komutunu gonderdikten sonra A kapisi icin [CO3] ve B kapisi
8 KAPI KAPANMADI icin [C33]’te tanimlanan sire iginde Kapi Kilit veya Kapi Kontak sinyalleri
kapanmadi (KL1=0, KL2=0).
9 817- 818 YOK Yukari ve asagl yon limit salterleri (817 ve 818) ayni anda acik devreler.
Kat gostergesindeki numara ile kabin pozisyonu tutarsiz. Kabin en (stte
11 SAYICI HATASI katta olmasina ragmen (817=0, 818=1) kat bilgisi en Ust kat degil veya

kabin en alt katta iken (818=0, 818=1) kat bilgisi 0 degil.

Kabin hareket yoni ve enkoder donme yoni ayni degil. Arttirrmsal enkoder

12 ENKODER YON HATASI
girisinde A ve B yi yer degistirin (ENA ve ENB).

Kabin hareket halindeyken [C29] parametresinde tanimlanmis olan siire
13 ENKODER SINYALI YOK |icinde hi¢ enkoder palsi alinmadi. Enkoder elektrik devresini ve enkoderin
mekanik baglantisini kontrol ediniz.

Bypass girisi aktif [BTP=0] ve asansor normal modda ise bu hata cikar.

14 BYPASS HATASI
Bypass anahtari normalde kapali olmaldir.

[BO4]’'te tanimlanmis olan park kati maksimum durak sayisindan [A01]

1 PARK DURAGI HATALI
> URAG blyiik. [BO4] en fazla ([A01]-1) olabilir.
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KOD

HATA

ACIKLAMA

16

YANGIN DURAGI

[BO5]'te tanimlanan yangin kati maksimum durak sayisindan [A01] fazla.
[BO5] en fazla ([A01]-1) olabilir.

18

KABIN CEVAP HATASI

Kabin tnitesinde bulunan seri haberlesme karti ile haberlesme yok. Kabin
ile anakart arasindaki haberlesme durumunu BE ve LE ledlerinden kontrol
ediniz. Kabin CAN siriiclleri 6niindeki bu ledler yanik ise ya kabin seri
haberlesme devresinde bir yanlis vardir ya da CAN-(nitelerinin
sonlandirma direng degerleri hatahdir. Kabin CAN portu [A18]
parametresinde tanimlanmistir. Kabin seri haberlesme devresinin [A18] de
belirlenmis CAN-portuna bagh oldugunu kontrol ediniz.

19

KAT HABERLE. HATASI

Kat (initesinde bulunan seri haberlesme karti ile haberlesme yok. Kat
Uniteleri ile anakart arasindaki haberlesme durumunu BE ve LE ledlerinden
kontrol ediniz. Kat CAN siriclleri dnlindeki bu ledler yanik ise ya kat seri
haberlesme devresinde bir yanlis vardir ya da CAN-lnitelerinin
sonlandirma direng degerleri hatalidir. Kat CAN portu [A19]
parametresinde tanimlanmistir. Kabin seri haberlesme devresinin [A19] de
belirlenmis CAN-portuna bagh oldugunu kontrol ediniz.

20

PTC-TERMISTOR YOK

Motor termistor devresi agik [PTC=0]. Motor asiri isindigindan dolayi
termistor acgik devre olmustur veya PTC devresi bagl degildir.

21

HU-HD YOK!

Kabin hizi 1m/s tizerinde ise 3. Hizi kullanilmaldir [A11>0]. Bu takdirde HU
ve HD herhangi iki girise tanimlanmalidir. HU ve HD ayni anda agik is bu
hata ortaya gikar. HU ve HD manyetik anahtarlarini, terminalleri, tanimlari
ve ilgili kablolamalari kontrol edin.

22

KAPI ISI HATASI

Otomatik kapli motorunda yuksek sicaklk tespit edilirse veya DTP girisi
baglanmamissa [DTP=0] bu hata ¢ikar.

23

SIFIRLAMA PASIF

Sifirlama hareketi [B30=0] parametresi tarafindan engellenirse bu uyari
mesajl ekranda gorindr.

24

KUYU OGRENME YOK

Kat secici olarak artirimsal enkoder segildiginde [A05=2], kuyu 6grenme
heniiz basarili olarak tamamlanmamis ise bu ekranda bu mesaj belirir.
Asansori normal modda kullanabilmek icin 6nce kuyu 6grenme
yapilmalidir. Bu bir uyari mesajidir.

25

ENKODER VERI HATASI

M8->E4->KAT PALSLARI menusiindeki Pals verileri eksik veya hatali. Kuyu
o0grenme yapiimali.

26

MAKINE DAIRESI
SICAKLIGI

Bu hata mesaji Makine dairesi sicakligi ayarlanan degerlerin disinda
oldugunda ekrana gikar ve kalkisi engeller.

[B21=0] ise makine dairesi 1si kontroli yapilmaz.

[B21=1] ise ALC anakarti Gizerindeki is1 algilayici kullanilarak makine dairesi
sicaklik kontrol yapilir. Kartin bulundugu yerdeki ortam sicakhgi [B42] deki
degerden kigik veya [B43] deki degerden bliyik ise bu hata mesaji ¢ikar.
Parametredeki degerlerin uygunlugunu ve pano icinde anakartin
cevresindeki isiyl kontrol edin.

[B21=2] ise THR girisi kullanilarak is1 kontrolii yapilir. THR girisi acik devre
oldugunda hata mesaji verilir. THR girisin bagli olup olmadigini ve buraya
baglanmis olan is1 6lcer cihazin dogru calisip calismadigini kontrol ediniz.
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KOD

HATA

ACIKLAMA

Sistem hidrolik tiniteden veya hiz kontrol (inverter) tinitesinden DER girisi

27 SURUCU HATASI Uzerinden hata sinyali aliyor. Sirici cihazin hata durumunu ve DER girisini
kontrol edin.
Kontaktorler gekili olmamasina ragmen CNT terminalinde sinyal yok. CNT

29 KONTAKTOR YAPISIK giris terminalini, tanimini, kontaktorlerin kapali yardimci kontaklarinin CNT
girisine dogru olarak baglanmis oldugunu kontrol edin.

30 | GSM MODEM HATASI GSM modgme erisilemiyor. GSM modemin baglantisini ve ayarlarini
kontrol edin.

31 FAZ SIRA HATASI Faz siralamasinda hata var. iki sebeke fazinin birbiriyle yerlerini degistirin.

32 HARICi FKK HATASI Harici faz koruma cihazindan FKI giris Gzerinden faz hatasi algindi.
Kabin katta duruken, kapi agma bolgesi icerisinde, ML2 girisi pasif duruma
gecerse [ML2=0] bu hata cikar. Kapilar acik iken bu hatanin ¢cikmasi UCM

33 ML2 KATTA ACIK hatasi olusturur ve sistem bloke edilir. ML1, ML2 salterleri, karsilarinda
miknatislarin durumu ve ML1, ML2 salterlerinin baglantilarini kontrol
ediniz.
Kabinin kat bolgesinden ayrilmasina ragmen ML2 girisi hala aktif ise

34 ML2 KISA DEVRE [ML2=1] bu hata belirir. ML2 manyetik salteri, karsi miknatis yeri ve ML2
elektriksel baglantilarini kontrol edin.

35 L1/R-FAZI YOK L1/R fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.

36 L2/R-FAZI YOK L2/S fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.

37 L3/R-FAZI YOK L3/T fazi kesik. Sebeke baglantilarini kontrol edin.
Asansor grubunda [A13]’te tanimlanmis olan grup numarasina sahip

39 GRUP NO HATASI birden fazla asansor var. Tiim asansorlerdeki [A13] parametrelerini kontrol
edin. Her numara sadece bir asansérde bulunabilir.

40 KAPI KONT. HATASI Kapinin f?zik? olarak kapanmasma' r.aém.e.'n kapi kontal'<l'ar| actk durumda.
Kapinin fiziki durmu KL1 ve KL2 girisleri ile kontrol edilir.
Seviyeleme siiresi [C16] parametresinde belirtilen slireden daha uzun

a1 SEVIYELEME ZAMANI sUrdUéUnde harekejc durdurul'du. [C16] siresi cok klﬁa aYarIanm|§ olak.JiIir.
Asansor hareket ediyorsa seviyeleme hizi ve [C16] sliresini kontrol edin,
hareket etmiyorsa hareketi engelleyen unsuru arastirin.

a4 KL1 — KL2 YOK Sister'n.Byp.ass r.nodLTda iken kapilar gercekten kapan.rr.1am|'§ yani KL1 v.e
KL2 girisleri aktif degil. Kapi kontaklarini ve KL1, KL2 girisleri kontrol edin.

45 SDB KOPRU HATASI SDB karti glivenlik devresini kt.ipruleyemiyor. 140, ML1 ve ML2 girislerini ve
karsi miknatislarini kontrol edin.
Acil durum kurtarma islemi sirasinda, kapi [C29] parametresinde

49 EKS KAPI ACILMADI belirlenmis olan zaman igerisinde agilamadi. Kapi besleme gerilimini ve
kapi sinyallerini kontrol edin.
Acil durum kurtarma isleminde kapi sistem tarafindan belirlenmis siire

50 EKS KAPI KAPANMADI zarfinda kapanmadi. Kapi besleme gerilimini ve kapi sinyallerini kontrol
edin.

52 EKS MAKS. SURE Acil dur_L_Jm k.urtarma i§Ie|.'.ninc%e.gegen sijref zaman parametresi [C41]'te
kayith streyi asti. [C41] sUresini kontrol edin.
Kabin katta duruken, kapi agma bdlgesi icerisinde, ML1 girisi pasif duruma

53 ML1 KATTA ACIK gecerse [ML1=0] bu hata ¢ikar. Kapilar acik iken bu hatanin ¢ikmasi UCM

hatasi olusturur ve sistem bloke edilir. ML1, ML2 salterleri, karsilarinda
miknatislarin durumu ve ML1, ML2 salterlerinin baglantilarini kontrol ediniz.
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KOD |HATA ACIKLAMA
Kabinin kat bolgesinden ayrilmasina ragmen ML1 girisi hala aktif ise
54 ML1 KISA DEVRE [ML1=1] bu hata belirir. ML1 manyetik salteri, karsi miknatis yeri ve ML1

elektriksel baglantilarini kontrol edin.

55

PiSTON UST STOP

Hidrolik asansoérlerde kabin kuyu st sinir stop seviyenin lzerine ¢iktiginda
bu hata rapor edilir. Bu hata kalicidir ve mutlaka el ile silinmesi gerekir.

56

YANGIN RESET

Yangin durumundan sonra, FR1 veya FR2 girislerinden yangin alarmi
kalkinca, [FR1=1] [FR2=1], eger B46 parametresi 4 ise [B46=4] sistem
hemen normale dénmez, bloke olur. Bloke ancak revizyon durumuna girip
¢tkma ile veya sistemin yeniden agilmasi ile ortadan kalkar. Sistem bloke
oldugu siirece bu hata mesaji ekranda gosterilir.

57

KAT BUTONU BASILI

Katlar paralel haberlesmeli sistemde kat butonu 300 saniyeden fazla bir
suire basili okunursa sistem o kat butionunu arizali kabul eder ve bir deha
okunmaz. Bu kontrol sadece [B16=1] ise yapilir. Basili buton oldugu siirece
bu hata rapor edilir. Revizyona girilmesi bu hatayi siler.

58

DEPREM iKAZI

Deprem girisinden aktif sinyal agilandi [DPM=0]. Asansor deprem
senaryosuna geger.

59

HAREKET iZNi YOK-1

GMV NGV-A3 Tipi Hidrolik tinitede kullanildiginda [A16=6], RDY ve RUN
girislerinin ikisi de ayni anda acik, [RDY=0] ve [RUN=0].

60

HAREKET iZNi YOK-2

GMV NGV-A3 Tipi Hidrolik tinitede kullanildiginda [A16=6], RDY ve RUN
girislerinin ikisi de ayni anda kapali, [RDY=1] ve [RUN=1].

61

NGV SiNY.HATASI-1

GMYV NGV-A3 Tipi Hidrolik tinitede kullanildiginda [A16=6], RDY ve RUN
girislerinin durumlari KALKISta degismezse bu hata ¢ikar [RDY=0] [RUN=1].

62

NGV SiNY.HATASI-2

GMV NGV-A3 Tipi Hidrolik tinitede kullanildiginda [A16=6], RDY, RUN
girislerinin durumlari DURUSta degismezse bu hata ¢ikar. [RDY=1], [RUN=0]

63

HARICi UCM HATASI

UCM girisinden (harici UCM cihazi) aktif sinyal alindi [UCM=1] .

64

FREN ACIK KALDI

Fren bobinine enerji verilmemesine ragmen fren geri bildirim kontagindan
sinyal alinmadi. BR1 ve BR2 terminallerini kontrol edin. Bu hata sadece
parametre A16 dislisiz makineye gére ayarlanmis ise ¢ikar, [A16=1].

65

FREN ACILMADI

Fren bobinine enerji verilmesine ragmen fren izleme kontagindan sinyal
alindi. BR1 ve BR2 terminallerini kontrol edin. Bu hata sadece parametre
A16 dislisiz makineye gore ayarlanmis ise gikar, [A16=1].

66

SGC HATASI-1

SGD karti RSG ¢ikisi ile aktif edilmemesine ragmen SGC girisi pasif [SGC=0].
Bu hata sadece parametre A16 rediiktorli makineye gére ayarlanmis ise
¢ikar, [A16=2]. RSG cikisi ve SGC girisi ile ilgili terminali, tanimlar ve
kablolamayi kontrol edin. SGD kartinin dogru ¢alisip ¢alismadigini kontrol
edin. SGD kartindaki RSG girisini soktlgtiniizde SGC hala o ise SGD kartinda
ariza vardir.

67

SGC HATASI-2

Start aninda SGD karti RSG cikisi ile aktif edilmesine ragmen [SGC=1]
kalmaya devam ediyor. Bu hata sadece parametre A16 rediktorli
makineye gore ayarlanmis ise cikar, [A16=2]. SGD cikisi ve SGC girisi ile ilgili
terminali, tanimlar ve kablolamayi kontrol edin. SGD kartinin dogru calisip
calismadigini kontrol edin.
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KOD |HATA ACIKLAMA
Hidrolik asansorlerde periyodik test sirasinda glivenlik valfi hatali
68 | GOV. VALFI HATALI calistiginda bu hata ortaya cikar ve sistem bloke edilir. Valfin hem

elektriksel baglantilarinin hem de mekanik fonksiyonunun mutlaka
kontroli gerekir.

69

ASAGI VALF HATALI

Hidrolik asansorlerde periyodik test sirasinda asagi yon valfi hatal
calistiginda bu hata ortaya cikar ve sistem bloke edilir. Valfin hem

elektriksel baglantilarinin hem de mekanik fonksiyonunun mutlaka
kontroll gerekir.

70

REG. KONT. HATA-3

Hareket baslamis ve hiz regiilatér bobinine enerjilendirilmis olmasina
ragmen SGO girisi aktif olursa [SGO=1] bu hata ¢ikar.

Regilator bobininin enerjisinin kesilmediginden emin olun. SGO kontaginin
baglantisini kontrol edin

72

UCM HATASI

Kabin katta kapilari agikken kat bolgesi disina cikarsa UCM hatasi olusur. Bu
kontrol A16 sifirdan biylikse yapilir [A16>0]. Bu hata kalicidir ve el ile
meniden silinmesi gerekir. ML1 ve ML2 salterlerini ve karsi miknatislarini
kontrol ediniz. UCM kontroll yaptiginiz cihazin ayar ve baglantilarini
kontrol ediniz.

73

REG. KONT. HATA-1

Stop durmunda SGD karti pasif edilmesine ragmen belirlenen slirede
SGO=0 durumda. Regiilator lizerindeki A3 bobininin pasif oldugundan emin
olun. Kontagin baglantisini kontrol edin.

74

REG. KONT. HATA-2

Start aninda SGD karti aktif edilmesine ragmen belirlenen siirede SGO=1
kalmaya devam ediyor. Regiilator tzerindeki A3 bobininin aktif oldugundan
emin. Kontagin baglantisini kontrol ediln.

75

i-Valf Hatasi

Hidrolik asansor tahrik sistemi i-Valf secildiginde [A16=4] RDY girisinden
Gzerinde bir hata sinyali alindi. RDY girisi, tanimi ve baglantilarini kontrol
edin.

76

SON KAT SALTER HATASI

Ozel sonkat sifirlama anahtarlari (917, 918) kullanildiginda [B47=1] ve 917
ile 918 girisleri ayni anda agik devre, [917=0], [918=0] olursa bu hata cikar.
917 ve 918 girislerini, tanimlarini ve B47 parametresini kontrol ediniz.

77

HD/HU HATASI

Eger 817/KSR1 girisi aktif degilken HD girisi aktif olursa veya 818/KSR2 girisi
aktif degilken HU girisi aktif olursa sistem bu hatay: verir.
Eger yuksek hiz limit salterleri (HU, HD) kullaniliyorsa, [A11=1]

Eger HD girisi aktifken [HD=1] 817 pasif [817=0] ise,
Eger HU girisi aktifken [HU=1] 818 pasif [818=0] ise,
Bu hata cikar.

- HD ve HU salterlerini, terminallerini, miknatislarini, giris tanimlarini
ve baglantilari control ediniz.

- HD 817 nin lizerinde ve HU da 818 in altinda olmalidir. Kuyu
posizyonlarini control ediniz.

- Parameter A1l i control ediniz.

78

ENK.HABERLESME
HATASI

Kat segici olarak CAN mutlak enkoder kullanildiginda [A05=3]sistem CAN
enkoder ile haberlesemzse bu hata ¢ikar. Enkoder baglantilarini ve AO5
parametresini kontrol ediniz.
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79

ENK.OGRENME HATASI

Kat secici olarak arttirimsal enkoder kullanildiginda [A05=2], enkoder kuyu
o0grenme islemini dogru olarak tamamlayamadiginda bu mesaj gosterilir.
Durak sayisinin yanlis girilmesi veya 6grenme aninda alt ve Gst limit
salterleri okunamazsa bu hata meydana gelir. Enkoder baglantilarini ve
ML1, ML2, 817,818 salterlerini kontrol ediniz.

82

CNT KISA DEVRE

Asansor hareket halinde olmasina ragmen [CNT=0] pasif olmuyor.
Kontaktorlerin ¢ektiginden ve yardimci kontaklarinin dogru calistigindan
emin olun. CNT baglantisinin kisa devre edilmedigini kontrol edin.

84

ALSK/ALPK YOK

Eger ALSK veya ALPK terminal karti yoksa veya kabin CAN devresine
baglanmamissa veya haberlesme yok ise bu hata ¢ikar. Terminal kartini,
CAN-bus kablolarini ve 24V kaynagi (100-1000) kontrol ediniz.

85

SDB 141 HATASI

Kapi bolgesi belirleme salterleri (ML1, ML2) aktif olmasina ragmen SDB
karti glivenlik roleleri hatal calisti.
ML1, ML2 baglantisini kontrol edin. 24V DC seviyesini kontrol edin.

87

KUYU REV. RESET

Kuyu dibi muayene anahtari 871 bir kez aktif edildikten [871=0] sonra
sistemin normal moda dénmesi icin muayene anahtarinin normal duruma
getirilmesi [871=1] yeterli degildir. Bunun icin kuyu dibi reset anahtari KRR
nin bir kez olsun el ile gevrilmesi gerekir. Sistem revizyon modundan
¢iktiktan sonra KRR ¢evrilinceye kadar ekranda bu mesaj ¢ikar. KRR kapilar
kapali iken anahtarlanmalidir.

88

KL1 KISA DEVRE

A kapisi kapama limit girisi kapi agilsa da sirekli aktif [KL1=1]. KL1
baglantilari, tanimi ve kontagini kontrol edin.

89

KL2 KISA DEVRE

B kapisi kapama limit girisi kapi agilsa da siirekli aktif [KL2=1]. KL2
baglantilari, tanimi ve kontagini kontrol edin.

90

GRUP CAN PORT

Grup CAN kanali, Kat veya Kabin can kanallari ile ayni portta tanimlanmis.
[A18], [A19], [A20] can port parametrelerini kontrol edin.

91

LIRPOMP ZAMANI

Yarim otomatik kapida Lirpomp enerjilendikten sonra kat kilit kontaklari
(125-130) belirlenen siire igerisinde kapanmadi.

92

KUYU DIiBi HAB. YOK

Kuyu dibinde bulunan SPB karti ile haberlesme yok. CAN kuyu
baglantilarini, A19 ve A23 parametrelerini kontrol edin.

93

VRP-SE1 Hatasi

GMV3010/2CH+A3 kullanildiginda, SE1 hareket yokken ve asagi yonde
harekette kapali olmalidir. Eger SE1 seyahat sonunda 2 saniyeden fazla
KAPALI kalirsa hata 93 ortaya cikar ve sistem bloke olur. Hata 93 kalici
hatadir ve sadece U1-UCM HATA SILME ile silinebilir.

94

VB-SE2 Hatasi

GMV3010/2CH+A3 valfi kullanildiginda, SE2 hareket esnasinda ACIK
DEVRE olmahdir. Eger hareket sonunda 1 saniyeden fazla ACIK kalirsa,
hata 94 ortaya ¢ikar ve sistem bloke olur. Hata 94 kalici bir hatadir ve
sadece U1-UCM HATA SILME ile silinebilir.

95

SE1 Kisa Devre

Hareket halinde SE1 girisi AKTIF.

96

SE2 Kisa Devre

Hareket halinde SE2 girisi AKTIF.

97

Pawl Geri Cekili Degil

Pawl bobini enerjilenmis fakat PAWL geri ¢ekilmemis. (SKN=1 ve KKN=0)
disinda herhangi bir giris kombinasyonu bu hatayi ¢ikarir. Bu kontaklari ve
PAWL bobininin baglantilarini kontrol ediniz.
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KOD |HATA ACIKLAMA
Asansor hareket halinde iken eger giris durumlari (SKN=0 ve KKN=1) olursa
98 Pawl Cekili bu hata ortaya ¢ikar. Bu kontaklari ve PAWL bobbin baglantilarini kontrol
ediniz.
PAWL bobini enerjilenmemis oldugu halde PAWL geri ¢ekili. (SKN=0 ve
99 Pawl Uzatilmamis KKN=1) disinda herhangi bir giris kombinasyonu bu hataya neden olur. Bu
kontaklari ve PAWL bobin baglantilarini kontrol ediniz.
100 |Pawl KNB-Basinci Pawl bobini enerjili fakat KNB=0. KNB ve ilgili baglantilari kontrol ediniz.
101 | Pawl Basing Altinda Kabin kat seviyesinde degil fakat KNB=0.

102 | Pawl Diisiik Basingta e . N
girisi izin verilen siire igerisinde 0 olmuyor.

103 |PawlB ta Degil
awl Basingta Lesl olmadi. MKU, MKD miknatislari ve KNB kontagini kontrol ediniz.

Hata 104’ln ortaya ¢ikacagi 2 durum vardir.

104 | HEVOS RDY Pasif 1-RDY hareketin sonunda 0 olmuyor ve aktif kaliyor.
2-RDY hareket sirasinda 0 oluyor.
105 | HEVOS RDY Aktif RDY, hareket sonunda 1 olmuyor ve pasif kaliyor.
106 |HEVOS RUN Passive RUN girisi yukari yonde hareket esnasinda kayboldu. RUN=0

BOLUM 12- KONTROLSUZ KABIN HAREKETi (UCM) DENETIMi

12. 1) UCM
12.1.1) TANIMLAR

UCM: Tahrik sistemi ne olursa olsun asansor kabini hedef kata gelip durduktan sonra, asansorin kapilari
acikken, kabinin herhangi bir sekilde kapi bolgesinin disina ¢ikmasi istem disi kabin hareketi (UCM) olarak
kabul edilir.

KAT BOLGESI: Asansor kabini kat seviyesinde iken kapilarinin agilmasina izin verilen bélgedir. ALC
sisteminde ML1 ve ML2 salterleri ile belirlenmistir. Asansoriin kat bolgesinde kabul edilebilmesi icin hem
ML1 hem de ML2 nin 1-aktif (kapali kontak) olmasi gerekir.

KALICI BLOKE: UCM hatalarindan biri olustugunda sistem bloke edilir ve kullanima kapatilir. UCM BLOKE
onu olusturan hata durumu ortadan kalksa, sistem revizyona gegirilse veya yeniden kapatip acilsa bile
devam eder. Bloke, ancak yetkili personel tarafindan UCM-HATA SILME meniisiinden kaldirilabilir.

UCM TESTIi: Asansoriin, UCM hatasi olustugunda buna standart dahilinde dogru tepki verip vermediginin
gorilmesi amaciyla yapilan deneme prosediirtidiir. Asansoriin kullanilmadigi bir anda yetkili personel
tarafindan yapilir.

12.1.2) iLGiLi PARAMETRELER:
UCM hatasinin aktif edilmesi veya hata aninda davranisi ile ilgili parametreler asagida listelenmistir.

A16-UCM ELEMANI: Asansor tiriine gore ve makine tipine gére UCM elemani se¢imi bu parametreden
yapilir. “0” secilmesi durumunda UCM denetimi aktif olmayacaktir.

B19-UCM HATA BLOKE: UCM hatasi meydana gelmesi halinde asansorii BLOKE edip kullanima kapatabilir
veya hata aninda ekranda bir hata mesaji gosterip, hatayi olusturan olay ortadan kalktiktan sonra sistemi
normal calismasina devam ettirebilirsiniz. ikinci durum EN81-20/50 standartina uygun degildir.
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B37-VALF TEST PERIYODU: Hidrolik tahrikli sistemlerde Valf testinin periyodunu belirler. Test periyodunun
zamana veya kalkis sayisina gére yapilmasini ayarlayabilirsiniz.

12.1.3) UCM ALGILANMASI (Kontrolsiiz Kabin Hareketi)
a) Katta Dururken

Tahrik sistemi ne olursa olsun asansor kabini hedef kata gelip durduktan sonra, asansoriin kapilari
acikken, herhangi bir sekilde kapi bolgesinin disina gikar ise (ML1 veya ML2 salterlerinden en az birinin
actk olmasi), ALC kumanda karti bu durumu istem disi kabin hareketi (UCM) olarak kabul eder ve sistemi
BLOKE moduna gegirir. Ekranda Hata No:72 “UCM Hatasi” mesaji verilir.

b) Erken Kapi A¢ma Veya Kapilar Agikken Kata Yeniden Seviyelendirme Yapilirken

Asansor seviyelendirme yaparken herhangi bir sebepten dolayi kapi agma bolgesinin disina ¢ikarsa
(ML1, ML2 salterlerinden biri veya ikisi birden acgik devre olmasi durumu), ALC kumanda karti bu
durumu (istem disi) kontrolsiiz kabin hareketi olarak kabul eder ve sistemi BLOKE moduna gegirir.
Ekranda Hata No:72 “UCM Hatasi” mesaji verilir.

Erken kapi agma veya seviyelendirme islemi basladiktan sonra herhangi bir nedenle SDB kartinda hata
olusur ise kumanda karti BLOKE moduna gecer ve ekranda Hata No:45 “SDB Képrii Hatasi” mesajl
verilir.

12.1.4) UCM Hata Silme

Herhangi bir kalict UCM hatasi olusmus ise sistemdeki hata giderildikten sonra blokenin kaldiriimasi
icin bu bolim kullanilmalidir. Bu boliime asagidaki yoldan ulasabilirsiniz:

[ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U1-HATA SiLME

Bu boélime girdiginizde ekranda ” UCM HATASI ENTER-SIL” mesaji gérildiginde ENT butonuna
basarak UCM blokesi kaldirilabilir. UCM bloke kaldirma islemi sadece yetkili personel tarafindan
yapilmalidir.

12.2) Asenkron Motorlu (Rediiktorlii Makineler) Elektrikli Asansoérlerde UCM

Asenkron motorlarda UCM denetimi yapmak i¢in A16 parametresi 2 (Hiz Regiilatorl) olarak segilmelidir
[A16=2].

Tahrik sistemi rediiktorli makine olan uygulamalarda, kontrolsiiz kabin hareketine karsi koruma,
EN-81/20 standardina uyumlu bir hiz regtilatériniin SGD karti yardimiyla kumanda edilmesi ile
saglanmaktadir. Bu nedenle asenkron motorlu sistemlerde UCM kontroli icin SGD karti
kullaniimalidir.

Sistemde bir hareket emri olustugunda, kumanda karti bir ¢ikis rélesi (83- Hiz Reguilatéri Bobini)
yardimi ile SGD kartini aktive eder. SGD karti hiz regiilatori Uzerindeki bobini enerjilendirerek
reglilator Gzerindeki mili geri ¢ektirir. Kumanda kartinda taniml olan SGO ve SGC girisleri sirasi ile
SGD kartinin hareketini ve hiz reglilatoriiniin kenetleme milinin durumu kontrol eder.
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SGC girisi, SGD karti enerjilendikten sonra 3 saniye icerisinde pasif duruma gecmez ise sistem Hata
No: 67 “SGC KONTAK HATASI-2” verir. SGD kartinin aktif olmasi ile, hiz reguilatori kenetleme bobini
aktif edilir ve kontrol mili gektirilir. Milin gektirilmesi ile SGO girisi 3 saniye igerisinde pasif olmahdir.
Eger bu giris pasif olmaz ise ekranda Hata No:74 “REGULATOR KONTAK HATASI-2” belirir.

Asansore dur emri geldikten sonra SGD kartinin enerjisi kesilir 3 saniye icerisinde SGC girisinin aktif
olmaz ise sistem Hata No:66 “SGC HATASI 1” verir. Motor kontaktoérlerinin enerjisinin kesilmesi ile
SGO girisi denetlenir. SGO girisi aktif durumda degilse ekranda Hata No:73 “REG.KONT.HATA 1”
belirir. Hata No:73 sistemi kalici UCM hatasidir sistemi BLOKE moduna gegirir.

SGO ve SGC girislerinin denetimi basaril bir sekilde gergeklestikten sonra ALC kumanda karti yon ve
hareket rélelerini aktif eder. Asansor seyir halindeyken SGO kontak girislerin bir degisiklik olursa
kumanda karti ekraninda Hata No:70 “REG.KONT.HATA 3”mesaji ¢ikartip hareketi gecikmesiz olarak
keser.

Hata No: 66, 67, 74 girislerinin okunmasindan dolayi olusabilecek hatalarin B12 parametresinde
belirtilen sayi kadar tekrar etmesi durumunda, sistemi servis disina geger. Sistemin revizyon
moduna alinip tekrar normal moda gecilmesi ile veya kartin enerjisinin kesilip tekrar verilmesi ile
calismasina devam eder.

12.3) Senkron Motorlu (Dislisiz Makineler) Elektrikli Asansorlerde UCM

Dislisiz motorlarda UCM denetimi yapmak i¢cin A16 parametresi 1 (Dislisiz Makine) olarak secilmelidir

[A16=1].

FREN-1 ,
= o \ BOBIN |
‘ ,
I1:34(BR1) R, ! .
iy we | i KONTROL |
1000 i ! ' KONTAGI 1
—O 1
IN0 = e e e e e e e =

BR1-BR2 : Programlanabilir FREN - 2
Girig F— -~~~ ~—=—=-==-=-= 1
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I2:35(BR2) %P ® | ! !
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DISLISiZ MAKINA
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Dislisiz makinalarda bulunan fren izleme kontaklarinin ALC kartinda, BR1 ve BR2 rumuzlan ile
tanimlanmis girislere atanmasi ile denetlenir. Kumanda kartinda herhangi bir hareket komutu
olmadig slirece bu girisler aktif durumda olmalidir. Herhangi bir nedenden dolay bu girislerden
herhangi biri veya ikisi birlikte pasif olursa, ALC kumanda karti kalici hata BLOKE moduna gecer ve
ekranda Hata No:64 “Fren A¢ik Kaldi” mesaji verilir.

Asansor harekete basladiktan sonra 3 saniye icerisinde BR1 ve BR2 girislerinden herhangi biri veya
ikisi birden pasif duruma ge¢mezse, ALC kumanda karti BLOKE moduna gegecektir ve ekranda Hata
no:65 “Fren A¢ilmadi” mesaji belirecektir. Bu hatanin ¢ikmasi durumunda sistemi yeniden devreye
alabilmek igin sistemin revizyon moduna alinip ¢ikarilmasi veya kartin enerjisinin kapatilip agilmasi
yeterli olacaktir.

12.4) Hidrolik Asansoérlerde UCM Denetimi

Hidrolik asansérlerde UCM denetimi yapmak igin A16 parametresi, kullanilan hidrolik valf
blogunun modeline gore secilmelidir [A16=3]... [A16=6].

Hidrolik asansor sistemlerinde kontrolsiiz kabin hareketi sadece asagi yonde olacagi
ongorulmastir. Bu nedenle hidrolik Gnitelerin bazilarinda istem disi kabin hareketinin kontroli igin
asagl yon hareketinde etkin ek bir glivenlik valfi ile bazilarinda ise valf grubu icinde yapilmaktadir.

N L
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v (V-
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524 524 LrJ
<
-
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12.4.1) Asagi Yon Ek Glivenlik Valfi olan Hidrolik Sistemler

Bu yontemde hidrolik sisteme sadece asagl yon hareketini kontrol eden ilave bir glivenlik valfi
eklenir. Asagi hareket istemi olustugunda asagi valf ile birlikte bu ek glivenlik valfi de acilir. Bu tip
hidrolik sistemlerde asagi yon ve asagi ek glivenlik valflerinin dogru olarak calistiginin periyodik
olarak denetlenmesi gerekir. Bu denetleme otomatik olarak yapilmalidir. Denetleme sistemdeki
zamana gore (ginlik) veya kalkis sayisina gore yaptirilabilir.

12.4.1.1 Otomatik Ek Gilivenlik Valfi Testi

Kumanda sisteminin otomatik valf testi yapabilmesi icin asagida gosterilen parametrelerin
ayarlanmasi gerekir:

a) B37-UCM Test Sekli
Yardimci parametreler bolimiinden B37 parametresi ayarlayiniz. Degerlere gére secilen
islemler sunlardir:
[B37=1] Kalkis Sayisina gore hidrolik valf testi yapilir.
[B37=2] Glinde bir kez valf testi yapilir.
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b) Test Kalkis Sayisi
Eger [B37=1] olarak segtiyseniz asansoriin kag kalkisindan sonra valf testi yapilmasi
gerektigini belirlemek icin asagidaki yolu kullaniniz:

[ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U4-TEST KALKIS SAYIS|
Bu parametrede min.=2 ile max.=1500 arasinda bir kalkis sayisi girebilirsiniz.

Burada belirleyeceginiz kalkis sayisi dolduktan sonra, kumanda sistemi otomatik valf testi yapip
sayacl bir sonraki test igin sifirlayacaktir.

c) Gunliik Test Zamani
Eger [B37=2] olarak segtiyseniz, asansor her gliniin sonunda dizenli olarak valf testi
islemini otomatik olarak gergeklestirir. Test isleminin baslangig tarihini belirlemek igin
asagidaki yolu kullaniniz:

[ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U3-TEST ZAMANI

Sistem her giin bir kez bu ekranda belirlediginiz zamanda otomatik valf testi yapacaktir.
12.4.1.2 Manuel Hidrolik Valf Testi

Asagi yon Valfi ve Asagi yon Ek Glvenlik Valfinin dogru olarak ¢alisip ¢alismadiginin kontroli
amaciyla istenildiginde manuel olarak yapilan testin prosediiri asagidadir. Bu testin
bulundugu bélime asagidaki yoldan ulasabilirsiniz:

[ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U6-VALF TESTI

Test Prosediirii:

a. Testin ilk asamasinda asagi yon ek glivenlik valfi test edilir. Sistem asagi yon valfini aktif
eder ve test siirecince (5 saniye) ALC kumanda kartinin ekraninda “GUVENLIK VALF TESTi”
mesajl cikar.

b. Busire icerisinde kontrol karti herhangi bir hata algilamaz ise kartin ekraninda “TEST 1+”
mesajl ¢ikar ve asagl yon valfinin enerjisi kesilir. Boylelikle asagi yon valfinin saghkli bir
sekilde calistigl teyit edilmis olur. Test sirasinda asagi yonde bir hareket algilanirsa
kumanda karti sistemi kalici hata (BLOKE) moduna gegirir ve Hata No:68 “GUVENLIK VALFI
HATALI” mesaji verir.

c. Testin ikinci asamasinda asagi yon valfi test edilir. Sistem asagi yon ek glivenlik valfini aktif
eder ve test siirecince (5 saniye) ALC kumanda kartinin ekraninda “ASAGI VALF TESTi”
mesajl cikar.

d. Busire icerisinde kontrol karti herhangi bir hata algilamaz ise kartin ekraninda “TEST 2+”
mesajl ¢cikar ve asagi yon ek glivenlik valfinin enerijisi kesilir. Boylelikle asagi yon valfinin
saglikh bir sekilde calistigl teyit edilmis olur. Test sirasinda asagi yonde bir hareket
algilanirsa kumanda karti sistemi BLOKE moduna gecirir ve Hata No:69 “ASAGI VALF
HATALI” mesaji verir.

e. lislemler basarili olursa ekranda “TEST OK” mesaiji belirir ve sistem test modundan normal
moda doner.

Valf testi sirasinda ¢ikan hatalar sistemi kalici hata (BLOKE) moduna gegirir. Sistemdeki sorun
giderildikten sonra M7-UCM SERViS>U1-HATA SILME menisiinden sistemdeki hatanin silinmesi
gerekmektedir.
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12.5) Manuel UCM Testi

Bu boliim sistemde olusabilecek asagi yonde istem disi kabin hareketini simiile eder ve asansoriin UCM
konusundaki gercek davranisi test etmek amaci ile kullanilir.

Manuel test bélimiine asagidaki yoldan girebilirsiniz:

[ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U2-UCM TEST

12.5.1) Uyarilar

Test islemine baslamadan 6nce asansor kabininde personel veya yiik olmadigini kontrol edin ve personelin
asansori kullanmasina kesinlikle engel olun.

Test isleminin yapilabilmesi icin sistem kesinlikle normal kumandada ve kabin aydinlatmasi (Mesgul soniik)
sénmus olmalidir. Revizyon (muayene-bakim) kumandasi modunda test islemi yapilamaz.

12.5.2 Test Prosediiri

a) Ekranda "TEST HIZI: YAVAS" mesaji goriindiikten sonra hizi onaylayip devam edebilirsiniz veya test
islemini HIZLI modda yapmak icin klavyedeki sag (>) sol (<) butonlarini kullanabilirsiniz. Hiz se¢imini ENT
butonu ile onaylayiniz.

b) Ekranda "HAREKET YONU" mesaji cikacaktir. Ekrandaki mesajin sagindaki ok semboliindi, testin
yapilacagl yoni isaret edecek sekilde yukari ok (1) veya asagi ok (|) butonuna basarak islemi onaylayin.
(Hidrolik sistemlerde bu adim karsiniza ¢citkmaz)

c) Ekranda "UCM TEST BASLAT" mesaji cikacaktir. islemin devam etmesi icin klavyedeki yukari ok (1)
butonuna basiniz.

Butona basmanizla birlikte kumanda karti kapi agma sinyalini (KA) aktif eder. Kapi agilmaya baslayip
givenlik devresi doniisi kesildiginde (140), kumanda sistemi SDB kartini kullanarak kapi koprileme
devresini aktif eder.

d) Kapi koprileme islemi gerceklesip glivenlik devresi dénusi (140) devresi aktif oldugunda motor
kontaktorleri (K1-K2) aktif olur.

e) Sistem rediktorli makine ile calisiyorsa, reglilator kenetleme bobini enerjilenir. SGO girisindeki sinyal
kesildigi anda kumanda karti, belirlenen yon ve hiz ¢ikisini aktif ederek énceden belirlenen hizda (Hizl veya
Yavas) hareketi baslatir.

f) Asansor kapilar acgik sekilde hareket ederken, kapi bolgesinden c¢iktigi anda (ML1 veya ML2 salterlerinden
birisi acik devre olursa), kumanda karti bu durumu kontrolsiiz kabin hareketi olarak kabul eder. Hareket
emri ve motor kontaktorleri gecikmesiz olarak diiser, regilator kenetleme ve makine frenlerinin bobin
enerijileri gecikmesiz olarak kesilir. Kapi kdprileme islemi devre disi birakilir.

g) Kabinin durdugu pozisyonu kat esigine gore kontrol ederek, EN 81-20 standardi madde 5.6.7.5’de
belirlenen mesafe sinirlari icinde oldugunu teyit edin.

h) Kumanda karti BLOKE modunda servis disina geger, ¢agri kayitlarina cevap vermez ve ekranda Hata
No:72 "UCM HATASI" flas etmeye baslar. Kartin enerijisi kapatilip acilsa da sistem BLOKE modunda kalip
Hata No:72 "UCM HATASI" mesajini vermeye devam eder.

UCM testi sirasinda ¢ikan hatalar sistemi BLOKE moduna gegirir. Sistemdeki sorun giderildikten
sonra M7-UCM SERViS>U1-HATA SILME meniisiinden sistemdeki hatanin silinmesi gerekmektedir.
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12.6) Kuyu Limit Test

Kuyu limit anahtarlarinin performanslari bu test kullanilarak sinanabilir.

Teste baslamak icin asagidaki kosullarin karsilanmasi gerekir :

- Alt limit algilayicisini test etmek igin kabinin en alt katta olmasi gerekir.
- Ust limit algilayicisini test etmek icin kabin en st katta olmalidir.

- Asansor normal ¢alisma modunda olmalidir.

- Mesgul sinyali kapali olmalidir.

Bu test menu igerisinde asagida belirtilen yerden galistirlabilir.
Ana menii [ENT] -> M7-UCM SERVIS -> U8-SHAFT LIMIT TEST

Test yaplilirken, kabinin kuyu limit durduruculari gegmesi icin kabin en Ust katta iken yukariya dogru, en alt
katta ise asagiya dogru hareket ettirilmesi gerekir. Hareket kuyu sinir durdurucularin agilmasi ise sona erer.
Bu hareketi durduran STOP KESIK arizasi sinir durdurucularin diizgiin bicimde calistigin gosterir. Eger stop
hatasi olusmazsa, bu sinir durdurucularin gerektigi gibi calismadigini gosterir.

BOLUM 13: ELEKTRONiIK KURTARMA SiSTEMI

ALC kumanda sisteminde asansor kullanimda iken elektrik kesilmesi halinde kabindeki yolculari kurtarmak
icin otomatik kurtarma sistemi (EKS) bulunmaktadir. Kumanda karti, sebeke fazlarinda bir hata algiladiginda
Elektronik Kurtarma Sistemi otomatik devreye girer. Farkli motor strtculeri kurtarma islemi icin farkh enerji
giris sistemlerine gereksinim duyarlar. Bu ylizden ALC kumanda sisteminde birden fazla kurtarma modeli
mevcuttur.

13.1) Kurtarici Modelleri
13.1.1) J Tipi Kurtarici Sistemi (Elektrikli asansorler igin)

Bu sistemde kurtarma isleminde motor enerjisi akiilerden, diger enerji gereksinimleri ise UPS Uzerinden
saglanir. Ornek sistem Sekil-13.1 de bulunmaktadir.
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Sekil-13.1: J Tipi Kurtarici Baglanti Semasi
13.1.2) N Tipi Kurtarici Sistemleri (Elektrikli asansorler igin)

Bu sistemlerde kurtarma isleminde motor dahil tim enerji gereksinimleri bir UPS ile saglanmaktadir. N tipi
elektrikli asansérler, C tipi ise hidrolik asansorler icin Kullaniimaktadir. Ornek sistem Sekil-13.2 de
bulunmaktadir.
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Sekil 13.2: N Tipi Kurtarici Sistemi Baglanti Semasi
13.1.3) C Tipi Kurtarici Sistemleri (Hidrolik asansorler igin)

Bu sistemlerde kurtarma isleminde valflerin ve kumanda panosunun enerjisi sisteme seri bagli bir UPS
Gzerinden yapilmaktadir.
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Sekil 13. 3: C Tipi Kurtarici Sistemi Baglantisi
13.2) Kurtarici Uygulamasinda Kullanilan Tanimlar ve Parametreler
13.2.1) Giris Tanimlari:
EKS (32) : KUPS kontaktorinin ¢ekmis oldugunu teyit icin kullanilir.

FKI (49): Sadece harici bir sebeke faz detektorii varsa (Parametre B24=2 ise) kullanilan bir giristir. Pasif
olmasi sistemi kurtarma moduna gegirir.

EMA (27): Motor akim seviyesini kumanda kartina bildirerek kurtarma hareket yoniinin belirlenmesinde
kullanihr.
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ERU (26): Otomatik EKS hareket yoni bilgisi veren motor sirticliler hareket yoniinii kumanda kartina bu
giris Uzerinden bildirirler.

DER (24): Motor siriiciide olusabilecek herhangi bir hatanin algilanmasi igin kullanilan giristir.
13.2.2) Cikis Tanimlari:
EKS AKTIF (70): EKS modu aktif oldugunda bu cikista aktif olur.

KURTARMA KONTAKTOR (71): Kurtarma siiresince aktif olur ve bu siiregte kullanilacak gii¢ kaynagini
panoya baglar.

SEBEKE KONTAKTORU (72): Ana sebeke kontaktor cikisi. Kurtarma islemi siiresince sebeke gerilimini pano
girisinden izole eder.

13.2.3) Parametreler

[C39] EKS BASLANGIC SURESI: Sebeke fazlarinda bir hata algilandiginda kumanda bu parametrede
belirlenen siire kadar bekledikten sonra kurtarma islemine baslar.

[C41] MAKSIMUM KURTARMA SURESI: Kurtarma islemi bu parametrede belirlenmis siire icerisinde a
tamamlanamaz ise kumanda karti kurtarma islemini sonlandirir.

[B45] EKS MK GECIKMESi: Kurtarma modunda asansériin tam kat hizasinda durabilmesi icin gerekli olan
gecikmeyi tanimlar. Asansor kurtarma hizi seyir hizinin ¢ok altinda oldugundan kabini katta durduran
algilayici durma komutu verdiginde kabin kat seviyesine ulasmamis olabilir. Bunu diizeltmek igin bu
parametredeki zaman kadar daha kabin hareketine devam eder.

13.3) Kurtama Prosediirii
13.3.1) Elektrikli Asansorlerde Kurtarma Prosediirii

ALC kumanda karti tizerinde sebekenin durumunu her an gozleyen bir faz algilama sistemi mevcuttur. Ancak
istenirse B24-FAZ KONTROL parametresi 2 yapilarak harici bir sebeke faz algilama cihazi kullanilabilir. Bu
durumda bu cihazin gikisini tanimlanacak FKI (49) girisine baglanmasi gerekir. Sebeke diizgiin oldugu siirece
giris ekranlarindan gozlenen faz bilgisi FKK aktif durumdadir (FKK*).

Sebeke fazlarinda bir sorun oldugunda sistem bunu dahili veya FKI girisi Gzerinden algilar ve derhal sebeke
kontaktéri MC'yi duslrerek pano elektrik devresini sebekeden izole eder. Kumanda C39-EKS BASLANGIC
SURESI siiresini saymaya baslar. Bu siire sonunda sebeke fazlari normale dénerse tekrar MC ceker ve sistem
normal ¢alismasina devam eder. Eger C39 siiresi sonunda sebeke sorunu devam ediyor ise kumanda sistemi
KUPS kontaktorini (gikis 71) cektirerek kurtarma islemini baslatir.

KUPS un ¢ekip glic devresini enerjilendirdigi EKS girisi (32) tizerinden denetlenir. EKS giris geldiginde
kumanda sistemi kurtarma hareketine baslar. Kurtarma hareket yoni seciminin ne sekilde yapilacagi motor
strdcunin ozelliklerine baghdir. Bazi motor siriciler, ¢ikis akimlarina gére kurtarma yoniini kendileri segip
kumanda kartina bildirirler. Bunun icin ERU (26) girisi kullanilir. Aksi takdirde EMA (27) girisi kullanilmahdir.

ERU Girisi Kullanilarak Kolay Yonii Belirleyen Motor Siiriiciilerde Yon Kontrolii

Bazi motor siiriiciler kurtarma modunda secilecek yoni kendileri belirlerler. Bu bilgi ALC kumanda kartina
ERU (26) girisi ile bildirilir. ERU=0 yukari, ERU=1 ise asagi yoni kurtarma hareket yoni olarak secer.

Diger Motor Siiriiciilerde Yon Kontrolii

Kendisi kolay yoni belirlemeyen motor siriciler kullanildiginda bunu segmek icin motor akim seviyesine
gore konum degistiren dijital ¢ikis kullanilir. Bu ¢ikis motor akiminin nominal akimin altinda ve Ustiinde
oldugunda farkli seviyelerde olacak sekilde ayarlanir. Motor siirliciiniin bu ¢ikist ALC kartinda EMA olarak
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tanimlanan bir girise baglanir. Kurtarma islemine 6nce yukari yonde test ile baslanir. Bu test hareketi
boyunca EMA veya DER (Surici Cihazi Hatasi) girislerinden herhangi biri aktif olmazsa kumanda yukari yoni
secer ve kurtarma islemini bu yonde tamamlar. Yukari yon testi sirasinda EMA veya DER girislerinden birisi
aktif olursa hareket durdurulup kurtarma yoni asagi olarak secilerek isleme devam edilir.

Kurtarma islemi:

Kurtarma yonu secildikten sonra hareket herhangi bir kat hizasina ulasilincaya kadar devam eder. Eger C41
parametresi siresi icinde kurtarma islemi tamamlanmaz ise kumanda karti 52-EKS MAKS.SURE hatasi
vererek islemi sonlandirir. Kata ulasildiginda kapilar agilir. CO1-KAPI ACIK BEKLEME parametresinde
belirlenmis olan siiresinin 4 kati kadar bir slire kapilar agik bekledikten sonra kapilar kapatilir ve sistem
kurtarma kontaktoriinin enerjisini keserek kurtarma islemini sonlandirir. Sebeke enerjisi normale dénene
kadar baska bir islem yapilmaz.

13.3.2) Hidrolik Asansorlerde Kurtarma Prosediirii

Hidrolik asansorlerde kurtarma islemi, sisteme entegre bir UPS yardimi ile gerceklesir ve kurtarma yoni her
zaman asagl yonludir. Hidrolik sistemlerde EKS moduna ge¢cmek icin herhangi bir giris bilgisine ihtiyag
yoktur, kumanda karti fazlarda olusan hatalarin algilanmasiyla EKS modunu otomatik olarak aktif eder.

Asansor yukari yonde hareket ederken kumanda karti sebeke fazlarinda bir hata algilarsa, yukari yon
hareketi gecikmesiz olarak durdurulur ve kumanda sistemi otomatik olarak EKS moduna geger. Kumanda
sistemi yavas hizda asagi yon icin gereken valfleri aktif eder ve kurtarma islemi baslar. Kurtarma siresi C41
parametresi ile kontrol edilir. Bu siire icerisinde kurtarma islemi tamamlanmaz ise kumanda karti 52-EKS
MAKS. SURE hatasi vererek islemi sonlandirir. Asansor kabininin en yakin kat hizasina gelmesi ile kabin
kapilari acilir ve CO1-KAPI ACIK BEKLEME parametresinde belirtilen siirenin 4 kati kadar bir siire kadar kapi
acik bekler. Kapilar kapandiktan sonra sistem servis disina geger ve sebeke enerjisi normale donene
kadar bagka bir islem yapilmaz.

Asansor asagl yonde hareket ederken kumanda karti sebeke fazlarinda bir hata algilarsa, sisteme seri bagli
bir UPS sayesinde harekette bir kesinti olmadan kumanda karti en yakin kata kayit alir ve normal seyirde kat
hizasina gelip seyahatini tamamlar ve EKS moduna geger.

BOLUM 14 - EN81-21 DUSUK KUYUDIBI /KISA SONKAT UYGULAMALARI

EN81-21 standarti, EN 81-20/50 gereksinimlerini karsilamayan asansorlerin tasariminda temel kurallari
belirler. Risk analizinin, asansoériin mekanik tasarimina dayandig asikardir. Bununla birlikte kumanda karti
hareketi engellemek amaciyla teklikeli durumlarin tespitinde izlenecek yolu icerir. Asansor Ureticilerinin ayni
olmamasi dolayisiyla risk faktorlerinin de farkhlik gostermesinden dolayi EN81-21 asansdrlerine yonelik farkli
¢Ozimler vardir. Bu ylzden tek bir elektriksel ¢d6ziimin EN81-21 uygulamalar igin en dogrusu oldugu
soylemek imkansizdir.

ALC, EN81-21 uygulamalari icin tasarlanmis bazi 6zel cihazlari destekler. Ayrica bazi genel fonksiyonlari
destekler.

Yeni bir EN81-21 projesine baslandiginda, sunulan fonksiyonlar ve 6rnek projeler dikkatlice gdzden
gecirilmelidir. Siparis verilmeden evvel sunulan hizmetler konusunda danismaniz tavsiye edilir.

14.1) AMI-100 CiHAZI

AMI-100, EN81-21 uygulamalari icin kullanilan bir cihazdir. [B58=1] olarak ayarlandiginda cihaz devreye girer.
Cikislardan birinin, ¢ikis fonksiyon numarasi [113] “ AMI 100 BOBINI” olarak kurulmasi gerekir. The operation
is performed by regarding the state of the device learned by the inputs ARN and ARD. Bobin, revizyon ve elle
kurtarma modunda aktif degildir. ilgili parametrelerin listesini asagida bulabilirsiniz. AMI-100 cihazinin
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durumu ARN ve ARD kontaklariyla kontrol edilir. Cihaz milini iceri ¢cektiginde, ARN kapalidir, biraktiginda ise
ARD kapalidir. Eger, ARN ve ARD kontaklari yanlis ise hata ortaya cikar.

BOBIN AMI-100
L ALC
Sxx GIRISLER
_,/ —_—
100 1000 (ARD) ~ (ARN)
100 [sa Jsw 1000 . . 1000 Do b
\, RAMI i
= I
" |
\ RAMI '
1 |
I:
114007 ik
L=
= |
RAMI 4 —
_ I 10CAM+ 20 CAM-
=
o]
240 DT
ROILE — A
AMI - 100
Bobini

Figure 14.1 AMI-100 Cihaz Baglantisi

AMI-100 ilgili parametreler :

[B58] AMI-100 CiHAZI
0 AMI-100 yok
1 AMI-100 cihazi islemi aktif.

‘ Cikis: 0113 AMI-100 cihaz bobbin c¢ikisi (EN81-21 icin)

Giris : 80-ARN ARN, AMI cihazi gekildiginde bu giris aktif olur.
Giris : 81-ARD ARD, AMI cihazi birakildiginda bu giris aktif olur.

Hata No
42 ARN Kontak Hatas ARN=0, AMI bObI“nI aktif oldugunda ARN=0 veya AMI
bobini pasif oldugunda ARN=1.
43 ARD Kontak Hatasi AMI bobini aktif edildiginde ARD=0, veya AMI bobini pasif
oldugunda ARD=1.

14.2) UCGEN ANAHTAR iLE KUYU KAPILARINI ELLE AGMA KONTROLU

Kuyu kapilari, Gggen anahtarla elle agilirsa DIK girisi O olur ve system otomatik olarak revizyon moduna girer
ve hareket engellenir. Revizyondan ¢ikmak icin ise DIK reset rolesi bir defa aktif edilmelidir.

DIK girisinden gelen blokeyi ¢cozmek icin baslica iki farkli yol vardir. Bunlar, Normalde acik veya Bi-stable kat
kapisi kontak turleridir.

F/7.5.5.02101 R:1 96 ALC



14.2.1 Normalde Kapali Kontakli Kat Kapilari

Sekil 14.2’de, KDK kontaktorleri bi-stable kontaklar olarak kullanilirlar.

Girigler
Kapi Denetleme Anahtar Girigi
33-DIK Otomatik kat kapilari, bir anahtar yardimiyla elle agilirsa bu giris kullanilir. Normalde
kapali olan bu giris acildiginda, system otomatik olarak revizyona gecer. Sadece elle
sifirlamadan (reset) sonra system normal duruma gecer.
79-DRB Kapi Sifirlama Girisi (Sifirlama butonu veya anahtari)
89-MDK Kontaktor bi-stable durum kontrolii (EN81-21). Kontaktorler, DIK fonksiyonunu
duragan yapmasi icin ayarlandiginda bu giris kullanilir.
Cikis
0 116 Kapi sifirlama bobini. Aktif edildiginde, kat kapisi elle agma sifirlanacaktir.
DRE ALC
i
- ( ) GIRISLER (ORE)
MDK
1‘3;3' J:n —_I_m 151 1000 T 1000 {E:m'(} bxc 1000 100
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" SRST
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.
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(5-xx) PROGRAMLANABILIR CIKISLAR ~ SRST : DIK Reset Anahtan.
Sistem Parametreleri RRST : DIK Reset Riles. ARA KATLAR
HO2- KIS AYARLART DTK : Uggen Kap Agma Anahtar Denetimi.
Cikis No: S-xx KDK : EN 81-21 Uggen Kapi Agma Anahtar
Cikis Kodu : 116 -Kam Reset Bobini Denetimi igin Bi-stabil Kontaktrleri. DTK-2
1.KAT 'i__ “ﬁ
(I-xx) PROGRAMLANABILIR GIRISLER 40 DC
Sistem Parametraeri IO TR
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Girts Kodu - 79 (DREB)-Kam Reset KAT v--f
Giris Kodu : 33 (DIK)}-Kap Elle Acikh |

Girts Kodu - 89 (MDK)-MDK Denetimi

Figure 14.2 Normalde Kapali Anahtarl Kat Kapilari

14.2.2 Bi-stabil Anahtarli Kat Kapilari

Eger sistemde kat kapilari igin bi-stabil kontaklar varsa, KDK kontaktérlerine gerek yoktur. Uygun kullanim
icin kat kapi kontagi liretici dokiimanlarina bakiniz.
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BOLUM 15: DEGISKENLER VE DiL

Ana meniide ilk satirda M1-DEGISKENLER gériiniir.

>M1-DEGISKENLER

M2-AYARLAR

Bu meni tiim sistem degiskenlerini, zamanlari ve girisleri alacak sekilde tasarlanmistir. Burasi
teknik kisilerin sistemi detayl olarak incelemesi igin bir gézlem aracidir. Kullanicilarin bu meniiye
girip degiskenleri gozlemlemesinde bir tehlike yoktur. Ancak, bu meniiniin detaylari mevcut
kilavuzda agiklanmamaktadir.

Ana menudeki bir baska madde de M5-LANGUAGE/Dil’dir.

M3-ARIZA INCELE

>M4-0ZEL SERVIS

Burasi yukarida agiklanan bir kisa yol mentsidir [B11]. Bu mentde dili degistirebilirsiniz. Kilavuz
hazirlanirken desteklenen diller Tiirkge, ingilizce, Almanca, Fransizca, Rusca, ispanyolca ve Yunanca
idi. Yakin gelecekte yeni diller de desteklenecektir.

Meniideki son madde ise M4-SERVISLER’dir. Bu menii daha énce agiklanan R6 mendiisiiniin kisa
yoludur.

Kod Bilgi
399 Tim hatalar silinebilir
101 Kart parametreleri fabrika ayarlarina dondurilebilir

M4-0ZEL SERVIS
>M5-DIL/LANGUAGE

Bu da R6-DIGER OZELLIKLER meniisiiniin bir kisa yoludur. Yukarida aciklandigi gibi, bu menii
sadece yetkili personel icindir. Kullanicilar icin bir islevi yoktur. Bu mentliye herhangi bir veri girmek
istenmeyen sonuclara yol acabilir. Eger bu meniye yanlislikla girdiyseniz, ¢tkmak icin ESC tusuna
basin.
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