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BOLUM 1
GENEL OZELLIKLER

AV3F Kapi Kontrol Sistemi tam otomatik kabin kamilagin gelistirilmis degisken voltaj
desisken frekans (variable voltage variable frequendy)re tekngi ile calisan bir kontrol
sistemidir. Sistem, kapl mekanizmasindan enkodsrilanyla strekli aktif pozisyon bilgisi
alarak kapali cevrim modunda gali Kapi motoru tarafindan cekilen akim ise surekli

izlenerek siirme devresinde geri besleme olaralkaikuif.

Sistem Uzerinde kullanici araylzi olarak 3+itam ve 3 displayden adan standart bir
programlama ve ayar modulii bulunmaktadir. Bu mddililanilarak montaj sahasinda her
tarli parametre ve konfor ayarlarint yapmak mumkKiindyrica opsiyonel olarak sunulan

harici LCD ve tglardan olgan programlama modulu de kullanilabilir.

Kap1 kontrol sisteminin verilen komutlari istenilgekilde yerine getirebilmesinin Ggartinin
kapinin mekanik sisteminin her iki yonde de rahatggbir siksma veya dengesizlik ile
karsilasmadan hareket edebilmesi ofgdu higcbir zaman unutulmamalidir. Bu nedenle
elektronik kartta grenme ve parametre ayarlamgdeinlerine balamadan 6nce tim kat ve
kabin kapilarinda gerekli tim mekanik ayarlarin ijigina ve kapinin her iki yonde de

sikismadan hareket edebifgine emin olunuz.

X1 sinyal terminallerine harici gerilim uygulamayiniz!
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BOLUM 2
KONTROL EKRANI

Kutunun yan ytzeyinde ana kontrol ekrani bulunwrada bulunan kullanici arabirimi ile her
turlti programlama vegienme glemleri yapilabilir. Ayrica sistemin ¢aina durumu ve aktif
degsiskenler de izlenebilir.

Sol alt kgede sistemin enerjini acip kapatan ON / OFF anglgal Ust k§ede ise sigorta
yuvasl bulunmaktadir. Sol taraftaki TESTsuna bir defa basil@inda TEST glemi, uzun
siireli basil tutuldgunda (yaklaik 3 sn) ise GRENME islemi balatilir. S& taraftaki 3 ty
ve merkezdeki 3'li ekran parametre ayarlagtenileri icin kullanilir,

SIGORTA DIKKAT
FUSE KOMUTLAR DURUMLAR i TEST If:usuna
TEST fonksiyonu
COM]'A/‘:ANDS STATES icin kisa éuretl
basin; OGRENME
\ - OPEN ] w O fonlslynnu icin
KAPAT l KAPL ACIK 3 saniye basili
CLOSE DOOR OPEN tutun.
st () [OFE (O e | cawmow
smlsMA Press TEST
B OPENV 055 TRUCTION. button once for
O TEST function,
— hold pressed
OFF| O ON S o
‘ LEARN function.
KAPIKONTROL SISTEMI
DOOR CONTROL SYSTEM www.bulutmakina.com

KOMUTLAR/COMMANDS Girig Sinyallerin Durumunu Gosterir

AC/OPEN Kapi agma emri alindi
KAPAT/CLOSE Kapi kapatma emri alindi

YAVA S KP/SLOW CLS Kapiy! yava kapatma emri alindi
ACIL AC/EMR.OPEN Acil durum kapi a¢ emri alindi
DURUMLAR/STATES Sistemin Durumunu Gosterir

NORMAL Sistem normal ¢alma modunda
KAPI ACIK/DOOR OPEN Kapi tamamen agik

KAPI KAPALI/DOOR CLOSE |Kapi tamamen kapali

SIKI SMA/OBSTRUCTION Sikisma tespit edildi

BZ s I
>< OK <>

Displaylerin nokta ledlerinin her biri ana ekranklan bilgi verme amach kullanilrgtir.

> < Kapi kapama / Kapali tutmglemi devam ediyor
<> Kapi agma / Acik tutmalemi devam ediyor
OK Yanip sonen led sistem mikrodenetleyicisininfaktdugunu gosterir
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BOLUM 3 . .
PROGRAMLAMAISLEMI

Programlama modili, kutu yan kgp@a monte edilmtir. Kumanda kartinin sistem
parametreleri, elektronik kart Uzerinde bulunan ,( (1), (ENT) tuslan ve 7 segment
displayler vasitasiyla incelenebilir vegiigirilebilir.

Programlama moduna girebilmek icin (ENT)suna birka¢c saniye basili tutulgunda,
asagidaki ekran gorundr.

[ PlAald]

P harfi yanip sonmektedir. Parametre programlama madgirebilmek icin bir kere daha
(ENT) tusuna basildiinda gagidaki ekran gorundir.

injojo]

Sistemsimdi programlama modundadir. Tum parametreler groabilir ve dgistirilebilir. Bu
yapida program numarasi gérilmektedir (ilk displayharfini son iki display ise program
numarasini gostermektedir).

Program numaralarinda kayitli bulunan parametreiecelemek veya dgstirmek igin,
oncelikle o programin numarasini bulmaniz gerekaukktilk olarak programlama moduna
girdiginizde, yukarida gosterilen goriintu ile fdasacaksiniz. Program numarasini arttirmak
icin (1) tusu, program numarasini azaltmak icin is¢ tusu kullaniimalidir. Ancak, alt ve Ust
limitlere geldginizde, program numarasigdir limite gecerek devam eder.

Ornezin [n09] numarali programdan [n08] numarall progaagecmeye caialim:

(njof9]
(4)
njo|s8]

Program numarasinda kayitli olan parametreyi gbimahi icin, (ENT) tyuna basmak
gerekmektedir.

(o]1]6]

Simdi, [n08] numarali programda kayitli olan parareegorintilenmektedir. Bu programda
“Kapamada Yav@ Hiz Seyir Mesafesi” bilgisi saklanmaktadir. Ekrandorintilenen 16
sayisi, bu mesafenin 16 pals olarak ayari&andigostermektedir. Bu parametreningdeni
arttirmak ya da azaltmak icimveya () tuslari kullanilarak gerekli d&siklik yapiimahdir.
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(+)

(0] 1]5]
(+)
(0] 1] 4]
(ENT)
injo|s8]

Bu noktada yine yon #lari ile diger parametrelere gidilip istenilen parametre incekalir
veya dgistirilebilir. Bu yapilan dgisiklikler heniiz EEPROM’a (kalici hafiza) yazilmagm.
Degisiklikler hala RAM’de (gecici hafiza) bulunmaktadRrogramlama modunda iken (ENT)
tusuna basili tutularak dgesiklikler son haliyle EEPROM’a kaydedilerek programia
modundan cikilir.

Sistem cakma esnasinda parametrelerin kaydedilem son dgerlerini kullanacaktir. Bu

asamadan sonra herhangi bir nedenden dolaysaohk olan guc¢ kesintisi kaydedilen
parametreleri etkilemeyecektir.
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BOLUM 4
PARAMETRELER

[N00] YAZILIM VERS iYONU

X. XX

| Bu parametre sadece bilgi verme amachdirldu€ tarafindan dgstirilemez.

[N01] KAPI BOYU (PALS)

50...500]

Kapinin tam kapali pozisyondan tam acik pozisyoeéti@d konumda enkoderde
okunan toplam pals deridir. En digik 50 en yiuksek 500 olarak ayarlanabilir.

[n02] A

MA YON SECiMIi

1

Sol

2

Merkezi

3

SE

[n03] A

MA HIZI .

10...20

Kapi agcma hizi, sistem tarafindan belirlenen birigige 10-20 arasi bir dere
ayarlanabilir. Sahada bu gk ihtiyaca gore artirilip azaltilabilir.

[N04] KAPAMA HIZI .

10...20

Kap! kapama hizi, sistem tarafindan belirlenenmarigére 10-20 arasi bir ghre
ayarlanabilir. Sahada bu gk ihtiyaca gore artirlip azaltilabilir.

[n0O5] A

MADA YAVA SLAMA MESAFES i (PALS)

12...60

Kapi [n03] parametresinde verilen hizda acilirkemglamaya bglayaca& noktanin
tam acik konumdaki pals gerine (n01) olan uzalginin pals olarak deeridir. Bu
deser dGgrenme glemi sirasinda otomatik olarak atanir. Daha soltigaca gore inc
ayar yapilabilir.

[n06] KAPAMADA YAVA SLAMA MESAFES I (PALS)

30...80

Kapi [n04] parametresinde verilen hizda kapanirk@avaglamaya bglayacal
noktanin tam kapali konumdaki pals gdene (0) olan uzakiinin pals olara

D

n

N

degeridir. Bu dger &Grenme glemi sirasinda otomatik olarak atanir. Daha spnra

ihtiyaca gore ince ayar yapilabilir.

[n07] A

MADA YAVA S HIZ SEY IR MESAFESI

3...20

Kapi agma yonunde hareket ederken (n07) pafgerdes ulgtigi andan itibaren

zorunlu olarak surtiklenme hizinasdiiiltr ve bu hizda hareket devam ettirilerek K
tamamen aclilir. Bu ger gsrenme glemi sirasinda otomatik olarak atanir. Daha s
ihtiyaca gore ince ayar yapilabilir.

[n08] KAPAMADA YAVA S HIZ SEY IR MESAFESI

8...25

Kap! kapama yoninde hareket ederken (n08) palsrube ulgtigi andan itibare
zorunlu olarak surtiklenme hizinasdiiiltr ve bu hizda hareket devam ettirilerek K
tamamen kapanir. Bu ger gsrenme glemi sirasinda otomatik olarak atanir. D

apl
bnra

apl
aha

sonra ihtiyaca goére ince ayar yapilabilir.
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[n09] ANA EKRAN BILGIisI

0 Aktif Pals Deeri

1 Hedef Cakma Frekansi

2 Aktif Cikis Voltaj

3 Aktif Akim

4 Maksimum Akim

5 En Son Olgan Hata Kodu

6 Anlik Koparma Gerilimi

7 Calsma Modu

8 Aktif Gorev (0: Bata 1: Acma 2: Kapama)

9 Aktif Cikis Frekansi

10 | Aktif Durum

11 Acma

12 Kapama

13 Sicaklik

[n10] SIKISMA SEVIYESI
1. 95 Kapi kapanlrke.n olgan.mekanik engelleme veyaia yiklenmeden dolayl sgma

olarak kabul edilen seviye

[n11] NORMAL CALI SMA AKIMI
\ O...120| Kapi1 motorunun nominal ¢ama akimi |

[n12] ACMA KALKI § GERILiIMi
\ 15...45| Kapi1 agmaglemine balandigl anda motora uygulanan ilk kagkgerilimi |

[n13] KAPIYI ACIK TUTMA GER iLiMi
\ 35...85|Agllmls olan kapiyi acik pozisyonda tutabilmek icin yagl&asg! uygulanan gerilim |

[n14] MAKSIMUM AKIM
\50...200\ Kap! motorunun maksimum cgina akimi |

[N15] MAKSIMUM CALI SMA SICAKLI Gl
\ 60...99 | Motor strme devresi igin izin verilen maksimum &ida |

[n16] KAT KAPISI T IPI
0 Tam Otomatik

1 Yari Otomatik

[n17] SINYAL T iPi

0 Cift Sinyal
1 Tek Sinyal
[n18] HABERLE SME MODU
0 Kapall 2 LCD
1 PC 3 PC + LCD
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[n19] KAPAMA iSLEM iNDE YAVAS HIZ SEY IR BOLGESiIi MOTOR GERILiMi

10...100

Kapi kapamasieminde pals dgerinin [n08] parametresindeki glerin altina indikter

sonra (Kapamada yaydnz seyir durumunda) motora uygulanan minimum ligeri

seviyesidir.
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I?("DVLUM 5 . _
OGRENME ISLEMI VE HATA KODLARI

Ogrenme §lemi balatilmadan 6nceu (i¢ parametrelerin ayarlargralmasi gereklidir.

[n02] Acma Yon Secimi,
[n03] Agma Hizi,
[n04] Kapama Hizi

Islemi balatmak icin TEST tsuna 3 saniye basili tutmak gereklidir. Ekranda Adaisinin
belirmesi ile @renme §lemi baglar. Kapi kapall ise agma yoninde acik ise kapadmaiiryde
son noktaya kadar hareket ederek kapi boyu palerike Olcer. Daha sonra aksi yonde
giderek @&renme glemini bitirir. Islem boyunca ekranda AdJ yazisi yanip sénmektedir.
Ogrenme lemi sirasinda:

[n05] Acmada Yavglama Mesafesi,

[n06] Kapamada Yawtama Mesafesi,
[n07] Acmada Yava@Hiz Seyir Mesafesi,
[n08] Kapamada YawaHiz Seyir Mesafesi

parametreleri otomatik olarak atanir. g®nme sonrasi TESTslemi yapilarak bu
parametrelere atananglerin uygunlgu denenmeli, gerekirse ince ayar yapilmalidir.

HATA KODLARI

KOD ACIKLAMA

25 Motor suricu (IPM) hatasi.

29 Kaplya acma veya kapama yonunde hareket sinyatlegdmis olmasina rgmen
enkoderden hicbir pals gelmiyor.

32 Ogrenme glemi sirasinda bir hata alw ve @Grenme glemi tamamlanamadi.

38 Enkoderden gelen hareket yonu ile motorun harebetdi yayni dgil.
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